Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

—_—

Manual de usuario
Serie H5000




Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Gracias por usar el variador de la serie H5000.

Con el fin de hacer uso de las funciones completas del variador y
garantizar la seguridad del usuario, por favor, lea estas instrucciones
cuidadosamente antes de su instalacidn, funcionamiento, mantenimiento
o comprobaciones al variador.

Este manual se divide en Precauciones de Seguridad de Peligro y de

Advertencia.
Por favor, preste especial atencién a los simbolos “ A Danger » y
« gAWarning” y su contenido relacionado.

El simbolo " /Dangcru indica un funcionamiento incorrecto, lo que

puede causar lesiones graves al personal.

El simbolo " AWaming" indica un funcionamiento incorrecto, lo cual
puede causar lesiones al personal o dafio al variador y ocasionar un fallo
del sistema mecanico, segun las diferentes situaciones, una operacion
incorrecta puede llevar serias consecuencias.

Las imagenes de este manual cuentan con sus descripciones; y pueden
tener ligeras diferencias con respecto a los productos, y la actualizacién
de los productos también pueden causar ligeras diferencias entre las
imagenes y los productos, los tamafios actuales estan sujetos a los
productos actuales. Tenga en cuenta que este manual operacional sera
entregado al usuario final, y debe guardarse adecuadamente para su

posterior uso de inspeccidon y mantenimiento.

Si tiene alguna pregunta técnica, por favor, péngase en contacto con
nuestro departamento técnico y con nuestros comerciales para otros

temas. Tenga en cuenta que siempre recibira nuestra mejor atencion.
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Capitulo 1 Precauciones de
seguridad

1-1 Confirmacion en la recepcion
A Advertencias

Todos los productos han pasado por un control estricto y
conjunto de pruebas antes de la entrega, teniendo en cuenta el
transporte, por favor, compruebe:

¢ Si nota algun fallo o dafio durante el transporte, no instale el
variador, este puede causar lesiones. Por favor informe a
nuestro agente en el momento de la recepcion.

e Los accesorios y las instrucciones del usuario estan incluidos,
especialmente las instrucciones del usuario y la tarjeta de
garantia se deben conservar como referencia para
mantenimientos futuros.

1-2 Manipulacién e instalacion

A Advertencias
e Al manipular el producto, por favor utilice los instrumentos
moviles adecuados para evitar dafios en el variador.

Al manipular el variador, sujete la parte inferior del variador,
sosteniendo la placa de cubierta directamente puede llevar a
caidas y causar lesiones al personal o al variador.

e Por favor, no instale el variador cerca de sustancias
inflamables, puede ocasionar un incendio.

Por favor, compruebe si la instalacién del variador es correcta.

Por favor, elija un lugar seguro para instalar el variador, las
condiciones ambientales deben ser las siguientes:

» Temperatura ambiente: -10°C a 40°C (No congelacion).
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Humedad ambiente: max. 95% de humedad relativa (sin
condensacion)

Condiciones ambientales: interiores. No debe haber gas
corrosivo, gas combustible, vapor de aceite y polvo. Por

favor evitar la exposicién al sol.

» Altitud: inferior a 1000m

» Vibracién: max. 0,5 G

» Por favor asegurese de que la superficie donde va el

variador puede cargar con el peso del variador y evitar que
se caiga, y asegurese de que el lugar de la instalacién es
segura y fiable. No permita que los nifios y personal no
autorizado se aproxime al variador.

Por favor aseglrese de que los tornillos son fijos, y estan
fijados y bloqueados firmemente de acuerdo con las
instrucciones del manual, para evitar que el variador se
caiga.

Durante la instalacion, evitar que los tornillos, cables y
otros materiales conductores de electricidad puedan caer
en el variador. De lo contrario, el variador puede resultar
dafiado, y dar lugar a un grave accidente.

Si dos o mas variadores estan instalados en un solo
armario de distribucion, por favor instalelos segun las
instrucciones del manual. Se requiere mantener suficiente
espacio de separacién, asi como afadir disipadores de
calor adicionales y rejillas para el flujo de aire en el armario.
Eso reduce av40°C de la temperatura en el armario. El
sobrecalentamiento puede causar la rotura del variador,
incendio u otro accidente.

El variador debe ser instalado por personal cualificado.
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1-3 Cableado y conexion

A Advertencia

e Por favor, no dafiar los cables. Dejar que los cables soporten
Su peso o sujetarlos pueden dafiar los cables y provocar una
descarga eléctrica.

e No instale el condensador de desplazamiento de fase, el
protector de sobretensiones o el filtro de ruido en el
terminal de salida del variador, de lo contrario puede
causar un fallo del variador.

e No instale dispositivos de conmutaciéon en el terminal de
salida del variador tales como el interruptor de aire y
contactores. Si es por demanda tecnoldgica, por favor
asegurese de que el variador est4 cambiando sin salida.

e Por favor, separar el cable de alimentacién y el cable de
control para prevenir interferencia.

Peligro
e Asegurese de que el equipo estd apagado antes de su
conexion.

e Eltrabajo de cableado debera ser realizada por un electricista
cualificado.

e Por favor, hacer el cableado de acuerdo con el manual de
usuario.

e La conexion a tierra debera ser instalado correctamente
de acuerdo con las regulaciones relativas a la
instruccion del usuario. De lo contrario, puede provocar
una descarga eléctrica o un incendio.

e Por favor utilice la fuente de alimentaciéon independiente
para el variador. Nunca usar la misma fuente de
alimentacion con equipos que generen fuertes
interferencias como soldadores eléctricos.
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e Por favor, no toque la placa inferior con las manos
mojadas. De otra manera usted puede recibir una
descarga eléctrica.

**Por favor, no toque el terminal directamente. No conecte con la
entrada/salida el panel frontal. De lo contrario, puede sufrir una
descarga eléctrica.

*ePor favor asegurese de que la tension de la fuente de
alimentacién y la tensién del variador es la misma, de lo
contrario puede causar fallo del variador o una lesién personal.

*=Por favor asegurese de que la fuente de alimentacién se conecta
con los terminales R+ S « T, pero no los terminales UVW, de lo
contrario puede causar un fallo interno del variador.

**Por favor, no probar el variador en resistencia a la presion. De
lo contrario puede ocasionar un fallo interno del variador.

**Por favor, instale los accesorios tales como unidades de
frenado, resistencias de freno de acuerdo al manual del
usuario; de lo contrario puede causar fallo del variador o un
incendio.

*eAsegurese de que los tornillos de los terminales estan

firmemente ajustados, de lo contrario puede causar fallo del
variador.

1-4 Encendido y puesta en marcha
A Advertencia

**AsegUrese de que la cubierta delantera esta instalada antes de que el
aparato esta encendido.

Durante el encendido, por favor no retire la cubierta.
**Por favor asegurese de que los cables de alimentacion y de sefial

estén conectados correctamente, de lo contrario puede causar un
dafio al variador.

10
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**Aseglrese de que todos los pardametros se han definido
correctamente antes de su funcionamiento.

*eAntes de ejecutar, se recomienda usarlo en vacio.

*sSirvanse proporcionar un interruptor de parada de
emergencia cuando la funciéon de parada ajuste no esté
disponible.

**No utilice un contactor electromagnético para poner en marcha
y apagarel variador, de lo contrario puede afectar la vida del
variador.

Peligro

**Cuando se establece la funcién de reinicio de fallos. Por favor, no se

acercar equipos ya que el equipo puede que se reinicie

automaticamente después de ejecutar parada.

**Por favor, compruebe el rango de uso de motores y maquinas.
Exceder su rango de uso puede cusar que el motory la
maquina fallen.

**Por favor, no cambie los ajustes de los parametros del variador
durante su funcionamiento.

11
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Precauciones de seguridad Capitulo 1

**Por favor, no toque el disipador de calor y la resistencia de
frenado, de lo contrario se podria quemar.

**No use las manos humedas para tocar la placa inferior y para operar
interruptores y botones. De lo contrario, puede sufrir una descarga
eléctrica o lesiones.

**Por favor, no vincular o retirar los motores durante el variador

en funcionamiento, de lo contrario puede causar un fallo en
el variador.

1-5 Comprobacion y Mantenimiento

A Advertencia
*eAsegurese de que el botén de encendido y la luz indicadora estén

apagados antes de algun chequeo o mantemiento. De lo contrario,
puede sufrir una descarga eléctrica.

**Antes de algiin chequeo o mantenimiento, por favor tocar alguna
parte metalica cercana con la mano para eliminar la electricidad
estéatica para la prevencién del variador y evitar dafios causados
por la electricidad estética.

*=Por favor, no use megémetro (resistencia de aislamiento) para
poner a prueba el circuito de control del variador.

Peligro

**Solo el personal autorizado profesional puede hacer
chequeos, mantenimientos y reposicion de los
componentes.

*=Por favor, para el mantenimiento y la sustitucion de la
componentes proceder de acuerdo con los métodos del
manual del usuario, esté estrictamente prohibido modificar por
su cuenta. Si lo hace, puede recibir una descarga eléctrica y
lesiones o el variador puede resultar dafiado.

12
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1-6 Tratamiento de excepciones

Peligro

*eCuando la proteccion del variador esta encendido, por favor,
fijese en el display de fallo del variador para averiguar las causas y
eliminar la averia, a continuacion, resetear y reiniciar variador. Si no se
elimina. El reseteo y reinicio del variador puede causar fallo de la

maquina o del variador.

*eCuando se produzca una falla del variador, por favor no se
encargue Ud., y pdngase en contacto con nuestra empresa y
nuestros distribuidores.

1-7 Gestion de residuos

A Advertencia
Cuando se deseche el variador variador, desecharlo como residuo

industrial, no quemarlo.

13
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Capitulo 2 Introduccion del producto

2-1 Desembalaje de inspeccion
Tras el desembalaje, por favor confirme lo siguiente:
+ Compruebe si el tipo de modelo de variador es segin su
pedido.
+ Compruebe si estd dafiado el variador y los accesorios
relacionados estan completos.
Si encuentra una omisiobn o desacuerdo, por favor,

péngase en contacto con los proveedores.

2-2 Descripcion del modelo del variador

MODEL: H5400P5D5K
INPUT: 3PH 380V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 380V 4,00 120% 60S
FREQ RANGE :0. 1-400Hz 1. 5KW

(U e

1101075001-3058
A

Modelo: H5 400 P 5D5K

Potencia del variador:
5D5K significa 5.5KW
0015K significa 15KW
A: Par constante

P: Par variable

400 voltios de entrada AC / 380V
trifasico;
Variador Serie H5

14
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2-3 Especificaciones del producto

Articulos Descripcién
Tension nominal Trifasico 380V, 50/60Hz
y Frecuencia Monofésico 220V, 50/60Hz

Entece . 380V: 0-380V
Rango de tensién permitido 220V: 0-220V

Tensién Trifasico 0-380V

Salida Monofdsico 0-220V

Frecuencia 0.10-400.00Hz

Modo de control

Control vectorial o Control escalar (tensién/frecuencia)

Pantalla

Pantalla led con cinco digitos, Displ.
de salida, tension de salida, Tem

ay Frecuencia configurada, Frecuencia de salida, Corriente
peratura del variador, Estado de funcionamiento y fallo

104302 3p SEINSIIBIIRIED)

Rango de frecuencia de salida

0.10Hz-400Hz

Definicion del ajuste de la

Ajuste digital 0.01Hz

frecuencia Ajuste analdgico 0.1% de la frecuencia maxima de salida
Precision de la frecuencia de
. 0.01hz
salida
El ajuste de la curva V/F puede satisfacer varios
Control V/F ) /Fp

requisitos de carga

Control de par

Aumento automatico: aumento automatico del par por
condicién de carga.
Aumento manual: permite ajustar de Oa 20% del par de
elevacion

Terminal de entrada
multifuncional

8 entradas multifuncion, 15 controles de velocidad,
velocidades de aceleracion/deceleracion

Terminal de salida multifuncional

Tres salidas de trabajo multifuncién, velocidad cero,
fallo externo, sefializacién y alarma

Configuracion del tiempo de
aceleracion/deceleracion

El tiempo de aceleracién/deceleracion se puede
seleccionar en un rango de 0-6000s

Otras funciones

Control PID

Control PID incorporado

RS485

Funcién de comunicacion RS485 estandar (MODBUS)

Configuracion de frecuencia

Analdgico 0-10V, 0-20mA, ajuste directo en el panel de
control, mediante comunicacion RS485 o arriba /abajo

Velocidad multiple

La velocidad se puede ajustar en 15 secciones mediante
ocho terminales de entrada multifuncionales

Aut bilizador

Opcidn para au bili

Contador

Dos grupos de contadores incorporados

Funciones de
proteccién

Sobrecarga

Par constante 150% 1 minuto, compresor 120% 1
minuto

Sobre tension

La proteccion de sobre tensién es ajustable

Bajada de tension

La proteccion de bajada de tension es ajustable

Proteccion contra sobrecalentamiento, proteccién

Otros contra cortocircuitos, proteccion contra sobrecargas y
blogueo de pardmetros
Temperatura -10°C a 40°C ( no congelacion)
Condiciones de Humedad Maximo 95% (no dondensacion)
la instalacién Altitud Menos de 1000m

Vibracién Maximo 0.5G

Estructura Refrigeracion Refrigeracion obligatoria

Nivel de proteccion P20
Menos de 132kW montaje en pared

Instalacién Entre 160kW y 350kW montaje en pared o en armario

Mas de 350kW en armario

1
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2-4 modelos de la serie del producto

Capacidad [Motor
WEBELS, Potencia |Capacidad Corrie_nte de Aplicable
de salida| sobrecarga
de salida KVA (A) (60s) KW
H5400P5D5K 5.5 10 12.5 15 5.5
H5400P7D5K 7.5 14 17.5 21 7.5
H5400P0011K 11 19 24 28.8. 11
H5400P0015K 15 26 33 39.6 15
H5400P0018K 18.5 32 40 48 18.5
H5400P0022KN 22 37 47 56.4 22
H5400P0030KN 30 52 65 78 30
H5400P0037KN 37 64 80 96 37
H5400P0045KN 45 72 90 108 45
Capacidad
Potenpia . ) de Motlor
MODELO de salida [Capacidad ggrsnae”rgz sobrecarga |Aplicable
KVA (A) (60s) KW
H5400P0055KN 55 84 110 132 55
H5400P0075KN 75 115 152 182,4 75
H5400P0090KN 90 135 176 264 90
H5400P0110KN 110 160 210 252 110
H5400P0132KN 132 193 255 306 132
H5400P0160KN 160 230 305 366 160
H5400P0185KN 185 260 340 408 185
H5400P0200KN 200 290 380 456 200
H5400P0220KN 220 320 425 510 220
H5400P0250KN 250 365 480 576 250
H5400P0280KN 280 427 530 636 280

16
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2-5 Almacenamiento del producto

El variador deber permanecer en su caja antes de la instalacién. Si
el variador no se utiliza, por favor, preste atencién a las siguientes
condiciones de almacenamiento:
A.  Los productos deben ser colocados en un lugar
secoy libre de polvo.
B. Lahumedad relativa del ambiente se encuentra dentro
de 0 ~ 95%, y sin condensacion.
C. Temperatura de almacenamiento de ambiente debe
estar dentro del rango de -26°C a 65°C.
D. No hay gas corrosivo y liquido en el entorno del

almacenamiento, y evitar la exposicion del producto

directamente a la luz del sol.

Es mejor no almacenar el variador durante mucho tiempo. El
almacenamiento a largo plazo puede conducir al deterioro del
condensador electrolitico. Si es necesario almacenar el variador
durante mucho tiempo, por favor asegurarse que el variador se
conecta al menos una vez durante 5 horas por afio y utilizar un
regulador de tension para aumentar la alimentaciéon del mismo
desde cero a la tensién nominal.

17
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Capitulo 3

Instalacion del variador

3-1 Condiciones y requisitos de
instalacion

El ambiente donde se instale tiene un efecto directo sobre la
vida util y el uso del variador. Si variador se utiliza en un
ambiente que no concuerda con el rango permitido de la
instruccién operacional, y puede llevar a que salten las
protecciones del variador o fallas.

El variador debe montarse en la pared. Por favor instalarlo
verticalmente para mejorar la conveccion vy la ventilacion.

Sobre el entorno de instalacion del variador, por favor

asegurese de que esta de acuerdo con:

(1) Temperatura ambiente de -10°C a 40°C

(2) Humedad del ambiente 0 ~ 95% sin condensacion

(3) Lejos de la luz solar directa

(4) El ambiente no contiene gases corrosivos y liquidos

(5) El ambiente no contiene polvo, fibra flotante, rebafio y el polvo
de metal.

(6) Lejos de materiales radiactivos y sustancias combustibles

(7) Muy lejos de fuentes de interferencia electromagnética (como
soldador, maquinas de alta potencia)

(8) La superficie de instalacion debe ser firme. Sin vibracién, si la
vibraciéon no se puede evitar, por favor afiadir espaciador antivibracion

para reducir la vibracion.

18
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(9)Por favor, instale variador en el lugar donde es bueno para la
ventilacién, inspeccién y mantenimiento, y en una zona incombustible.

Aparte de la unidad de calentamiento (como resistencia de rotura).

(10) Preservar el espacio suficiente para la instalacién del
variador, especialmente para instalacion mdltiple de variadores.
Por favor, preste atencion a la posicion del variador, e instalar un
disipador de calor adicional para mantener la temperatura
ambiente inferior a 45°C.

A. Instalacion individual del variador

mas que
150mm

mas que

s que mas que

MM 50mm

mas que
150mm

B. Varios variadores instalados en un armario de distribucion.

]

Atencion: Cuando se instala “A”, Variador debera colocarse en

paralelo

Disposicion favorable Disposicion desfavorable

19



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

C. Si hay varios variadores en un armario de distribucion. Por favor
asegurese de que hay suficiente espacio para la conveccion del
aire en el armario y la instalacion del disipador de calor.

AT
f
paniinmy;

.

Py 7 —f
Posicion de montaje del Posicion de instalacion INCORRECTA del
ventilador HTE ventilador HTE
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3-2 El esquemay tamafio de la instalacion

I w
| A D
== _ .k
o T ==
= v M
@ _
Unidad: mm
segu Instal
Modelo W | H |H1 | Re | UN | ndo re ar Cubierta
H5400P07D5K .
1851260 | _ 170|168 | 248 | 6.5 Plastico
H5400P0011K
H5400P0015K
2101330 | _ |190] 195 |310 6 o
H5400P0018K =
H5400P0022KN ] Semi
plastico
H5400P0030KN |277 | 410 | _ |189 | 262 | 390 5
H5400P0037KN
H5400P0045KN |300 | 430 | 455 | 212 | 200 | 435 5
H5400P0055KN Hierro
H5400P0075KN |300 | 535 | 560 | 236 | 200 | 538 9
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Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

seg InstalarCaja
Modelo W | H |HL ]| re UN| o re
H5400P0090KN
H5400P0110KN |380 | 625 | 650 | 252 | 250 | 625 | 9 o
H5400P0132KN 3
H5400P0160KN
[TH5400PUI85KRN [430 [ 825 | 850 | 336 | 200 | 810 13
H5400P0200KN _ Hierro
H5400P0220KN |500 | 845 | 860 | 360 | 370 | 820 | 13 3
H5400P0200KN1 §
200 >
H5400P0220KN1 [530 | 800 | 860 | 335 | 500 [835 | 13 | B
H5400P0250KN1 3
H5400P0280KN |620 [1085[1100] 380 | 460 |1070| 13 §
250 3
H5400P0280KN1 [620 | 850 | 910 | 335 | 250 [ 885 | 9

3-3 Tamariio del agujero de la bandeja
para el panel de mando

141.5mm x 79.5mm
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Capitulo 4 Cableado

El cableado del variador se puede dividir en bucle principal y el

lazo de control.

4-1 Cableado del bucle principal

4-1-1 Descripcion de componentes externos

Fuente de alimentacion de corriente alterna. Por favor, adoptar
fuente de alimentacion de CA trifésica de acuerdo con
la regulacién permitida del convertidor.

Interruptor de aire: Disyuntor sin fusible (MCCB)

A— o interruptor de circuito de corriente residual. La
Q fuente de alimentacion de entrada tiene una gran corriente de
impulso cuando se alimenta el convertidor
asf que por favor poner atencion a la seleccién
-

(Tt

i

del interruptor.

Contactor. Por favor, use el contactor electromagnético
>

= (MC), NOTA: Por favor, no use
l un contactor electromagnético para iniciar o detener
el convertidor, de lo contrario puede reducir el
ﬁ la vida 0til del convertidor.
l Filtros AC. Opcional, con el fin
para suprimir altos arménicos y mejorar

reactor de corriente

continu D
P/

la eficiencia, elija uno adecuador.

—l— Resistencia de freno. Se puede mejorar la
== puede e

capacidad de frenado interna

e

unidad de freno de el

convertidor
E Motor

Toma de tierra
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(I) de fuente de alimentacion AC

Por favor suministrar energia a la fuente de alimentacion
designada en la instruccién operacional.

(2) Interruptor de circuito sin fusible: (MCCB)

Cuando la tensién de alimentacién es baja o de cortocircuito del
terminal de entrada toma lugar, el interruptor puede proporcionar
proteccion, inspeccion y mantenimiento. O el variador no se
ejecuta, se puede cortar el interruptor para separar los variadores
de la red eléctrica.

(3) Contratista electromagnético

El contratista puede encender y apagar la energia del variador
para garantizar la seguridad.

(4) Reactor corriente AC

A: suprimir los armoénicos altos para la proteccion del variador.
B: mejorar la eficiencia energética.

(5) Reactor corriente DC

El reactor de corriente continua es como la misma funcién que el

reactor corriente alterna. Por favor, retire la hoja de conexion

primero entre P1y P/ +, que se muestra como las figuras

siguientes:
Ll IS al il I il e |
T T T T | || T T T T T T T T T
e
retirar reactor de corriente

continua
(6) Resistencia de freno

Cuando el motor esta frenando, la resistencia de frenado puede
evitar bucle de corriente continua de alto voltaje del variador, y
mejorar la capacidad de frenado de la unidad de frenado interna.
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A continuacién 18.5W (incluyendo 18.5 W) es la unidad de freno
incorporado. La figura de la conexion de la resistencia de freno es

la siguiente:
S T P/+ Pr <>

Para seleccionar la resistencia de freno, por favor refiérase a la
seccion 2, capitulo 9:

Configuracion de la resistencia de freno

4-1-2 Cableado del circuito principal

(1) Especificaciones del circuito en el cableado deben estar de
acuerdo con las regulaciones del cadigo eléctrico.

(2) Por favor, no conecte la alimentacion con el terminal de salida
(u, v, w) del variador; de lo contrario puede causar dafios al
variador.

(3) Utilice cable y conductos aislados, y conectar con los dos
extremos de la capa de blindaje o conducto con tierra.

(4) No compartir la conexion a tierra del variador con el soldador,
motor de alta potencia o con carga de alta de corriente. Por favor,
conecte con la tierra de forma independiente.

(5) Por favor, adoptar una tercera forma de conectar con el terminal de
puesta a tierra E L con la tierra (impedancia de la conexion a tierra
es menor que 100Q).

(6) Utilice el cable de conexion a tierra de acuerdo con las
regulaciones de la tecnologia de los equipos eléctricos. Cuanto mas
corto sea el cable serd mejor.

(7) Si hay mas de un variador de conexién a tierra, por favor
asegurese de que no se forme de buclede puesta tierra, como se

muestra a continuacion:
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gl

Correcto Correcto Incorrecto

(8) El cable principal cable de alimentacién del lazo principal y el
cable de control debe colocarse por separado. Mantener una
distancia minima de 10 cm en paralelo, y vertical en interseccion.
No ponga el cable de control y el cable de alimentacién en la
misma caja de cables, de lo contrario puede causar interferencias.

(9) La distancia entre el variador y el motor debera ser menor
de 30 metros. Si la distancia es muy larga, la corriente de impulso

gue se produce por la capacitancia parasita llevara a superar la
proteccion de sobreintensidad, o producird una orden equivocada
que puede causar la averia del variador o anomalias en el
funcionamiento del equipo. La distancia méxima entre el variador y
el motor no debera ser mayor de 100 metros. En la conexion de
larga distancia, por favor optar por configurar el filtro en el terminal
de salida, y al mismo tiempo reducir la frecuencia portadora.

(10) No afiadir capacitancia de absorcion u otros dispositivos
capacitivos/resistivos en el terminal de salida (u, v, w) del

variador.

Uo
Convertidor |
V)
De frecurncia |

W)
|

M J Motor

X dispositivos capacittivos-resistivos de absorcion

H
H

H

I Esta estrictamente prohibido conectar
'

i

---------- ! al lado de salida
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(1) Por favor, confirme que el terminal de bucle principal esta
blogueado firmemente, y el cable principal y terminales de
hacer un buen contacto, para evitar que se separe de la
vibracién y la creacién de la chispa que lleva.

(12) Con el fin de reducir la interferencia, se recomienda el
amortiguador de sobretension para conectar con la bobina del
contactor electromagnético y el relé en el circuito circundante del
variador.

4-1-3 Especificaciones del equipo
* Los datos son s6lo para referencia.

Motor Circuito principal contactor
de diametro (mm?

Modelo (KW) ) Interruptor (A) (UN)
H5400P5D5K 5.5 4 25 25
H5400P7D5K 7.5 6 40 25
H5400P0011K 11 6 50 35
H5400P0015K 15 10 63 40

Motor | Circuito principal contactor
de diametro (mm? Interruptor

Modelo (KW) ) (A) (UN)
H5400P0018K 18.5 10 63 50

H5400P0022KN 22 16 80 65
H5400P0030KN 30 25 100 80
H5400P0037KN 37 25 125 95
H5400P0045KN 45 35 160 115
H5400P0055KN 55 35 160 150
H5400P0075KN 75 70 250 185
H5400P0090KN 90 70 250 225
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H5400P0110KN 110 95 315 265
H5400P0132KN 132 150 350 330
H5400P0160KN 160 185 400 400

4-1-4 Terminales principales y descripcion
Si se abre la carcasa exterior del variador, podras ver los

principales terminales de bucle.
1. Modelo P 3PH 380V 22KW o superior:

E R S T <> P/+ PL U V W

del P3PH 380V 15KW - 18.5KW:

D P D DD DD BB

P/+ <> Pr R S T U v W
3.Model P3PH 380V 5.5KW - 11KW:

@G|l E| el e

T 'P/+ Pr <> U V W
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Nombre | Funcién descriptiva

E 1 Terminal de tierra

Fuente de alimentacién terminal de entrada, de una sola fase de
= 220V, seleccionar cualquiera de los dos terminales para su
conexion

P/+ Terminal positivo de tension CC

Retire la hoja de conexién entre P1y P / + para conectar

P con la reactancia de CC.
pr La resistencia de frenado se puede conectar entre P1y Pr (apto
para 15KW debajo modelos)
Terminal negativo de tensién de CC, la unidad de frenado se
s puede conectar

entre P1y N /- (apto para 18,5 KW por encima de los modelos)

U, V, W | Conectar con motor de corriente alterna trifasica

Ejemplos de conexion de cable:
1.Model P 3PH 380V 22KW o superior:

entrada de
alimentacién

2. Modelo P 3PH 380V 15KW - 18.5KW:

P /# <->Pr RS[TU
{ | el @B | &
T

b | | @ P®
Resistor Motor

3. Modelo P 3PH 380V 5.5KW - 11KW:

ST 7

| m

)

m
-~

<> T V W

EIEEIEIE

Resistor.
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Nota: El terminal de tierra esta en la carcasa junto al terminal de bucle

principal, y es un agujero con un tornillo marcado con -L ;

4. Conexion de la reactancia de corriente continua

P/+P1 N P/+P1 N P/+P1
— — T | o
@@
reactw
retirar corriente continua

A. Retire la hoja de conexién corto. B. conectar reactor DC entre
P/+yP1

5. Método de conectar con la unidad de freno (se aplica a 22 KW
por encima de las maquinas, incluyendo 22KW)

P1 <->
P|E

T!ﬂ'ﬁﬁlme freno

1 resistencia de frenado
CDBR ._lll

Debido a las diferentes definiciones de la unidad de freno terminal

dado por diferentes productores, por favor refiérase a las

instrucciones relativas.
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4-2 Terminal de control

4-2-1 Diagrama de cableado basico

(1) Modelos de 18.5kW o menos

—i[>——R Us— f‘\
Power supply input — 1> 1§ \,—kﬂ )} Motor
— 47 e
Grounding =B [E Pi+

= — 2
j _§ connect DC reactor
s’

Forward rotation I ? ! EWD Prd D To connect brake resistor
"4 REV TE

Reverse rotation

"L |sc "= KA Multifimctional output

10EQ y +10V ' KB terminal
. -
0-10V frequency setup YFIV [:’ T 1YC Multifunctional output terminal
0-20mA frequency setup —>| ' FIC YA (3A/250VAC3A/30VDC)

avg
' MOI Mulfanctional output terminal
M02 24/100mA

» SC
+24V Assistant DC power supply

T Voltmeter (0-10V)

[ iAnalcg current ouput 0-20mA

MultiSmetional

input teminal

il

*Opcion de la tarjeta de control con

doble relé.
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(2) Modelos de 22kW o mas

—Te—
Power supply input ¥

R
S V 1. M ) Motor
T W =

]
Grounding —CT " | E P é to connect DC reactor
Forward rotation ; , FWD gr —
Reverse rotation T [REV R e
T—1sc -
o [— T 1K4 Multifinctional output
10KQ g -—10\(’ —1KB teminal
- sefuppower suppd)
0-10V frequency sefup 1 FIV “1YC Multifinctional output terminal
0-20mA fequency setup —= PFIC  ——f YA (3A250VAC3A/30VDC)
1 FC Y8
= 001 Malfifunctional ‘output terminal
151 1Moz 24100mA
152
F——153 1%
Multifl W s 54 +24V  Assistant DC power supply
iput terminal || | s FOVITIYH Voltmeter (0-10V)
'LJ_' 56 Fo( Analog curent output 0-20m4
L [sc_. _ FCL
= 3535
RS485
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4-2-2 Disposicion de terminales.
Modelo 5.5KW o superior

FWDREVSC S1 2 § § §5 9 RS+RS
DD\ DD\ D\ P\ D\ 2D D)
21212 @@@7@@@@@@@

YA YB YC 24VMDIMO2 SC 10V FIV FIf FC FOCFOV FC

2 |dl@l@l@l@l@l@l@|@|7 2221212

KB; KA; KBy Ki; KA; KB; KBy KA, KBs KA; KB, KA, KB, KA, KB Ki;
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4-2-3 Descripcion de los terminales de control.

Nombre del

] Descripcion Notas
FWD Entrada de comando de rotacién directa
(terminal de entrada multifuncional)
Entrada de comando de rotacién
REV inversa (terminal de entrada
multifuncional) Los terminales de entrada multifuncional
S1 Entrada multifuncional, terminal 1 (FWD, REV,S1-S6) se pueden seleccionar
S2 Entrada multifuncional, terminal 2 con los paramertros F3.15-F3.22
S3 Entrada multifuncional, terminal 3
sS4 Entrada multifuncional, terminal 4
S5 Entrada multifuncional, terminal 5
S6 Entrada multifuncional, terminal 6
Asistente de alimentacion DC para fo
v alimentar dispositivos externos Méximo 100mA
MO1 Acoplamiento 6ptico(terminales de -
MO02 salida multifuncional) Maximo 24VDC/100mA
Alimentacion para selector de
v frecuencia externo
Terminal de entrada para comando de .
FIV tension analégica 0-10V (recomendado potenciémetro de 10kQ)
Terminal de entrada para comando de
Fic corriente analdgica 0-20mA
FOV Terminal de salida de tensién analdgica 0-10V
Terminal de salida de corriente
FOC analégica 0-20mA
FC Terminal compartido de sefial analogica
SC Terminal compartido de sefial digital
KA Terminal de salida multifuncional
KB Terminal de salida multifuncional
Ve Terminal de salida multifuncional
= (."°I"ga'mel.z‘e cerli.af‘dc’). | 250VAC/3A
YA erminal de salida muiltiruncional 30VDC/3A
(normalmente cerrado)
YB Terminal de salida multifuncional
(normalmente cerrado)
RS+, RS- Puerto de comunicacién RS485
Puntos de contacto para motor
KA1, KB1-
KAS, KBS industrial, Frecuencia

industrial/Frecuencia convertible

4-2-4 Aviso sobre el cableado del control de lazo

(1) Por favor separar el cable de sefial de control del cable

principal del bucle, cables de alimentacion y fuente de

alimentacion.

(2) Con el fin de evitar la interferencia que puede causar una

operacion falsa, por favor utilice cable de blindaje pegamento o

cable de blindaje de dos capas, cuyas especificaciones son 0,5-

2mmZ.
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(3) Por favor confirmar los requisitos permitidos para el uso de
diferentes terminales, requisitos, como fuente de alimentacion, la
corriente maxima permitida

(4) Por favor, conecte el terminal E de tierra con la tierra
correctamente. La impedancia de puesta a tierra es menor que
100Q.

(5) Por favor, seleccione los accesorios correctamente de
acuerdo con los requisitos que potenciometro, voltimetro y la
corriente de entrada de los diferentes terminales.

(6) Por favor verifiqgue correctamente y confirmar que no hay

ningun error después del cableado.
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Capitulo 5 Ejecucion

5-1 Panel de Control Digital

DIGITAL PANEL

Pantalla principal:
Configuracion de la
frecuencia,
Ejecucion de
Frecuencia
Tensién, corriente,
Error

Luces indicadoras de
estado

Potencidémetro
/ Detector de estado de
visualizacion

Modo funcién

Figura Modificar Key Shift / Enter
/ Teclas arriba y Abajo
Stop / Fault Reset Key
Modo avance

Modo reversa

5-1-1 Descripcion de la funcién clave

Nombre Funcién descriptiva

Tecla de seleccién de funcién, para seleccionar y usar el menu funciones

Modificacién figuras de menu, para modificar el cédigo de funcién y parametro

Tecla shift o tecla Enter
Presionar répido para cambiar las cifras, presionar y mantener para

® confirmar la configuracién

@ Potenciometro del panel de mando, cuando Ta frecuencia se
configura como controlado por el potenciémetro del panel de mando, se
- gira el potenciémetro para obtener una frecuencia diferente.

@; @ Interruptor de la pantalla, presionar suavemente para

* | mostrar diferente informacién por pantalla.
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Botén Funcién descriptiva

rsefg Deja de tecla de comando (aplicable a estado de control del
panel de operacion),
claves de la falla de reposicion

tecla de comando rotacion hacia adelante
tecla de comando rotacion inversa

5-1-2 LED Descripcion luz indicadora

Indicador | Indicador
estado de Descripcion
nombre de los
la luz ndicadores
DRV lluminacioén |El variador esta en estado de ejecucion.
RDY |Iluminacién El variador esta en estado de espera.

FREF |Iluminacién La pantalla muestra la frecuencia de configuracion.

FOUT |IIuminacién La pantalla muestra la frecuencia de salida.

I0UT |Iluminacién La pantalla muestra la corriente de salida.
Variador se encuentra en estado de rotacion hacia

FWD  |lluminacién |adelante.

REV |IIuminacién Variador esta en estado de rotacién inversa.
STOP/ Variador se encuentra en estado de paraday sin
RESET lluminacion |salida.
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5-1-3 Descripcidn de la pantalla

Display Descripcion
FREF . o
1 X!suahz?mén: )
ustar frecuencia
050.00 50.00 Hz
2 10UT Visualizacion:
Corriente de salida
000.80 0.8A
FOUT Visualizacion:

Frecuencia de
000.50 salida 0.5 Hz

Visualizacion:

4 Parametro F1.50

Visualizacion:

5 END Parametro ajuste
esta modificado
exitosamente

Visualizacion:

6 OoC1 Cadigo de fallo,
sobrecorriente el la
aceleracion
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5-2 Instruccion de operaciones del panel digital

(1) Parametro setup (modificando F1.04 como ejemplo)

Programa Botdn Visualizaciéon Descripcion
RDY A: Para mostrar el
Power on ajuste de la
1 (encendido) 00000 frecuencia
B:Variador esta en
standby
RDY Para entraren el
Presionar estado de ajuste de
2 estado. Cuando la
FO000 letra parpadee es
que se puede
modificar.
3 Presionar 4 Elvalor “0” h
veces valor a
@ F00.04 ’slif”o cambiado a
Presionar El parpadeo ha
4 RDY cambiado 2
r posu:loges hacia la
izquierda.
rapidamente F00.04
2 veces
1 vez para
acer.
cambio)
Presionar 1 RDY
5 vez El valor “0” ha sido
@ F01.04 cambiado a “1”
) RDY
6 Presionary .
mantener Display: “1”
@ 000001
r
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@

RDY gglgnbiar de “1” a
Presionar
@ 000000
Presionary Luego de que
mandetener | esté
parpadeando Confirmar que el
8 END, mostrara valor F1.04 ha
@ F01.05 sido modificado
er
F01.05
Presionar
9 RDY Vuelve a la
pantalla original
00000

Nota: Presionar PRG para salir de la modificacion y volver
directamente al estado de visualizacién original.

(2) Diferentes visualizaciones de estado y consulta.
Asumir que el parametro esta configurado: utilizar el panel de

control del variador para iniciar y parar (F1.02=0), y la frecuecia
viene dada por el potenciémetro del panel (F1.01=3).
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Programa Botdn Visualizacion Descripcion
1 Power on RDY FREF Visualizacion de
(encendido) la
Configuracion
000.00 de la frecuencia
Girar
2 RDY FREF Frecuencia de
configuracion 5
Hz
005.00
DRV FREF Ejecucion FWD
3 estd activada
005.00
4 Presionar
unavez DRV  FREF Cambia la
frecuencia
actual
@ 005.00
Girar DRV FOUT Modificar la
5 f((ejcuencik:;\_. I(-jla
sido cambiada
005.00 de 5 Hza 15Hz
DRV FOUT Visualizacién de
6 corrielnfe
actual, la
010.00 corriente actual

de salida es 10
A
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Presionar DRV Cambie al
7 una vez display de
tension, La
tension actual
@ 020.00 esde20V
Presionar 2
8 veces DRV Cambiar al
estado de
config. De
000.00 paradmetro
Presionar DRV Selecciones el
9 codigo F00.04
para modificar
F00.04 el pardmetro
de acceso
Presionary Display F00.04
10 mantener DRV significa que la
velocidad de
rotacién es 140
0140.0
11 Presionar DRV FREF Volver a la
pantalla
E@' principal, la
frecuencia
0015.00 config. Es 15 Hz
Presionar RDY FREF Detiene el
12 variador, la
Stop/Reset frecuencia es
015.00 de 15 Hz
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Nota: Por medio de la tecla shift, puede monitorizar la frecuencia de
configuracion, la frecuencia de funcionamiento, la corriente de salida y la
tension de salida del variador en funcionamiento.

La visualizacion de la pantalla principal se puede modificar de acuerdo a
sus necesidades, y puede modificarla mediante la configuracién F0.00. Al
mismo tiempo puede monitorizar el contenido de la pantalla relativa por
F0.01-F0.18.

5-3 Aparatos funcionando y relativo
sencillo

5-3-1 Configuracidn, instalacién y cableado

De acuerdo con los requisitos detallados para llevar a cabo la
instalacion y el cableado-

La figura es la conexién del cable mas simple para el
funcionamiento como a continuacion:

Tres fases )
fuente de e . M Motor
alimentacion T Wi ,,‘,

5-3-2 Inspeccion de Cableado
De acuerdo con los requisitos de cableado del variador, comprobar
si hay errores. Después de confirmar que no hay error, encienda la

fuente de alimentacion para establecer parametros.

5-3-3 Parametro de configuraciéon
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La configuracion de los parametros bésicos del variador en
ejecucioén debe tener la configuracion de frecuencia y la
configuracién de fuente de sefial de funcionamiento, con el fin de
gue puedan comenzar variador por un lado, e indicar velocidad de
funcionamiento de variador en el otro lado.

Establecer parametros y F1.01 F1.02 acuerdo con los requisitos.

Sobre el método de instalacién, por favor lea el capitulo 5-2.

5-3-4 Ejecucion

Confirmar que no hay ningin error en la configuracién del
cableado y el parametro de acuerdo a las necesidades.
Supongamos F1.01 = 3 (la fuente de frecuencia
procedente del potenciémetro de panel de mando)

F1.02 = 0 (que se ejecuta fuente de sefial procedente del panel de
mando)

Pulse la tecla “FWD” para iniciar variador, y luego gire el
potenciémetro. El variador acelera gradualmente.

Pulse el botén “STOP” para detener el variador

Note: Observar el estado del motor en funcionamiento. Si un
abnormity se lleva a cabo, por favor, dejar de correr
inmediatamente (pulsar la tecla STOP) y desconecte la

alimentaciéon y comprobar que funciona.
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5-1-3

Capitulo 6 Tabla Funcional de
parametros

** Ajuste F3.15 F3.22 ~ de 27 a 30, F3.30 F3.33 ~y ~ F20 F74

son s6lo para la serie P +

Cadigo| Nombre Descripcién | Unidad| Defecto

F0.00 Selecion de d_ato_s de 0-32 1 1
la pantalla principal

F0.01 | Configuracién de frecuencia Solo lectura
F0.02 Frecuencia de salida Solo lectura
F0.03 Corriente de salida Solo lectura
F0.04 Velocidad del motor Solo lectura
F0.05 Voltaje del bus de DC Solo lectura
F0.06 Temper_atura del Solo lectura
Variador
F0.07 pantalla PID Solo lectura
F0.10 Alarma 1 Solo lectura
FO.11 Alarma 2 Solo lectura
F0.12 Alarma 3 Solo lectura
F0.13 Alarma 4 Solo lectura
F0.14| Frecuencia seleccionada Solo lectura
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durante la Ultima alarma

Frecuencia dltima
FO0.15 configuracion Solo lectura
Culpa

Frecuencia Ultima
F0.16 configuracion Solo lectura
Culpa

Frecuencia dltima
FO.17 configuracion Solo lectura
Culpa

Frecuencia Ultima
F0.18 configuracion Solo lectura
Culpa

Configuracion de la frecuencia limite 0,00-

frecuencia principal uppper 0.01 0.00

F1.00
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Cadigo Nombre Descripcion Unidad | Defecto
0: configuracién de
frecuencia digital
1: Configuracién de tensién
lanalégica
: configuracién actual
Opcion para la lanalégica
frecuencia 3. Teclado configuracion
F1.01 |preparar POT 1 0
4. ARRIBA / ABAJO
nstalacion
5.RS485 comunicacion
configuracion frequecy
0: Teclado
Opci6n para ejecutar la
F1.02 [instalacién 1: Terminal de 10 1 0
2: Comunicacion
Configuracion cuando [0: tecla de parada es
F1.03 |lallave esta parada neficaz 1 1
1: tecla de parada es
Eficaz efectiva
Configuracién marcha  |. .
F1.04 |awas O: Reverse prohibido 1 1
1: Reverse mascotas
Frecuencia minima de
Méxima frecuencia funcionamiento ~
F1.05 |de ejecucion 400.00Hz 0.01 0.00
Minima frecuencia 0,00 ~ Frecuencia maxima
F1.06 |de ejecucion de funcionamiento 0.01 0.00
Tiempo de aceleracion
F1.07 |1 0 ~ 6000.0S 0.1 |Cambio
Tiempo de deceleracion
F1.08 |1 0 ~ 6000.0S 0.1 |Cambio
” o F tension intermedia ~
F1.09 |Tension maxima VF 500.0v 0.1 400,0
VF frecuencia F frecuencia intermedia ~
frecuencia maxima de
F1.10 [Fundamental funcionamiento 0.01 50.00
tensién minima VF VG ~
F1.11 |VF tension intermedia |voltaje maximo 0.1 |Cambio
VF intermedia F VF frecuencia minima ~
F1.12 |Frecuencia frecuencia fundamental 0.01 2.50
F1.13 |Tensién minima VF 0 ~ VF tension intermedia 0.1 15.0
F1.14 |Frecuencia minima VF [0 ~ VF frecuencia intermedia| 0.01 1.25
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F1.15 |Frecuencia portadora [1.0K-15.0K 0.1 |Cambio
Ajuste automatico de
F1.16 [|portadora IConservar 1 0
Inicializacion de
F1.17 |Parametros 8: Inicializacion por defecto 1 0
0: desbloqueo de
Bloqueo de lparametros
F1.18 |Parametros 1: Bloqueo de parametros 1 0
Cadig Unid
0 Nombre Descripcion ad | Defecto
. 0/1 de inicio regular del / de
Opci6én de modo de i 4
F2.00inicio nicio después de re 1 0
Inspeccion
Opcioén para el modo de0/1 ~ frenar / parada
F2.01|parada lautomatica 1 0
Configuracion de la
F2.02|frecuencia de inicio 0,10 ~ 10.00Hz 0.01 0.5
Configuracion de la
F2.03|frecuencia de parada 0,10 ~ 10.00Hz 0.01 0.5
0 ~ 150% polo corriente
F2.04| Corriente en CC nominal 1 100%
en el inicio del frenado
Tiempo para el frenado
directo
F2.05]|en el inicio 0 ~ 25.0S 0.1 0
Corriente en CC para
frenar en la parada 0 ~ 150% polo corriente
F2.06 Inominal 1 100%
Tiempo en CC para el
F2.07|frenado en parada 0 ~ 25.0S 0.1 0
Compensacion
automatica de par
F2.08 0 ~ 20,0% 1 0
Tension nominal del
F2.09 |motor 0 ~ 500.0V 0.1 | 380,0
Corriente nominal del [0 configuracion actual del
F2.10|motor sistema 0.1 |Cambio
No relacién de corriente
de carga de
F2.11|Motor 0-100% 0.1 40%
Velocidad de rotacion
nominal de
F2.12|Motor 0-6000r / min 1 1420
F2.13|Numero de polos 0-20 2 4
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Deslizamiento nominal

F2.14|del motor 0 ~ 10.00Hz 0.01 | 250
Frecuencia nominal de

F2.15|Motor 0-400.00Hz 0.01 | 50.00

F2.16|Resistencia de estator [0-1000hm 0.01 0

F2.17|Resistencia de rotor 0-1000hm 0.01 0
Inductancia propia del

F2.18|rotor 0-1.000H 0.01 0
inductancia mutua de

F2.19|Rotor 0-1.000H 0.01 0

Tiempo para el filtro
de compensacién de

F2.20|par 0 ~ 10.00s 0.01 | 0,10 s
Tension minima VIF

F3.00|Entrada 0 ~ VIF voltaje maximo 0.1 0
Tension méaxima VIF

F3.01|Entrada tension minima VIF ~ 10V 0.1 10.0

Cadig Unid | Defect

0 Nombre Descripcion ad 0
FIV tiempo del filtro de

F3.02|entrada 0 ~ 25.0S 0.1 1.0
Corriente minima FIC

F3.03|Entrada 0 ~ corriente méaxima FIC 0.1 0
corriente maxima FIC  [corriente minima FIC

F3.04|Entrada de entrada ~ 20mA 0.1 20.0
FIC de tiempo de filtro

F3.05|de entrada 0 ~ 25.0S 0.1 1.0

F3.06|Tensién minima FOV |0 ~ FOV méaxima tension 0.1 0
Salida
Tension maxima FOV
de salida ITension maxima FOV salida

F3.07 salida de 10V ~ 0.1 10.0
Corriente minima FOC

F3.08|Salida 0 ~ corriente maxima FOC 0.1 0

ICorriente minima FOC ~

F3.09|Corriente maxima FOC ROmA 0.1 20.0
Salida
Frecuencia de baja

F3.10|cosa analoga 0 ~ 600.00 0.01 | 0.00
Direccién de baja

F3.11|analégico 0/1 1 0

F3.12|Frecuencia de alta 0 ~ 600.00 0.01 | 50.00
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Analégica
Direccién de alta
F3.13|analégico 0/1 1 0
Opciones para la
inversa de
F3.14|cosa analoga 0/1 1 0
0: Ineficaz
1: El activar
2: Sendero hacia adelante
3: El activar inversa
K: avance / retroceso
El terminal de entrada
F3.15|FWD 5. Ejecutar 1 6
(0~ 32) 6: hacia adelante
[7: Reverse
8: Detener
9: Terminal de multi-seccion
1
10: terminal de multi-seccién
2
11: terminal de multi-seccion
3
Codi Unida | Defect
go Nombre Descripcion d |o
[12: Terminal multi-seccién 4
[13: 13: Acc / De la terminal 1
[14: 13: Acc / De terminal 2
[15: Aumento de sefial de
frecuencia
REV terminal de [16: disminucion de sefial de
F3.16 |entrada frecuencia 1 7
(0~32) [17:sefial de parada de
Emergencia
[18: Restauracion de fallos de
sefial
[19: PID en el funcionamiento
P0: PLC en ejecucion
Terminal de entrada S1 R1: Sefial de inicio para el
F3.17|(0 ~ 32) femporizador 1 1 1
Terminal de entrada S2 P2: Sefial de inicio para el
F3.18|(0 ~ 32) femporizador 2 1 18
3: sefial de impulso de
contador
Terminal de entrada S3 [P4: Restauracion del
F3.19|(0 ~ 32) contador de la sefial 1 15
5. Memoria clara
P6: Iniciar movimiento de
Entrada del terminal S4 [cuerda
F3.20|(0 ~ 32) - 27: Parada 1" bomba 1 |dieciséis
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Entrada del terminal S5

- 28: Parada 22 bomba

F3.21[(0 ~ 32) [ 29: Parada 3 bomba 8
Entrada del terminal S6 [ 30: Parada 4'* bomba
F3.22[(0 ~ 32) 9
0: Ineficaz
MO01 salida de la [1: En ejecucion
terminal P: Frecuencia alcanzada
F3.23|(0 ~ 32) b Fallo 01
i: Velocidad cero
: Frecuencia 1 alcanzada
6: Frecuencia 2 alcanzada
MO02 salida de la [7: Aceleracion
F3.24|terminal B: Desaceleracion 02
(0~32) b: Indicacion de bajo voltaje
[10: temporizador 1
alcanzado
11: Temporizador 2
alcanzado
[12: Fase de finalizacion
[13: Finalizacion del
terminal de salida de  |procedimiento
alarma [14: limite superior PID
F3.25|YA, YB, YC (0 ~ 32) [15: PID limite inferior 03
[16: desconexion de 4-20 mA
[17: Deteccion de sobrecarga
8: Examen por mas de
Terminal de salida de [esfuerzo de torsién
alarma P6: la terminacion del
KA, KB (0 ~ 32) bobinado
F3.28|(* El tablero con KA, KB R7: Contador alcanz6 0

solamente terminal)

28: contador Intermedio

IAlcanzado
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Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
29: suministro de agua
constante
terminal de salida FOV
F3.26|(0 ~ 32) tension 1 0
‘1" eficaz “2” ineficaz
0: Salida de frecuencia
1: Salida de corriente
2: voltaje de CC
F3.27|terminal de salida FOC [3: Voltaje de Ac 1 1
i de salida de impulsos,
0~7) [Limpulse / HZ
salida 5.pulse, 2impulse / HZ
6 de salida de impulsos,
Bimpulse / HZ
salida 7.pulse, 6impulse / HZ
tiempo de escaneo de
F3.29|terminales 0,001 ~ 1.000S 0,001| 0.02
Iniciar tiempo de
retardo de
F3.30[menor que la maxima [0 ~ 6000 1S 10
frecuencia a la YA, YB,
YC
Cerrar tiempo de
retardo
mas que la maxima
F3.31|frecuencia a la YA, YB, [0 ~ 6000 1S 10
YC
Iniciar tiempo de
retardo menor que la
F3.32| Minima 0 ~ 6000 1S 10
frecuencia a KA, KB
Cerrar tiempo de
retardo
F3.33|méas del minimo 0 ~ 6000 1S 10
frecuencia a KA, KB
Frecuencia de
velocidad fija
F4.00|Ajuste 0,00 ~ maxima frecuencia 0.01 | 5.00
El tiempo de
F4.01|aceleracion 2 0 ~ 6000.0S 0.1S | 10.0
Tiempo de deceleracion
F4.0212 0 ~ 6000.0S 0.1S | 10.0
Tiempo de aceleracion
F4.03|3 0 ~ 6000.0S 0.1S | 20.0
Tiempo de deceleracion
F4.04|3 0 ~ 6000.0S 0.1S | 20.0
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Tiempo de aceleracion
4 / jogging aceleration
F4.05|time 0 ~ 6000.0S 0.1S 2.0

Tiempo de deceleracion
4 / jogging deceleration
F4.06 |time 0 ~ 6000.0S 0.1s 2.0

\Valor designado
F4.07|del contador 0 ~ 65000 1 100
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Cadig Unid
0 Nombre Descripcion ad | Defecto

Valor intermedio de
F4.08|Contador 0 ~ 65000 1 50

F4.09 [limitacién de 0 ~ 200% 1% | 150%
par de aceleracion

Limitacion del
par constante de
F4.10|velocidad 0 ~ 200% 1% 00

Evitar la sobretension
en la

F4.11|desaceleracion 0/1 1 1

F4.12|Opci6n para la 0~2 1 1
regulacion automatica
de tension

Opcién para
el ahorro automatico de
F4.13|energia 0 ~ 100% 1% 00

Accionar la tension de
F4.14la tuberia del freno ICambio 0.1 |Cambio

Tasa de accién de tubo
de frenos
F4.15 40 ~ 100% 1 50%

Opcién para reiniciar
F4.16 |después del 0~1 1 0
apagado

Tiempo para el
F4.17 |suministro de energia [0 ~ 10S 1 5,0s
permitido

Limitacion del par de
torsion en
F4.18linicio de carreras 0 ~ 200% 1 150%

La hora de inicio de
F4.19|carreras 0 ~ 25.0S 1 0.0

el tiempo de reinicio de
F4.20|fallos 0~5 1 0

el tiempo de reinicio de
F4.21[fallos 0 ~ 100.0S 2 2

Opcion para el
accionamiento de
F4.22|sobrepar 0~3 1 0

deteccion horizontal de
F4.23|sobrepar 0 ~ 200% 1 00

Tiempo de deteccion de
F4.24|sobrepar 0 ~ 20.0S 0.1 00
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frecuencia limite 0,00-
F4.25|Alcance frecuencia 1  [superior 0.01 48
frecuencia limite 0,00-
F4.26|Alcance frecuencia 2  |superior 0.01 30
Configuracion del
F4.27 |temporizador 1 0 ~10.0s 0.1 0
Configuracion del
F4.28|temporizador 2 0 ~ 100.0S 1 0
Tiempo para el par de
F4.29|velocidad constante 0 ~ 6000.0S 0.1 |Cambio
.38.
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Capitulo 6 Tabla de pardmetros

funcionales
Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
Frecuencia de ancho
F4.30|de alcance 0,00-2,00 0.01 | 0.50
F4.31|Frecuencia de salto 1  [frecuencia de 0,00-superior | 0.01 0
F4.32|Frecuencia de salto 2  [frecuencia de 0,00-superior | 0.01 0
Salto del ancho de
F4.33|frecuencia 0,00-2,00 0.01 | 0.50
Arriba / Abajo
frecuencia
F4.34|longitud de paso 0 ~ 10.00Hz 0.01 0.1
Arriba / Abajo
F4.35|frecuencia 0: ficha 1: no grabar 1 0
Grabar
Modo de memoria del
F5.00|PLC 0~1 1 0
F5.01|Modo de inicio del PLC 0~ 1 1 0
0: PLC se detiene después
de que se ejecuta en
jun ciclo
1: el modo de parada PLC,
se detiene
[después de ejecutar en un
ciclo
2: Funcionamiento circular
el modo de PLC
F5.02|funcionamiento del PLC : el modo de parada PLC, 1 0
circular
imodo de ejecucion
4: PLC opera en el Ultimo
frecuencia después de correr
len una
ciclo.
Velocidad de mdltiples
secciones 0,00 ~ maximo de
F5.03[Terminal 1 / Inicio funcionamiento 0.01 | 100
: frecuencia
frecuencia
\Velocidad de mdltiples
secciones 0,00 ~ méaximo de
terminal 2 de arranque /funcionamiento
F5.04 |viento . 0.01 | 15.00
. frecuencia
frecuencia
la velocidad de
multiples secciones 0,00 ~ maximo de
F5.05 |terminal de parada 3/ [Uncionamiento 0.01 | 20.00
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viento
frecuencia

la velocidad de
multiples secciones

0,00 ~ maximo de
funcionamiento

F5.06|Terminal 4 frecuencia 0.01 | 25.00
la velocidad de 0,00 ~ maximo de
multiples secciones funcionamiento

F5.07|Terminal 5 frecuencia 0.01 | 30.00
la velocidad de 0,00 ~ maximo de
multiples secciones funcionamiento

F5.08|el terminal 6 frecuencia 0.01 | 35.00
la velocidad de 0,00 ~ maximo de
multiples secciones funcionamiento

F5.09|el terminal 7 frecuencia 0.01 | 40.00
la velocidad de 0,00 ~ méaximo de
multiples secciones funcionamiento

F5.10|terminal 8 frecuencia 0.01 | 45.00

57




Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
Velocidad de multiples [0,00 ~ frecuencia maxima de
secciones funcionamiento
F5.11|el terminal 9 0.01 | 50.00
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia maxima de
F5.12|multiples secciones funcionamiento 0.01 | 10.00
terminal 10
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia maxima de
multiples secciones funcionamiento
F5.13|el terminal 11 0.01 | 10.00
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia maxima de
multiples secciones funcionamiento
F5.14|el terminal 12 0.01 | 10.00
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia méaxima de
F5.15|multiples secciones funcionamiento 0.01 | 10.00
el terminal 13
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia méaxima de
multiples secciones funcionamiento
F5.16|el terminal 14 0.01 | 10.00
la velocidad de 0,00 ~ frecuencia méaxima de
multiples secciones funcionamiento
F5.17|el terminal 15 0.01 | 10.00
Tiempo de
funcionamiento del PLC
F5.18|1 / tiempo de bobinado [0 ~ 65000 1S 100
PLC tiempo de
F5.19|ejecucion 2 0 ~ 65000 1S 100
PLC tiempo de
F5.20|ejecucion 3 0 ~ 65000 1S 100
tiempo de
F5.21|funcionamiento PC 4 |0 ~ 65000 1S 100
Tiempo de
funcionamiento del PLC
F5.22|5 0 ~ 65000 1S 100
PLC tiempo de
F5.23|ejecucion 6 0 ~ 65000 1S 0
Tiempo de
funcionamiento del PLC
F5.24|7 0 ~ 65000 1S 0
F5.25|PLC de cuerda 8 0 ~ 65000 1S 0
PLC tiempo de
F5.26 [funcionamiento 9 0 ~ 65000 1S 0
F5.27|PLC Tiempo: 10 0 ~ 65000 1S 0
F5.28|PLC tiempo de 0 ~ 65000 1S 0
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ejecucion 11
PLC tiempo de
F5.29]ejecucion 12 0 ~ 65000 1S 0
PLC tiempo de
F5.30|ejecucion 13 0 ~ 65000 1S 0
PLC tiempo de
F5.31|ejecucion 14 0 ~ 65000 1S 0
PLC tiempo de
F5.32|ejecucion 15 0 ~ 65000 1S 0
F5.33|PLC sentido de marcha [0 ~ 32767 1 0
F5.34|funcién de viento 0: Desactivar 1: activar 1 0
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Capitulo 6 Tabla de pardmetros

funcionales
Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
0: PID prohibida
1: PID abierto
: ejecucion condicional de la
F6.00|Modo de inicio PLD PID. 1 0
PID esta abierto cuando
terminal externa
les eficaz.
0: modo de retroalimentacion
negativa
modo de de PID
F6.01 |funcionamiento PID [ negativo y positivo 1 0
Imodo de retroalimentacion
del PID
0: Seleccionar figura como
objetivo
Opcién para la
realimentacién PID alor
1: Tome VIF como valor
F6.02|valor objetivo 1 0
: Recogida FIC como valor
objetivo
0: Tomar VIF como
retroalimentacion
alor
1: Tome FIC como
etroalimentacion
Opcién de
F6.03|realimentacion PID alor 1 0
valor P: Tome equilibrio de VIF-FIC
lvalor de realimentacion
3. Tomar el equilibrio del FIC-
VIF como
alor de realimentacion
F6.04 |valor objetivo figura PID 0,0 ~ 100,0% 0,1% | 0,0%
valor limite superior
para
F6.05|alarma PID 0,0 ~ 100,0% 1% | 100%
\Valor limite inferior para
F6.06 |alarma PID 0,0 ~ 100,0% 1% 0%
F6.07|Valor de P de PID 0.0 ~ 200.0% 0,1% | 100%
F6.08|Valor para | del PID 0,0 ~ 200.0S, 0 se cierra 0.1s 0.1s
F6.09|Valor para D del PID 0.00.0 ~ 20.00 S, 0 se cierra | 0.1s 0.0
F6.10|Paso de cada PID 0,00 ~ 1.00Hz 0.01 | 0.10Hz
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accionamiento

0,00 ~ 120.0Hz (0.00 Hz)

0.00 Hz significa la funcién
F6.11|Frecuencia dormir PID (el suefio 0.01 |0.00 Hz
esta cerrado

Momento en el que es
dormir PID

F6.12|activo 0~200s 1S 10s

Valor para despertar
PID
F6.13|del suefio 0 ~ 100% 1% 0

valor correspondiente
de
F6.14|pantalla PID 0 ~ 10000 1 1000
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Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
Namero digital PID
F6.15|mostrado 1~5 1 1
Namero digital de
F6.16|figura decimalde PID [0 ~4 1 1
monitor
Frecuencia limite 0 ~ maximo de
superior PID funcionamiento
F6.17 frecuencia 0.01 | 48.00
Frecuencia limite 0 ~ méaximo de
inferior PID funcionamiento
F6.18 frecuencia 0.01 | 20.00
0: Siempre en el modo de
trabajo,
cuando PID estéa abierto
1: Cuando la

etroalimentacion alcanza
P6.05, funcionara a su
Iminimo de frecuencia de
F6.19|modo de trabajo PID funcionamiento. 1 0
Cuando
retroalimentacion llega a
F6.06, el PID
lcomenzara a funcionar ..

limitacién de la
F6.20|desviacion 0~ 10% 0,1% | 1,0%

F6.20|KB1, KA1 0. ineficaz 2
1.Contact Punto de motor A

F6.21|KB 2, KA2 recuencia industrial !

F6.22|KB3, KA3 .Contact Punto de motor A 4
recuencia convertible

F6.23|KB4, KA4 3.Contact Punto de motor B 3

F6.24|KB5, KA5 frecuencia industrial 6
4.Contact Punto de motor B

F6.25|KB6, KAG recuencia convertible 5

F6.26|KB7, KA7 5.Contact Punto de Motor C 8

recuencia industrial
6.Contact Punto de Motor C
frecuencia convertible
[7.Contact Punto de motor D
frecuencia industrial
8.Contact Punto de motor D
frecuencia convertible
9.Contact Punto de motor E
frecuencia industrial
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F6.27|KB8, KA8 10.Contact Punto de motor E 7
recuencia convertible
11.Contact Punto de motor F
recuencia industrial
12.Contact Punto de motor F
recuencia convertible
13.Contact Punto de Motor G
recuencia industrial
14.Contact Punto de Motor G
recuencia convertible

63



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Capitulo 6 Tabla de pardmetros

funcionales
Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
ajuste del tiempo en
F6.28|segundos 0 ~ 60 1 0
ajuste de tiempo en
F6.29|minutos 0 ~ 60 1 0
Tiempo de ajuste de la
F6.30|hora 0~24 1 0
F6.31|ajuste de horadeldia |1~ 31 1 0
ajuste del tiempo de
F6.32|mes 1~12 1 0
Tiempo de ajuste del
F6.33|afio 00 ~ 99 1 0
F6.34|bomba A 0-3 1
F6.35|bomba B 0-3 1
F6.36 |bomba C 0-3 1
F6.37|bomba D 0-3 0
F6.38|bomba E 0-3 0
F6.39|bomba de F 0-3 0
F6.40|bomba de G 0-3 0
asignacion de presion
F6.41|de bombeo 0 ~ 25,0% 0.1 5
Ejecucion de frecuencia
F6.42|de bombeo 0 ~ Frecuencia maxima 0.01 48
El tiempo de retardo de
F6.43|bombeo 0 ~ 3600.0S 1 10
F6.44|Reservado
Presion de tolerancia
de vaciado
F6.45 0 ~ 25,0% 0.1 5
Ejecucion de frecuencia
de vaciado
F6.46 0 ~ Frecuencia maxima 0.01 48
El tiempo de retardo de
la vaciado
F6.47 0 ~ 3600.0S 1 10
F6.48|Reservado
Tiempo de puerta de
F6.49|medida cautelar 0 ~ 10S 0.1 1
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Tiempo de la puerta de
F6.50|arrastre 0 ~ 10S 0.1 1
F6.51 |tiempo del circuito 0 ~ 65535 min 1 480
F6.52|Hora de inicio T1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.53|Hora de inicio T2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.54 |Hora de inicio T3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.55|Iniciar el tiempo T4 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.56|Iniciar el tiempo T5 00 ~ 23:59 0.1 0
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Cadig Unid | Defect
0 Nombre Descripcion ad 0
F6.57|Iniciar el tiempo T6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.58|Iniciar tiempo T7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.59|Iniciar tiempo T8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.60|Presion 1 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.61|presion 2 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.62|Presion 3 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.63|Presion 4 00 ~ 23:59 0.1 0
Caédig Unid | Defect
o Nombre Descripcion ad o]
F6.64 |presion 5 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.65|Presion 6 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.66 |presion 7 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.67 |presion 8 00 ~ 23:59 0.1 0
F6.68|Modo seccion dormir [0 ~ 255 1 1
Tolerancia presion de
F6.69|dormir 0 ~ 25% 1 5
Tiempo continuo de
F6.70|dormir 0 ~ 3600.0S 0.1 30
F6.71|frecuencia de dormir |0 ~ frecuencia maxima 1 22
presion de despertar
F6.73|Tolerancia 0 ~ 25% 1 5
F6.74|Hora de despertar 0 ~ 3600.0S 0.1 3
velocidad para 0: 4800 1: 9600
F7.00|Comunicacion 2: 19200 3: 38400 0
0: 8N1 PARA ASC
1: ASC 8E1 FPR
. ., [:801PARA ASC
F7.01|modo de comunicacion k- SN1 PARA RTU 0
4: 8E1 PARA RTU
b: 801 PARA RTU
Direccion local de
F7.02|comunicacién 0 ~ 240 1 0
0: Bloqueado 1:
F8.00|aplicaciones superiores [desbloqueado 1 0
configuracién del
F8.01|sistema 0: 50Hz 1: 60Hz 1 0
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Opcion de constante

F8.02|torque o cambiar . Par constante 1 0

esfuerzo de torsion L par cambiable
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Capitulo 6 Tabla de pardmetros

funcionales

Cédig
0

Nombre

Descripcion

Unid
ad

Defecto

F8.03

Configuracion de
garantia
nivel de sobre voltaje

ICambio

Cambio

F8.04

Configuracion de
garantia
nivel de baja tension

ICambio

Cambio

F8.05

Configuracion de
garantia

nivel de mas de
Temperatura

0 ~ 120°C

85/95°C

F8.06

Configuracién de
mostrar
tiempo de filtro actual

0~ 10.0s

0.1

2.0

F8.07

salida analégica 0-10V
de bajo de calibracion
Coeficiente

0-65535

F8.08

salida anal6gica 0-10V
de alta calibracion
Coeficiente

0-65535

F8.09

salida anal6gica de 0-
20 mA

de bajo de calibracion
Coeficiente

0-65535

F8.10

salida analdgica de 0-
20 mA

de alta calibracion
Coeficiente

0-65535

F8.11

Adelante atras
compensacion de la
operacion

punto de frecuencia

0 ~ maximo de
funcionamiento
frecuencia

F8.12

Arriba / Abajo
frecuencia
Grabar

0: ficha 1: no grabar
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Capitulo 7
Explicaciones detalladas de
Parametros

7-1 Parametros para la Supervisién

configuracion de

opciones de
F0.00 visualizacién
por defecto
00
00 Pantalla de configuracion de frecuencia
01 Pantalla frecuencia de salida
02 Visualizacion corriente de salida
Distan Pantalla de salida de velocidad de rotacion
8?32 03 valor objetivo / PID

Indicacién de la tensién de bucle principal
04 DC

Visualizacion de la temperatura del médulo
05 en el variador

06 Visualizacion de realimentacién PID

El usuario puede configurar la imagen inicial del variador como

la imagen que el usuario mas desea mediante la configuracion
del F0.00 con el fin de hacer un seguimiento mas conveniente.

Por ejemplo, si el usuario quiere controlar la frecuencia de rotacion
por la pantalla principal, el usuario puede hacer que la velocidad de
rotacién de visualizacion de imagenes mediante el establecimiento
F0.00 como 03. El valor por defecto del parametro es 00. Por lo
tanto, se muestra la configuracién de frecuencia directamente

cuando el esta encendido.
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F0.01

configuracion de frecuencia

Mostrar la frecuencia actual del variador.

Puede supervisar la configuracién actual de la frecuencia del

variador mediante el examen del contenido del parametro.
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

F0.02 | Frecuencia de salida

Mostrar la frecuencia de salida actual de variador.

Puede monitorizar la frecuencia de salida actual del variador

mediante el examen de parametros F0.02.

F0.03 | Salida de corriente

Mostrar la corriente de salida actual del variador.

Puede monitorear la corriente de salida actual mediante el

examen de parametros F0.03.

F0.04 | velocidad de rotacion

Mostrar la presente velocidad de rotacién del motor.

Puede controlar la velocidad de rotacién real del motor

mediante el examen de parametros F0.04.

F0.05 | Voltaje del bus de CC

Mostrar la tension del bus de CC en el bucle principal del variador.

Puede supervisar la tension actual del bus de CC del bucle

principal en el variador mediante el examen de pardmetros F0.05.

F0.06 | Temperatura de variador

Visualizar la temperatura actual de médulo variador.

Puede controlar la temperatura actual del médulo variador
mediante el examen F0.06 parametro, que le ayudara a hacer un

juicio sobre el estado de funcionamiento del variador.

F0.10 registro de error 1

FO0.11 registro de error 2

F0.12 registro de error 3

F0.13 registro de error 4
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.47 .
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| | Grabar las Ultimas cuatro errores de variador.

Puede comprobar el estado de los Gltimos cuatro errores
examinando F0.10 a F0.13. Estos cuatro parametros pueden
ayudar a los usuarios a hacer un juicio sobre la condicién de
funcionamiento del variador y encontrar la causa del error de
produccion y eliminar problemas ocultos.

F0.14 La frecuencia a la que tiene lugar el Ultimo error
F0.15 La frecuencia de salida en el Gltimo error

F0.16 La corriente de salida en el ultimo error

F0.17 La tension de salida en el Gltimo error

F0.18 La tensién de CC en el Gltimo error

Ellos muestran el estado detallado del Gltimo de error:
Puede comprobar la frecuencia real de configuracion,
frecuencia de salida, y el voltaje de CC del variador en bucle
principal mediante el examen de estos parametros,
respectivamente.

Puede comprobar el estado detallado cuando el error mas reciente
se lleva a cabo mediante el examen del contenido del F0.14-
F0.18. Puede examinar la frecuencia de configuracion, frecuencia
de salida, y la corriente de salida real y la tension de salida real, el
voltaje de CC del bucle principal. De acuerdo con los datos
anteriores, se puede analizar la causa de los errores y encontrar
una solucion rapida, lo que ayudara al personal de mantenimiento
en la reparacion de trabajo.

Lo mas importante es que para el Modelo APH, puede utilizar el
modo de configuracién para elegir libremente la imagen principal y
para controlar el contenido relacionado directamente a través
F0.01-F0.08, pero también se puede examinar el contenido

relacionado directamente cambiando el panel de mando.
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Cuando el panel de mando esté previsto para las cuatro
condiciones siguientes,

se puede comprobar el contenido relacionaddieen la tecla. "
"Tomar

instalacion
frecuencia como imagen principal, por ejemplo, de la siguiente
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

pulse la
Paso| tecla Monitor Explicacion

A. Variador estad en modo de
espera.

RDY FREE B. La imagen principal
Imuestra la configuracion de la
Turn power frecuencia

1 lon
(encender) IC. la imagen principal

50 00 muestra]a frecuencia de
. nstalacion
cuando la luz FREE esta
encendida

Inicio del variador

IA. convertidor esta en marcha
DRV

DRV la luz esta encendida.

2 |Press B. La imagen esta mostrando
FWD

Frecuencia de configuracion.
O l:;':: "'.i -::i IC. variador esta en el estado

= Pae® Yous hacia delante
cuando luz delante esta
encendida.

LR

ICambiar imagen de la
DRY FOUT pantalla; cam_biar )
f la frecuencia de salida
Presione ( actual.
potenciémet A. variador se encuentra en
ro) estado adelante.
— B. La frecuencia de salida

ctual
Q| = e
i
una vez es 50.00Hz.
uz C. FOUT estéa encendido.

ICambiar imagen de la

DRV  FOUT pantalla; cambiar

jal corriente de salida actual.

A. La salida de corriente real
2 - - es

4 presio‘; p.52

una vez B. La imagen actual es

Imostrando la salida real

" |OT corriente cuando la luz

esta encendida.
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antalla; cambiar
tension de salida real.
A. La salida real actual

Eambiar imagen de la

prensa

una V%; * oltaje es de 380V.
Bl

i ICambiar a la imagen principal
A. Volver a la imagen principal

prensa que mostrard la configuracion
una .
. vez frecuencia.
@ I:;!::Z! !_':' l:::i B. La frecuencia configuracion
Y Taeet fonet @ Bt es

50.00Hz
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7-2 Parametros para el funcionamiento bésico

Configuracion de la frecuencia por defecto: 0.00]
F1.00 | dominante Hz
Unida
Distancia | frecuencia de 0,00-uppper | d 0.01

Cuando se establece F1.01 durante O, que es la opcion de
configuracion de frecuencia. Cuando el modo de configuracién es
averiguar digital de frecuencia, la frecuencia de funcionamiento del
variador se decide por F1.00.

Al correr, puede cambiar la frecuencia modificando el contenido

del parametro F1.00 o pulsando la tecla hacia arriba o la tecla
hacia abajo. Si cambia la frecuencia mediante la modificacion
F1.00, el contenido modificado se almacena cuando variador

deja de funcionar o esté apagado.

Si cambia la frecuencia pulsando la tecla hacia arriba o hacia
abajo, el contenido modificado no se almacenara cuando variador
deja de funcionar o esta apagado. F1.00 almacenado se trabaj6

cuando el variador se inicia la préxima vez.

por defecto:
F1.01 | opcién de configuracién de frecuencia 0

Unida
Distancia | 0-5 d 1

0: configuracién de frecuencia
digital

1: Configuracion de tensién
analdgica

2: configuracion actual analdégica
3. Teclado configuracion POT

4 ARRIBA / ABAJO instalacion
configuracion de la
comunicacién RS485: 5

Contenido

opcion de configuracién de frecuencia se utiliza en la seleccion
de frecuencia de funcionamiento del variador.

0: configuracion de frecuencia digital
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Ejecucion de frecuencia de variador es decidido por F1.00. Puede
cambiar la frecuencia de funcionamiento pulsando la tecla hacia
arriba o hacia abajo en el panel de operacién. Consulte el F1.00
en detalle.

1: Configuracion de tension analégica
frecuencia de variador de marcha se decidi6 por la sefial de tensién

externa (0-10 V), pone en variador a través del terminal VIF. Hay

dos modos
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de la sefial de tension externa: una es la sefial designada que varia
de 0 a 10V; el otro se designa por POT. Consulte el diagrama

siguiente para el método de conexion.

E?l: LR T]
Tres fases >——4S \%2 otor
fuente de 3 L
alimentacion o T w
A =
i VIF
0-10 _U_ » mi ’__|?_

Explicacién: controlar la frecuencia de funcionamiento del variador

de 0 a 10V por FIVo FC

— R T
==
e !

Tres fases g S V| Motor

fuente de — =
alimentacion ¢ T Wi
Lt e
¥ e+ 10V
0-10 I lt—-davip - o—

e FC

Explicacién: el control de frecuencia del variador se ejecuta
sido enviado sefial de tension FIV por POT externo (10Kohm)
2: configuracion actual analégica

La frecuencia de trabajo del variador se decide por la sefial de
corriente externa (0-20). Controlar la frecuencia de
funcionamiento del variador por FIC terminal externo.

o LR 7| sz
Tresfases S \% Z{' Motor
fuente de — A
alimentacion T w l
VIF 7
mi j Tierra
FC =3
Tierra

POT configuracién del teclado: 3
Puede controlar funcionamiento del variador con el mando POT

en el panel de operacién. Eso seria muy conveniente. Prestar

atencion a la perilla POT en el panel de operacion con la funcién
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de conmutacion de imagenes del monitor. Por favor tenga cuidado
al usarlo.
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A su vez: el cambio en
ejecucion _ Prensa: cambiar entre

n ) |, imagenes de
Q/ frecuencia  Vvigilancia
4: ARRIBA / ABAJO instalacién

La frecuencia de trabajo se controla por el terminal externo UP /
DOWN. terminales externos se pueden seleccionar de F3.15 a
F3.22, se seleccionan uno de los terminales externos como arriba /
abajo. Cuando UP es eficaz, la frecuencia va a subir. Cuando
ABAJO es eficaz, la frecuencia va a bajar. Cuando arriba y hacia
abajo son efectivos, la frecuencia sera la misma.

Tg—

L TRy

"\;Q/ Motor

Tres fases
fuente de
alimentacion

A

mi j:

Carolina
del Sur

Parametro: F3.17 = 15, la terminal de S1 se establecera en modo UP.

F3.18 = 16, la terminal de S2 se establecera en el modo
ABAJO.

FA

|
correr —]
Arriba I
Abgo___ LI L
Explicacién: Cuando Up es efectiva (Arriba esta conectado), la
frecuencia pasard up.When Down es efectiva (Abajo esta

conectado), la frecuencia bajara.
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opcion de configuracion se
F1.02 [ejecuta defecto
Unida
Distancia 0-2 d 1
1: Terminal de
Contenido 0: Panel de mando 10 2: RS485

opcioén de configuracion en ejecucion se utiliza en el establecimiento de
origen de la sefial.

0: Panel de mando

Operando panel enviara corriendo sefial. El funcionamiento del
variador puede
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

ser controlado por la tecla FWD (Forward) y la clave de REV
(reserva) en el panel de funcionamiento del variador. Pulse la

tecla de parada para detener la ejecucién del variador.

Procedimie  prensa

nto Monitor Explicacion
llave
RDY
Encender Presumir la frecuencia es
! poder fijado en 10,0 Hz

A. variador esta en

ejecucion
modo.
B. variador se encuentra en
2 FWD adelante
. C. La frecuencia de trabajo
L=t sy i []20.00Hz
A. variador es a la inversa
DRV el modo de funcionamiento.
B. Interruptor entre avance
3 y reverso de variador
oy e, e e |[C La frecuencia de trabajo
ALET BT e
10.00Hz
DRV
= A. variador deja de funcionar|
4 PETENER B. El convertidor est4 en modo de espera
G ——
ETLED L EJET | moce

1: Terminal de 10

Terminal de 10 envia comando de ejecucién. Usted puede
configurar el terminal externo a voluntad. El valor
predeterminado de terminales FWD es hacia delante y el
valor por defecto de REV es inversa.

Puede formar de dos hilos-sistema o modo de control de tres-

sistema de cable mediante el uso de la terminal 0.
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A. dos-sistema de
alambre de modo

Tres fases R T
fuente de alimentacion > S \Y
— o4 T W,
—Klo~s
FWD
K2 RDO mi

—

CAROLI
NA DEL
SUR

84



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Parametro: F3.15 =

6
F3.16 =7
El accionamiento de la explicacion:
Forma y condiciones
Condicién del variador
K1 K2
EN APAGADO Adelante
APAGADO APAGADO Detener
APAGADO EN Marcha atras
EN EN Mantener la condicion corriente

B. Tres-sistema de alambre

de modo
R |9)
Tres fases S Vv Motor
fuente de o—9 1
alimentacion 0—- T w]
SW3 swl
Ty 5
w2 | s2
s3 E —
L SC =
Utilice S1, S2, S3 o como terminal de entrafa para

sefial externa

Parametro: F3.17 = 6 S1 es en marcha hacia adelante
F3.18 =7 S2 es marcha atras
F3.19 = 9 S3 se encuentra en el modo de parada
F1.02 = 1 terminal de entrada externo
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Frecuencia de salida

I .o

swl

sw2

sw
2: RS485 3
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

La interfaz envia comandos a ejecutar variador. Variador
recibird comando desde el ordenador superior de la interfaz

serie.

1po
F1.03 | Configuracioén de la tecla de parada defecto

Distancia 0-1 | Unidad | 1

Contenido | O: tecla de parada es ineficaz
1: tecla de parada es efectiva

Cuando la opcién de configuracién de ejecucion es 1 o 2, es igual a la
orden de ejecucion procedente del terminal externo o RS485, se puede
establecer la parada

”aVCIAR en el panel de operacion como ineficaz o eficaz
para evitar el funcionamiento erréneo.

Cuando se establece F1.03 durante 0, es igual a detener la
clave es ineficaz, tecla de parada no se puede detener la
ejecucion del variador.

Cuando F1.03 se establece para 1, es igual a detener la clave es
efectiva, tecla de parada puede detener la ejecucién del variador.
Atencion: por favor despedir funcionamiento de la sefial después
de dejar de variador con pulsar la tecla de parada. Variador y

reiniciar a continuacion.

Tres fases ——o L I R T by
— g \Y —_— M Motor
fuente de alimentacid T W =
—n =
K1 -
l: —p REV
f SC
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Procedimie
nto Clave y Estado Explicacion
1 K1 conectado Delantero del variador comienza
(K1 todavia
2 conectado) El variador
tecla de parada de
prensa
3 K1 desconectado |se elimina la sefial de Ejecucion
4 K1 conectado Delantero del variador comienza
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Configuracion
de la marcha
F1.04 | atras 1 por defecto
Distancia 0-1 | Unidad | 1
. 0: Reverse prohibido
Contenido . o
1: Reverse permitido

Muchas maquinas sélo permiten una sola direccién de rotacién, pero no
la marcha atras; de lo contrario, falla mecanica o un accidente pueden
tener lugar. Puede configurar maquinas en una sola modo de rotacién
por el parametro.

0: Reverse prohibido

Esta prohibido marcha atrés del motor. Cuando F1.04 se ha

fijado en reversa prohibida, el cambio entre avance y

retroceso sera ineficaz.

1: Reverse mascotas

Motor permite inversa, el cambio entre marcha adelante y atras

seré eficaz.
frecuencia maxima de 50.00 por
F1.05 |funcionamiento defecto
frecuencia minima de funcionamiento
Distancia ~400.00Hz

El rango de funcionamiento del variador es de entre 0,1 ~
400.00Hz. Por lo tanto, variador tiende a darse de alta velocidad.
En general, el motor y otra maquina funcionan a 50 Hz de la
frecuencia. Con el correr puede conseguir falla mecénica o
accidente.

Puede limitar la frecuencia de funcionamiento maximo del motor
mediante el pardmetro de la prevencion de motor de alta velocidad,
el desgaste de la maquina, y problemas ocultos. Se puede
establecer una frecuencia maxima de funcionamiento del variador
de acuerdo con las necesidades reales de la produccion y las
técnicas de prevencion de ejecucion incorrecta.

89



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

frecuencia minima de 0.00 por
F1.06 | funcionamiento defecto

0.00" frecuencia maxima de
Distancia funcionamiento

Algunas maquinas y dispositivos no pueden funcionar por
debajo de una cierta velocidad de rotacion en las técnicas.

Especialmente, POT tiende a ser falsa
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los parametros funcionales

operacion. Se puede poner un limite a la frecuencia minima de
paso por el pardmetro. Si la sefial de frecuencia de configuracion
esta por debajo de ese limite, el variador de frecuencia minima
de salida todavia. El variador funciona a una frecuencia entre la
frecuencia de funcionamiento minima y la frecuencia méaxima de
circulacién, que puede evitar falsa de accionamiento y evitar el
sobrecalentamiento de motor causado por la baja frecuencia de

funcionamiento.

F1.07 | tiempo Acc defecto *
F1.08 | tiempo de DC defecto *
Distancia 0,1~ 6000.0

ACC tiempo es el tiempo que alcanza la maxima frecuencia que va

desde 0.00 Hz en el variador. DC tiempo es el tiempo que disminuye

la frecuencia minima de paso de frecuencia méaxima de

funcionamiento en variador.
F
i
F1.05 de funcionamiento méaximo / 3\
frecuencia P N
frecuencia de configuracion pn ejecycion \
// A\
-1
tiempo Acc tiempo dc
F1.07 F1.08

El valor predeterminado de tiempo de aceleracion / deceleracion

del variador es el tiempo de aceleracion / deceleracion primaria.

Si es necesario utilizar otra aceleracion o desaceleracion

tiempo, tendra que establecer por el terminal externo.
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F1.09 |V / tension maxima F por defecto 400

unidad minima de
Distancia \V / F tension intermedia ~ 500,00 0,01

F1.10 |V / frecuencia fundamental F por defecto 50
) ) \ / F de frecuencia intermedia ~  unidad minima de
Distancia frecuencia maxima de 0,01

funcionamiento
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F1.11 |V / F tension intermedia defecto *

Tensién minimaVF ~V/F unidad minima de

Distancia . - 0,1
oltaje maximo

por defecto

F1.12 V / F de frecuencia intermedia 2,5
\V / frecuencia minima F ~ V / F unidad minima de
Distancia . 0,01
frecuencia fundamental
15,0 por
F1.13 V / tensi6on minima F defecto
unidad minima de
Distancia 0,0 ~ V/ F tension intermedia 0,1
1.25 por
F1.14 \V / frecuencia minima F defecto
0,0 ~ V/F de frecuencia unidad minima de
Distancia ntermedia 0,01

F1.09 a F1.14 de los parametros a determinar V / F curva de
variador.

Conjunto. V / F curva corresponde con diferente carga.

curva de par constante: aplicar a la carga de par constante, la
tensién de salida y la frecuencia de salida en lineal.

Abajo curva de par: aplicar al doble carga de par, como ventilador
y la bomba. Load que aumentara a medida que el aumento de la
velocidad de rotacion es baja en principio.

Alta curva de par de arranque: se aplican a maquina pesada,

cuya carga disminuira rapidamente a un valor determinado en

principio.
\V curva de par de
\ arranque alto
F1.09 \
> curva de par constante
F1.11 / . CUrva de par de

" Down
\

F1.13 >
F1.14 F1.12 F1.10 F1.05 F

93



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

F1.09: Tension maxima V / F.

V Méxima / tension F que se establece de acuerdo con el
parametro de marca motor sera a la tensién nominal del motor en
general. Cuando el motor esta muy lejos del variador, méas de 30
m, que debera ser ajustado a un valor mas alto.
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

F1.10: V Standard / frecuencia F

Por favor ajuste de acuerdo con la frecuencia de la tensién de
funcionamiento nominal del motor. No cambie la configuracion

de frecuencia estandar de V / F. De lo contrario, que puede

dafiar el motor.

F1.11: V intermedio de tension / F

Conjunto intermedio / tensién V F de acuerdo con la carga especifica.
Configuracion incorrecta provocara sobre corriente de motor o la salida
insuficiente del par de torsion, o incluso hara que la proteccion de
variador. El aumento del valor de F1.11 aumentara par de salida.
Mientras tanto, la corriente de salida aumentara también. Por favor,
controlar la corriente de salida mientras se cambia el valor del F1.11. El
requisito general para la configuracion es la siguiente: Para empezar sin
problemas del variador, la corriente debe estar en el limite del variador
en el arranque. Ajustar hacia arriba el valor del parametro lentamente
hasta que el valor ideal. No trate de aumentar el valor en gran medida.

De lo contrario, puede causar proteccién de variador o fallo.

F1.12: intermedio V / frecuencia F

V / F de frecuencia intermedia determina el punto intermedio de V
curva / F. Configuracién incorrecta causara par insuficiente o

sobre la proteccién actual del variador. No cambie el valor de
configuracién del parametro en el uso.

F1.13: minimo V de tension / F

configuracion tension minima V / F se relaciona con el par de arranque.
El aumento del valor adecuadamente para el parametro puede
aumentar el par de partida, y también puede causar sobre corriente. En
general, no cambie el valor de

F1.14: minimo V / frecuencia F
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V / F frecuencia minima determina el punto inicial de la curva de
V / F, que es el valor inicial minimo de variador.

Diferentes cargas tienen F curvas diferente V /. De acuerdo con la
situacion real, ajustar la configuracién de la curva V / F correctamente
para variador. Consulte la tabla siguiente para el defecto especifico de

cada modelo de variador.
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Parametro
Modelo F1.07 F1.08 F1.11 F1.15
T RS54Q0P5D5K 15 15 23 7
H5400P7D 18 18 22 6
H5400P0011K 20 20 22 5
H5400P0015K 22 22 20 5
H5400P0018K 28 28 20 4
H5400P0022KN 30 30 19 4
H5400P0030KN 35 35 18 4
H5400P0037KN 38 38 18 4
H5400P0045KN 40 40 17 4
H5400P0055KN 45 45 17 3
H5400P0075KN 50 50 16 3
H5400P0090KN 60 60 16 2
H5400P0110KN 80 80 15 2
H5400P0132KN 100 100 15 2
H5400P0160KN 120 120 14 1
H5400P0185KN 150 150 13 1
H5400P0200KN 200 200 12 1
H5400P0220KN 200 200 12 1
H5400P0250KN 220 220 12 1
H5400P0280KN 250 250 12 1
F1.15 frecuencia portadora defecto *
unidad
Rango 1-15 1

Frecuencia portadora decide la frecuencia de conmutacion del
madulo de potencia en el variador. Variador con diferente
frecuencia tiene diferente defecto porque frecuencia de la
portadora se ve afectada por el ruido, el efecto de calory
perturbacion.

97



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

F1.16 frecuencia Velocidad de
portadora ruido calentamiento Efectuar en
ambiente
— Superior Inferior Superior |Inferior Superior
— Superior Inferior Inferior — —

Aprender a partir del contenido de la tabla anterior, una mayor
frecuencia de la portadora, el ruido mas bajo, y mayor tasa de calor

hara que mayor efecto
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

sobre el ambiente.

Por lo tanto, cuando el entorno no permite Convertidor en marcha con
el ruido, debera aumentar el valor de F1.15. La carga maxima de
Variador disminuird. Para mas ocasiones entre el motor y el
variador, que reduzca el valor del F1.15 para disminuir las fugas
de energia en los cables y entre el cable y tierra.

Cuando la temperatura del ambiente y la carga del motor son méas
altos, que reduzca el valor del F1.15 para mejorar la propiedad
térmica del variador. Consulte la tabla de F1.14 por el impago de
F1.15.

por
F1.17| Inicializacion de los parametros defecto O

rango 0-8 Unidad 1

Contenido | 8: Inicializacion de parametros

Cuando configuracion de parametros incorrecto o mal
funcionamiento, puede configurar para F1.17 08 para restaurar
todos los parametros a los valores predeterminados, y entonces
se puede establecer de nuevo de acuerdo a las necesidades
reales.

Atencién: cuando los pardmetros bloqueados son eficaces, es decir
F1.18 = 1, no se puede llevar a cabo la inicializacion y el cambio de
los parametros. Por favor desbloquear primero, y luego establecer

estos parametros.

por
F1.18 [Inicializacion de los parametros defecto 0
rango 0-1 Unidad 1
Contenido 0: Abierto 1: Cerrado

Puede bloquear parametro F1.18 para evitar que el personal no

relacionados de cambio impropio y en funcionamiento.
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Cuando F1.18 es eficaz, es decir parametros estan blogueados.
Los parametros no se pueden cambiar, excepto este parametro y
la configuracion de frecuencia dominante.

Parametros 7-3 de aplicaciones basicas

.61-
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F2.00 | Opciones de modo de inicio por defecto O

Distancia 0-1 unidad minima 1

0: Comienza en la
frecuencia de inicio

Contenido 1: inicio Racing

Hay dos modos de inicio para el modelo APH Puede seleccionar
entre F2.00 de acuerdo con el estado de la maquinaria.

0: Comienza en la frecuencia de inicio

La mayoria de las cargas no necesitan requisito especial en el
arranque. En general, arrancar la maguina a la frecuencia de inicio
que es el modo de inicio normal.

1: inicio Racing

Racing inicio es adecuado para el reinicio de restauracion de fallos. En
esta situacioén, Variador puede juzgar automaticamente la velocidad de
rotacion y la direccién del motor cuando se utiliza inicio de carreras. Y
también poner en marcha el motor parado directamente en funcion del
resultado de la medicion y el seguimiento.

ratation tasa de motor

La frecuencia de salida de N
conversor de frecuencia >
Ejecucion de comandos —f L1

Atencion: cuando el variador se inicia en el modo de arranque de
carreras, Variador hara un seguimiento de la velocidad de mayor a
menor frecuencia. Alta corriente puede estar en principio, y reunion
sobre corriente es posible. Por lo tanto, por favor notar sobre la
configuracién actual nivel (4,09 configuracion) el valor especifico
depende de la carga.

Ademas, cuando el valor de 4,09 es demasiado bajo, se pondra en
marcha un seguimiento lentamente. En el proceso de seguimiento,
si la corriente supera el nivel de seguimiento, variador dejara de
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seguimiento. Una vez que la corriente es hacia abajo disminucion

del nivel, Variador se reanudara el seguimiento de nuevo.

F2.01

Opciones de modo de parada

por defectol
0f

Distancia 0-1

| Unidadl 1

.62 -
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0: Paro con desaceleracion

Contenido 1: dejar de correr gratuito

Se puede elegir un modo de parada adecuado de acuerdo a la
carga real.

0: Parada de desaceleracién

Una vez variador recibe orden de parada, que llevara a cabo la
desaceleracion de acuerdo con el tiempo de deceleracién y disminuir
la produccién gradualmente hasta que la frecuencia de salida alcanza

la frecuencia de parada.

A
Corriendo
frecuencia \
Detener .
frecuencip % .
\ " Lipre de parada de
operacion T
Para el tiempo frenado DC

En el modo de parada se alcanza después de la frecuencia de
parada, se puede elegir el frenado de CC y otras opciones. Si
usted no elige el frenado de CC, se detendra en el modo de
parada de funcionamiento libre.

1: dejar de correr gratuito

Cuando variador recibe orden de parada, se detendra la salida de

frecuencia y tendra libre funcionamiento con la carga hasta que se

detenga.
F2.02 | Iniciar configuracién de frecuencia por defecto 0,5
Unida
Distancia 0,10-10,00 d 0.01

frecuencia de inicio es la frecuencia inicial cuando se inicia
variador. Por inercia, carga pesada, y un dispositivo que exige
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gran par motor, aumentando la frecuencia de inicio puede
ayudarles a comenzar facilmente. Sin embargo, si la frecuencia
de inicio se establece en un valor demasiado alto, puede
causar sobre la proteccién actual.

104



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

configuracién de frecuencia

frecuencia de inicio-—-——-—-

>t

Ejecucion de comandos [ 1

por defecto
F2.03 | configuracién de frecuencia de parada 0,5
Unid
Distancia 0,10-10,00 ad 0.01

Cuando variador recibe orden de parada, que comenzara a llevar
a cabo la desaceleracién y disminuir la produccién gradualmente
segun el tiempo fijado hasta alcanzar la frecuencia de parada.
Entonces tendra que dejar de correr libre o parada de frenado
DC de acuerdo con la configuracion.

F A

frecuencia de trabajo parada de desaceleracion

parada de frenado DC

frecuencia de parada
Libre de parada de
opgracion

T

Cuando el frenado DC es ineficaz, variador disminuye la velocidad
de rotacion hasta alcanzar la frecuencia de parada. El variador se
para la produccion en la parada de funcionamiento libre

por defecto
F2.04 | corriente de frenado DC en el inicio 100
Unid
Distancia 0-150 ad 1
por defecto
F2.05 | tiempo de frenado de CC en el inicio 0
Unid
Distancia 0-250 ad 1
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El freno por CC en el arranque es adecuado para el ventilador en el
modo de parada y la carga en movimiento. Antes del comienzo del
variador, el motor esta en el modo de funcionamiento libre y el sentido
de giro no se especifica, motor de corriente alterna tendera a obtener
proteccién de sobre corriente en el arranque. Por lo tanto, debera abrir

el frenado DC para dejar
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

estancia de carga en el modo de parada antes de empezar, y
luego comenzar variador. Este procedimiento puede evitar el
exceso de proteccién actual.

corriente de frenado DC, en principio significa que es la relacion de la
corriente nominal del variador. Ajuste F2.04 obtendra par de frenado
diferente. Mientras que el valor de ajuste del parametro, se puede
ajustar de bajo a alto hasta alcanzar el par de frenado suficiente de
acuerdo con la carga real.

tiempo de frenado de CC es duradero. Y cuando es 0, el

frenado de CC es ineficaz.

F2.0274
F2.05

Ejecucion de comandos | S

Y

por defecto
F2.06| corriente de frenado DC en parada 100
Unid
Distancia 0-150 ad 1
F2.07| tiempo de frenado de CC en la parada por defecto 0
Unid
Distancia 0-250 ad 1

El freno por CC en la parada es adecuado para el sitio que
necesita de frenado en el requisito estricto.

corriente de frenado DC en la parada es la relacion de la corriente
nominal del variador.

Ajuste del pardmetro tiene par de frenado diferente.
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tiempo de frenado de CC es duradero. Y cuando es 0, el
frenado de CC es ineficaz.
Consulte las explicaciones de F2.03, F2.04 y F2.05 para

obtener detalles relacionados.

- sesenta y cinco -
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F2.08

La compensacién automatica de torque

defecto 5%

Distancia 0,1-20%

d

Unida

0.1

Ajuste de parametro F2.08 aumentara la tensién y obtener un

mayor par de torsién.

Atencién: un par de apriete por un gran margen puede hacer

motor calentado. Ajustar el voltaje adecuado de acuerdo con el

aumento de la carga real.

100% frsnmmnsmnnnnnas

compensacion de par A|_

por defecto
2,5

\j -
F2.09 | tensién nominal del motor 380.00V por defectol
Distancia 0-500.00V Unidad 0.01
F2.10| Corriente nominal del motor defecto ¥
unidad méas
Distancia pequefa 0.1
Una potencia nominal no corriente de por defecto|
F2.11| carga del motor 40
Distancia | 0-100 Unidad I 1
velocidad de rotaciéon nominal del por defecto|
F2.12| motor 1420
Distancia | 0-6000 Unidad l 1
F2.13| namero relativo de motor 4 por defecto|
Distancia | 0-10 Unidad | 1
Deslizamiento nominal del motor
F2.14
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| | Distancia 0-100 Unidad | 0.1 |

Los grupos de parametros anteriores son la placa del motor.

Por favor, siga la placa de identificacién, mientras que la

configuracién de parametros.
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F2.09 tensién nominal del motor

Por favor ajuste la tensién nominal del motor en funcién de

valor de la tensién en la placa.

F2.10 corriente nominal del motor

Por favor ajuste la corriente nominal del motor segun el valor de la
corriente en la placa. Si la corriente de funcionamiento es superior
al valor de la corriente nominal, variador se activara la proteccion
a la proteccion del motor.

F2.11 una potencia nominal no corriente de carga del motor

El valor de la corriente en vacio del motor afectaria a la
compensacion de deslizamiento. Sin corriente de carga es el
porcentaje de la corriente del motor.

F2.12 velocidad de rotacion nominal del motor

El valor del parametro F1.12 se relaciona con 50Hz de la velocidad
de rotacion para displaying.Generally, que se fijara de acuerdo con
el valor en la placa.

Muestra la velocidad de rotacion real del motor. Puede

establecer F2.12 parametro de velocidad de rotacion real a

50Hz.

F2.13 nimero de polos

Ajuste el nimero de pares de polos del motor mediante el ajuste
de este parametro de acuerdo con el valor en la placa

F2.14 deslizamiento nominal

Cuando el convertidor acciona un motor, mas deslizamiento aumenta
cuanto méas aumenta la carga. Ajuste F2.14 fijar4 tasa de
compensacion y disminuir el deslizamiento del motor y hacer enfoque

tasa de rotacién simultanea.
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Frecuencia nominal del

F2.15 | variador 50Hz por defecto
Uni
Distancia ,00-400,00 dad | 0.01
por
F2.16 | La resistencia del estator defecto O
Uni
Distancia 0-100,00 dad | 0.01
por
F2.17 | Resistencia de rotor defecto 0
Uni
Distancia 0-100,00 dad | 0.01
por
defecto
F2.18 | Inductancia propia del rotor 0
Uni
Distancia 0-1,000 dad | 0,001
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F2.19 | inductancia mutua de rotor por defecto Of

Uni
Distancia 0-1,000 dad | 0,001

Los parametros anteriores son de motor.
F2.15 Frecuencia nominal del motor

Por favor, establecer la frecuencia nominal del motor en funcion de
la placa del motor.

La resistencia de estator F2.16

Resistencia F2.17 de rotor

F2.18 auto inductancia del rotor

inductancia mutua F2.19 de rotor

Ajuste los parametros anteriores de acuerdo con el estado

real del motor.

7-4 Parametros para la entrada y salida de aplicacion

por
F3.00 | entrada de voltaje minimo FIV defecto O}
0 ~ FIV méxima de entrada de Uni
Distancia | voltaje dad 0.1
F3.01 | entrada de tensién maxima FIV 10,0 por defecto
VIF entrada de voltaje minimo ~ Uni
Distancia | 110.0V dad 0.1
1.0 po
F3.02 | FIV tiempo del filtro de entrada defecto
Uni
Distancia | 0-25,0 dad 1

entrada de voltaje minimo F3.00 FIV
valor de entrada de voltaje minimo FIV esta relacionada con

frecuencia de bajo analégico. Sefial de tensién por debajo del

valor es como uno ineficaz.

F3.01 FIV maxima de entrada de voltaje

valor de entrada tension maxima FIV esté relacionada con la
frecuencia de alta analdgica. Para el voltaje mayor que el valor,

la maquina seguira funcionando por valor.
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El valor de F3.00 y F3.01 que son adecuados para ordenador
superior con salida diferente de decidir el intervalo de tensién de
entrada. Debido a la perturbacion y otras razones, el error de correr
es apto para tener lugar con sefial de no mas de 1V. Establecer
F3.00 para evitar la sefial por debajo de 1V para mejorar la

capacidad anti-disturbio.
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los parametros funcionales

de tiempo de filtro de entrada F3.02
Valor de tiempo de filtro de entrada decide la velocidad de
respuesta analégica del variador. Con el aumento del valor del

F3.02, variador obtendra més lento para responder al cambio

analogico.
por
F3.03 | entrada de corriente de CIF minimo defecto 0}
0 ~ FIC entrada de corriente Uni
Distancia maxima dad 0.1
20,0 por
F3.04 | entrada de corriente maxima FIC defecto
FIC minima corriente de entrada- Uni
Distancia 20.0mA dad 0.1
F3.05 | FIC de tiempo de filtro de entrada 1.0 por defecto|
Uni
Distancia 0-25,0 S dad 0.1

entrada de corriente de CIF minimo: F3.03

entrada de corriente de CIF minimo esta relacionada con la
frecuencia de bajo analégico.

Variador tendra sefial de corriente por debajo del valor del F3.03
como ineficaz.

entrada de corriente méxima FIC: F3.04

FIC de entrada de corriente maxima esta relacionada con la
frecuencia de alta anal6gica. Por orden de corriente superior al
valor del F3.04, convertidor operara por valor.

F3.05: FIC de tiempo de filtro de entrada

FIC tiempo del filtro de entrada del variador decide lo rapido que
responde esta en el cambio analdgico. Con el aumento del valor
del F3.05, Variador respondera cada vez mas lentamente en el
cambio analégico. La salida del variador sera relativamente
estable.

Consulte la explicacién del F3.00 a F3.02 para los parametros
relacionados. Si la entrada externa es sefial de tension, por favor
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refiérase a F3.00-F3.02. Si la entrada externa es sefial de
corriente, consulte F3.03-F3.05.

Por ejemplo, si la sefial de salida del ordenador superior es de 4-
20 mA, la frecuencia correspondiente debera estar dentro de la

gama de 0-50Hz.
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Para la sefial de corriente superior a 20
Frecuencia de salida mA,
el convertidor de la tratard como 20mA.

50Hz
(F3.12)
___________________ A seﬁgl de
ol A 5 EnA corriente
(F3.10) F3.03 F3i04
Los Parametros = ! >
4 F3.04 =20 F3.10=0F3.12=50
por defecto|
F3.06 | salida de voltaje minimo FOV 0
Distanci| salida de tensién méaxima O- Unida
a FOv d 0.1
10,0 por
F3.07 | salida de voltaje maximo FOV defectol
Distanci Unida
a FOV voltaje minimo de salida-10,0V| d 0.1

El valor del F3.06 y F3.07 decidir el rango de tension de salida del
terminal de campo de vision.

F3.06: salida de voltaje minimo campo de vision esté relacionada
con la frecuencia de bajo analdgico.

F3.07: salida méxima tension FOV esté relacionada con la
frecuencia de alta analdgica. Se puede conectar con voltimetros
de diferentes rangos de medicion mediante el establecimiento de
parametros y F3.06 F3.07.

Por ejemplo, usar un medidor de frecuencia con la tension de
entrada de 0-5V y rango de medicion de 0-50Hz para controlar la
frecuencia de salida del variador.

Luego hay que establecer ellos como lo siguiente: F3.06 F3.07 =-5.

117



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

F3.07
5V

F3.06

ovo
F3.10 F3.12
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por
F3.08 | FOC salida de corriente minima defecto 0
Uni
Distancia | 0-FOC salida maxima actual dad 0.1
20,0 por
F3.09 | FOC corriente de salida maxima defecto
FOC minima corriente de salida- Uni
Distancia | 20.0mA dad 0.1

F3.08 y F3.09 decidir el rango de corriente de salida del terminal
de FOC. F3.08 y F3.09 corresponden a la frecuencia de bajo
analdgica y la frecuencia de alta analégico respectivamente.
Consulte la explicacién del F3.06 y F3.07 para los parametros

relacionados.

0.00 por
F3.10 Frecuencia de bajo analégico defecto
0,0 a 600,00 Uni
Distancia Hz dad 0.01
por defecto
F3.11 | Direccién de baja analégico 0
Uni
Distancia 0-1 dad 1
Contenido 0: Direccion positiva  1: direccién negativa
por defecto
F3.12 Frecuencia de alta anal6gico 50
Uni
Distancia 0.00-600.00Hz | dad 0.01
por defecto
F3.13 Direccion de alta analégico 0
Uni
Distancia 0-1 dad 1
Contenido 0: Direccion positiva  1: direccion negativa
por defecto
F3.14 | Analdgico Opciones inversa 0
Uni
Distancia 0-1 dad 1
Contenido 0: No inversa a la tensién de polarizacién
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negativa

1: Reverse permiten en tension de polarizacion
negativa

Los grupos de parametros de F3.10-F3.14 deciden la condicién de
funcionamiento de analégico, incluyendo la ejecucion de la frecuencia
y la direccién. Segin necesidad real de usuario, que pueden formar
varias curvas de control.

F3.10 frecuencia de bajo analdgico
Frecuencia de analégico inferior decide la frecuencia de

funcionamiento de baja analégica, correspondiente a analégico

de voltaje minimo de entrada (corriente).
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direccion F3.11 de analdgico inferior

Direccion de analdgico inferior decide el estado de marcha
(adelante o atras) en baja frecuencia.

frecuencia de gama alta F3.12 Analog

frecuencia de gama alta Analog determina de gama alta frecuencia de
trabajo, y se corresponde a analégico maximo de tension de entrada
(corriente).

F3.13 Analog direccion de alta gama

direcciéon de gama alta Analog determina si el estado de
funcionamiento de frecuencia de gama alta es directa o inversa.
la seleccién inversa F3.14 analégico

seleccion inversa Analog determina el estado de
funcionamiento de tensién de polarizaciébn negativa
analégico, utilizando pardmetros  anteriores  puede
compensar curva satisfecho por los clientes.

Ejemplo 1: salida de la computadora superiores 2-10 sefial V para
control del variador, 50 Hz inversa para 50Hz funcionamiento hacia

adelante.

F3.12
50Hz

o -V

F3.10

F3.10
50Hz

Introduccién: F3.00 = 2 FIV entrada de tensién minima: 2V
(variador que respecta a las sefiales por debajo de 2V como

sefiales ineficaces);
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F3.01 = 10 FIV entrada de tensién maxima: 10 V (sefiales de
mas de 10V son considerados y manejados como 10 V);

F3.10 = 50 analdgica de gama baja frecuencia: 50 Hz;
direccion F3.11 = 1 analdgica de gama baja: 1 (inversa);
F3.12 = 50 analdgica de gama alta frecuencia: 50 Hz;
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

direccion F3.13 = 0 anal6gica de gama alta: 0 (hacia delante);
F3.14 = 1 Analog opcion inversa: 1 (tension de polarizacion
negativa puede invertirse).

Atencion: En diversas curvas, el cambio de las instrucciones de
avance y retroceso sigue siendo eficaz. Cuando avance y
retroceso son conmutados, la curva se invierte, y el diagrama de la
curva es la siguiente:

50HZ }-—mem

\%

5\&
50Hz

Ejemplo 2, ordenador superior salida de 4-20 mA, y el control de

funcionamiento de variador
frecuencia de trabajo es de 100 Hz-0 Hz

F3.12° t Sefial
0 4(F3.03) wF&OA)
Parametro: i »

entrada de corriente de CIF

F3.3=4 minimo
F3.04 =20 entrada de corriente maxima FIC
Analégica de frecuencia de gama
F3.10 = 100,00 baja
Analog direccion de gama baja
F3.11=0 (hacia adelante)
F3.12=0 frecuencia de gama alta Analog
Analog direccién de gama alta
F3.14=0 (hacia adelante)
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F3.10 F3.14 ~ puede compensar la curva invertida especial.

Introduccion: La entrada de sefial por debajo de 4 mA es
considerado como sefial sin efecto por variador.

.73.
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terminal de entrada multifuncién --- FWD

F3.15]terminal de 6 por defecto
terminal de entrada multifuncion ---
F3.16|terminal de REV 7 por defecto
terminal de entrada multifuncion ---
F3.17|terminal de S1 Por defecto 1
terminal de entrada multifuncion ---
F3.18|terminal de S2 por defecto 18
terminal de entrada multifuncion ---
F3.19]terminal de S3 por defecto 15
terminal de entrada multifuncion ---
F3.20|terminal de S4 por defecto 16
terminal de entrada multifuncion ---
F3.21|terminal de S5 8 por defecto
terminal de entrada multifuncién ---
F3.22|terminal de S6 9 por defecto
alcance de
configuracio
n 0-32 Unidad 1
. 0: Ineficaz 1: movimiento Jog
Contenido  p. movimiento hacia adelante
lJog 3: Jog movimiento inverso
5:
Ejecuta
4: avance / retroceso r
6: Delantero 7: Reverse
8: Detener
9: Seleccion de una de varias
lvelocidades

10: Seleccion de varias
lvelocidades de dos
11: Seleccién de varias velocidades de tres
12: Seleccion de varias
lvelocidades de cuatro
13: Aceleracion seleccion / deceleracién uno
14: Aceleracion seleccion / deceleracion dos
15: Frecuencia aumentar sefial hasta
16: Frecuencia disminucién de la sefial de Down
18: La restauracion de

Contenido

17: parada gratuito fallos

20: PLC pone
19: PID pone en ejecucion en
21: temporizador 1 puesta en 22: Temporizador 2
Imarcha puesta en marcha
23: entrada de impulsos del 24: Restauracion
contador del contador
25: eliminacion de la 26: comienza la accion
memoria del PLC Winding
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0: Ineficaz
Establecer como terminal de vacio, de no funcionamiento
1: Jog

Establecer como correr, por lo general utilizado en el ensayo
funcionamiento, sacudida comun se hace funcionar a 5 Hz,

2: correr hacia adelante
Establecer como correr hacia adelante

3:Jog inversa
Establecer como trotar inversa

4: Adelante atras

Establecer como avance / retroceso de conmutaciéon. Cuando el
terminal se define para

.74 .
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

ser efectivo, el estado de funcionamiento se invertira

TR
Motor

i

o——4 FWD ,
o——$ RDO g~
| CAROLI

NADEL
SUR

La parametros: F1.02 =1, F3.15=6, F3.16 =4

estado de los terminales L
condicion de marcha

FWD RDO

EN APAGADO Adelante

EN EN Marcha atras
ARAC
ADO APAGADO Detener

5: Ejecutar

Conjunto de paso como el funcionamiento de la sefial.

6: Delantero

Definir el terminal como hacia adelante. Cuando el terminal es
eficaz, Variador se transmita.

7: Reverse

Definir terminal para ser de marcha atras, cuando el

terminal se define como, reveses eficaces variador

8: Detener

Definir terminal para ser de parada, cuando el terminal es eficaz,
desacelera variador y paradas

9: una de varias velocidades

10: Varias velocidades de dos

11: Varias velocidades de tres
12: Varias velocidades de cuatro
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15-velocidad puede ser integrado por varias velocidades uno, dos,
tres y cuatro.
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La velocidad concreta esta determinada por el estado de varias

velocidades uno, dos, tres y cuatro.

el terminal multifuncién

Multi- | Multi- | Multi- | Multi- Estatus y Explicacion
velocid [velocida |velocid
velocidad| ad d ad
las
uno dos Tres |cuatro
frecuencia primaria, determinado por
F1.00
0 0 0 0 -
0 potenciémetro
1 0 0 0 |unterminal de varias velocidades (F5.03)
terminal de varias velocidades de dos
0 1 0 0 |(F5.04)
terminal de varias velocidades tres
1 1 0 0 |(F5.05)
terminal de usos multiples de cuatro
0 0 1 0 |velocidades (F5.06)
terminal de varias velocidades de cinco
1 0 1 0 |(F5.07)
terminal de usos mdltiples de seis
0 1 1 0 |velocidades (F5.08)
terminal de varias velocidades siete
1 1 1 0 |(F5.09)
terminal de varias velocidades y ocho
0 0 0 1 |(F5.10)
terminal de varias velocidades nueve
1 0 0 1 |(F5.11)
terminal de varias velocidades diez
0 1 0 1 |(F5.12)
terminal de varias velocidades de doce
0 0 1 1 |(F5.14)
terminal de varias velocidades trece
1 0 1 1 (F5.15)
terminal de varias velocidades catorce
0 1 1 1 (F5.16)
terminal de varias velocidades quince
1 1 1 1 |(F5.17)
Observacién: 0: Terminal
ineficaces 1: Terminal eficaz

13: opcidn de aceleracion / deceleracion uno
14: opcidn de aceleracion / deceleracion dos
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Cuatro tipos de tiempo de aceleracién / deceleracién se pueden
combinar por la seleccién de aceleracion / deceleracion uno,

dos.
el terminal multifuncién Aceleracion/
tiempo de
Aceleracion / deceleracion |Aceleracion / deceleracion deceleracion y
primera opcién segunda opcion resultado
0 0 Un (F1.07, F1.08)
1 0 Dos (F4.01, F4.02)
0 1 Tres (F4.03, F4.04)
1 1 Cuatro (F4.05, F4.06)
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

15. Frecuencia esta aumentando sefial (sefial Up)
Cuando este terminal es eficaz, la frecuencia aumenta con la
velocidad hasta incluso frecuencia de funcionamiento es la mas
alta.
16. La frecuencia se disminuye la sefial (sefial de Down)
Cuando este terminal es eficaz, la frecuencia disminuye con
incluso la velocidad hasta que la frecuencia operativa es la méas
baja.

Frecuencia

correr maximo h
frecuencia 2

frecuencia preestablecid \
correr minimo Z

frecuencia #isHora

Ejecucién de comandos | . I

comando UP

comando ABAJO I

Atencién: Después de ajustar la frecuencia con arriba / abajo, la
energia eléctrica estd apagado, y se restablece de nuevo, no se
almacenara frecuencia ajustada. Variador todavia almacena el
valor del F1.00.

17: Parada gratuito

Cuando el terminal es eficaz, convertidor se para hacer salir y
parada libre.

18. Restablecer

Cuando variador recibe error, reinicio restaurara la configuracion.

19. PID pone en ejecucion
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Cuando este contacto se cierra, PID se abrird. Cuando F6.01 se
establece para 2, significa condicion PID se esta ejecutando,
PID sera ineficaz en el punto de contacto con la desconexién.
20. PLC pone en ejecucion

Cuando este contacto se cierra, la funcién del PLC se pone en

marcha, y la correspondiente funcién PLC abre.
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21. Temporizador 1 se pone en marcha

22. Temporizador 2 se pone en marcha

Cuando este contacto se cierra, el temporizador se pone en
marcha y comienza a contar, cuando el temporizador alcanza el
valor establecido, salidas multifuncién contacto con la accién
correspondiente.

entrada de impulsos 23. Contador

Este terminal puede aceptar sefiales de pulso no méas de 250 Hz.

24. Contador de reposicién

Los valores contados pueden restablecer y se aclar6 a través de
este terminal.

Arrullo cn Co
0000000 OOAN e

es preestablecido
valor de computo

contador de
impulsos

contar llegada

m

Ajuste del
contador

eliminacion de memoria 25. PLC

En el proceso de ejecucién del programa de PLC, debido a la falta o se
detiene, Variador registrara el estado del programa de forma automatica
después de que el fallo se cura y el variador se conecta de nuevo,
variador seguird funcionando de acuerdo con el programa, cuando la
extirpacion de memoria es eficaz, el programa de puede ser de

reposicion, y el variador opera desde el principio.

programa opera

/—\ /_/—-\_/— Hora

PLC pone en

-

sefial l_J LJ

eliminacién de la memoria del PLC

n
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26. comienza la accién Winding

Cuando se activa este contacto, bobinado comienza.
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

Frecuencia A

frecuencia preestablpcida

4

Y
I
]
By

Ejecucion de comandos —J . , . e
i P
comienza la accién Wingding I_I - -
i H
Winding extremos I

Introduccion: A. Detonating de bobinado antes de que comience
la accion de enrollado; B. Cuando devanado
extremos, variador de salida
C. cuando el variador se detiene, extremos del

arrollamiento de salida de multiples

terminales se restablecera automaticamente.

01 salida de la
F3.23 ferminal por defecto 01
02 salida de la por defecto
F3.24 ferminal 02
F3.25 [ferminal de salida de alarma YA, YB, YC por defecto 03
por defecto
F3.28 ferminal de salida de alarma KA, KB 00
Uni
Distancia 0-32 dad 1
1: En
0: Ineficaz ejecucion
P: llegada Fault 3: En fallo
5: 1 Frecuencia de|
K: Zero velocidad llegada]
6: Frecuencia 2
legada 7: Acelerar
9: alarma de bajo|
B: Decelerar voltaje|
10: temporizador 1 11: Temporizador 2
legada llegada
. [12: indicacion de finalizacion de la Etapa
Contenido una indicacion de finalizacion del proceso: 13
[14: limite superior 15: PID limite
PID inferior
[16: desconexion de 4-20 mA
[17: deteccién de sobrecarga
[18: Mas de deteccion de par
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e
6: extremos del 27: conjunto de
rrollamiento contadores llegada

8: llegada contador Medio

0: Ineficaz

Conjunto de paso lo mas vacio, prevenir falsa ejecucion.

1: En ejecucion

Terminal se encuentra en marcha, cuando la salida del variador

0 un comando, el terminal tomaran acciones.
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2: Frecuencia de llegada

Cuando la frecuencia llega al valor preestablecido, este contacto se
llevara a la accion.

3: Enfallo

Cuando convertidor detecta el punto anormal, el contacto sera
tomar medidas.

El contacto puede ser alarmante.

4: Zero velocidad

Cuando la frecuencia de salida es menor que la frecuencia de
inicio, el contacto sera tomar medidas.

5: Frecuencia 1 llegada

6: frecuencia 2 llegada

Cuando la frecuencia llega al valor deseado, el contacto sera tomar
medidas.

Frecuencia
frecuencia de funcionamignto-pr blepie
frecuencia de llegada pregstableci / ].. consistente frecuencia
1 Distancia
» Hora

Ejecucién de comandos

—[—l— terminal de salida multifuncion

7: Aceleracion

Cuando el convertidor esta en aceleracion, el contacto sera tomar
medidas.

8: Desaceleracion

Cuando el convertidor esta en desaceleracion, el contacto sera
tomar medidas.
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Frecuencia

» Hora

| !
H
Ejecucién de comandos —ll—.‘—
i H !
Acelerador L - ,
i !
deceleracion . I 1 =
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

9. alarma de bajo voltaje

Cuando el convertidor detecta que bus de CC es inferior al valor
preestablecido, este contacto se llevara a la accion y alarma de
bajo voltaje valor preestablecido alarmante se puede ajustar a
través del grupo de parametros de aplicaciones avanzadas.

10: Timer 1 llegada

11: Temporizador 2 llegada

Cuando variador llega al valor deseado, el contacto sera tomar
medidas.

Cuando se elimina la sefial de inicio del temporizador, el contacto
se restablecera.

12: indicacion de finalizacion de la Etapa
Cuando el programa de variador esta en funcionamiento, el
contacto de salida multifuncion es la salida de un pulso en cada

etapa terminada.

conjuntos de programas de parada después de
operar

tres weeeks
r

ik 'RV sl W

Ejecucion de la sefipl

A

L introduccién finalizacion etapa

nnn |
introduccion finalizacion de procesos

n_

una indicacion de finalizacion 13. Proceso

Cuando todo procedimiento del variador completado, el pulso
puede ser sefial de alarma para notificar al personal de operacion,
0 puede ser la sefial de inicio en el siguiente procedimiento.

limite superior 14. PID

Cuando la cantidad de realimentacion PID supera el valor
predeterminado del limite superior, este contacto se llevara a la
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accion, por lo general se toma por alarmar a la salida, o de
emergencia detenerse para evitar accidentes.

15: PID limite inferior

Cuando PID cantidad de regeneracion es menor que el valor
preestablecido, el contacto serd tomar medidas.

16: desconexion de 4-20 mA
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Cuando se desconecta la sefial de entrada FIC, el contacto sera
tomar medidas y alarma.

17: deteccion de sobrecarga

Cuando convertidor detecta el motor con sobrecarga, el contacto
sera tomar medidas.

18: Mas de deteccion de par de

Cuando el convertidor detecta mas de par motor, el contacto tomara
medidas.

26: extremos del arrollamiento

Cuando termina la accion de bobinado, el contacto se llevara
a la accion. Cuando el convertidor se detiene, sinuosas
extremos y el contacto se restableceran.

27: conjunto de contadores llegada

Cuando se ejecuta contador externo en el variador, el
contacto tomara medidas en el valor de llegar al valor
preestablecido (F4.25).

28: llegada contador Medio
Cuando variador esta contando, el contacto tomara medidas en
el valor (F4.26).

por defecto

F3.26 [terminal de salida FOV 0
alcance de
configuracion  [0-7 unidad minima | 1
1 porf
F3.27 |terminal de salida FOC defecto

4: salida de impulsos,
0: Frecuencia de salida  1lpulse / HZ

1: Corriente de salida 5: salida de impulsos,
: Tension continua 6: salida de impulsos,
3: A través de voltaje 7: salida de impulsos,

Contenido

terminal de salida F3.26 FOV
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FOV terminal de salida de 0-10 V puede tension a través F3.06
y F3.07 correspondia a la frecuencia de salida, corriente de
salida, la tension continua, a través de la tension.

salida F3.27 terminal de FOC

terminal de FOC puede 0-20M corriente de salida a través F3.08
y F3.09 correspondié a la frecuencia de salida, corriente de

salida, la tensién continua, tensién alterna.
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

0: Frecuencia de salida:

(Tension) de corriente de salida se corresponde a la
frecuencia minima de funcionamiento ------- maxima
frecuencia de funcionamiento.

1: Corriente de salida

(Tension) de corriente de salida se corresponde a 0 --- 2 x
intensidad de corriente nominal del variador.

2: Tension continua

(Tension) de corriente de salida se corresponde a 0 --- 1000V.

3: A través de voltaje
(Tension) de corriente de salida se corresponde a 0 --- 510V.

4. Salida de impulsos, que corresponde con la frecuencia de
funcionamiento: 1pulse / HZ (50%)

5. Salida de impulsos, que corresponde con la frecuencia de
funcionamiento: 2PULSE / HZ (50%)

6. Salida de impulsos, que corresponde con la frecuencia de
funcionamiento: 3pulse / HZ (50%)

7.Salida de impulsos, que corresponde con la frecuencia de
reproduccion: 6pulse / HZ (50%) Por ejemplo: seleccionar un
medidor de frecuencia de 0-5 V, controlar la frecuencia de salida,
ajusta la frecuencia minima de funcionamiento de variador como
0.00 Hz, y la frecuencia mas alta de ejecucion es de 80 Hz.
Entonces:

FWD
| cAr
OLIN

DEL - v
SUR 0 5v
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El parametro: F1.05 = 80,00 frecuencia méaxima de funcionamiento
F1.06 = 0.00 frecuencia minima de funcionamiento

=0.00 FOV minimo salida de tension F3.06

=5.00 FOV méaximo de salida de voltaje F3.07
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7-5 grupo de aplicacion auxiliar

5.00 por

F4.00| ajuste de frecuencia Jog defecto
alcance de 0.00 --- frecuencia méaxima de Unida

configuracion | funcionamiento d 0.01

ajuste de frecuencia de velocidad fija es adecuado para la
prueba de funcionamiento. funcién de velocidad fija sélo se
puede ejecutar por el terminal externo seleccionado a voluntad.
Cuando funcién de velocidad fija se esta ejecutando, otra
instrucciéon no puede ser aceptado. Variador se desacelera y para
salir corriendo jog. La aceleracion / deceleracion de Jog aceptar
Tiempo de aceleracion / deceleracion 4.

nivel anterior en Control:

varias velocidades — PLC modo de funcionamiento Modo — —
Jog PID externo — modo de onda triangular en marcha — —
sinuoso modo de configuracion.

Varios modos de control de entrada y operar en la misma

hora por el nivel mas alto antes.

El tiempo de 10,0 por
F4.01 aceleracion 2 defecto
Tiempo de 10,0 por
F4.02 deceleracion 2 defecto
Tiempo de 20,0 por
F4.03 aceleracion 3 defecto
Tiempo de 20,0 por
F4.04 deceleracion 3 defecto
2.0
Tiempo de predetermin
F4.05 aceleracion 4 ados
2.0
Tiempo de predetermin
F4.06 deceleracion 4 ados
alcance de unidad
configuracion 0-6.000,0 minima 0.1

Variador preestablecido de cuatro tiempos de aceleracion /
deceleracion. En general, Variador sélo acepta el primer tiempo
de aceleracion / deceleracion. Jog acepta el cuarto tiempo de
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aceleracion / deceleracion. El usuario puede seleccionar el tiempo
de aceleracion / deceleracion a voluntad por el requisito. En varias
velocidades externo, terminal externo decide el tiempo de
aceleracion / deceleracion. En varias velocidades interna,
diferente tiempo de aceleracién / desaceleracién puede ser
seleccionado por simple PLC.

por defecto
F4.07 valor designado del contador 100
por

F4.08 \valor medio del contador defecto 50
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

alcance de Oa
configuraciéon 6500 unidad 1

2 grupos de contador en variador puede aceptar la sefial de pulso de
menos de 250 Hz a través del terminal multifuncién. Cuando el valor
alcanza preajuste en mostrador, terminal de salida multi-funcién
correspondiente tomara la accion, y el terminal de entrada del
contador se restablecera sefial a través del mostrador, bruja
contando de nuevo. sefial de pulso puede utilizar interruptor de

proximidad y el interruptor fotoeléctrico para ser sefiales de entrada.

por defectol
F4.09 |Acelerar nivel de limitacién de par 150
alcance de
configuracién | 0-200 Unidad 1

En la aceleracién del variador, corriente de salida del variador
puede ser mayor que el intervalo de proteccion. Nivel de limitacién
de la corriente excedente puede ser fijado por F4.09. Cuando la
corriente eléctrica alcanza el valor establecido, variador dejara de
acelerar. No es hasta que el valor de ajuste bajo, variador contintia
acelerando

Corriente

>
N\

F4.09

|

torque Accleerating

nivel de limitacién /(_/7
Frecuencia de salida

&

100% de la corriente es la corriente nominal del variador. Cuando
F4.09 se establece para 0, entonces el limite de par de aceleracién

es ineficaz, sin proteccion.

por defecto|
F4.10 jivel de limitacién de par de velocidad constante 00]

Distancia | 0-200 LJnidad | 1
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En la constante de velocidad de funcionamiento de variador,
variador no podra contar con la proteccion de sobre corriente. Con
no limitacién, el nivel de limitacién de par de velocidad constante
se puede ajustar por F4.10. Cuando la corriente supera el valor
establecido del F4.10, variador automatico reducir la frecuencia de

salida. No
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hasta volver nivel normal, Variador acelera para ajustar la
frecuencia (100% actual esta actual del variador calificado).
Cuando F4.10 se establece para 0, nivel limitado de par de

velocidad constante es ineficaz y no puede ser protegida.

_. Corriente
i

F4.10
[—7 ! K/
Frecuencia de salida
la prevencion de la sobretension en 1 por
F4.11 |deceleracion defecto
Distancia |0-1 Unidad
Contenido |0: Ineficaz 1: Eficaz

En el proceso de desaceleracion de variador, la rapida
desaceleraciéon puede aumentar el voltaje del bus DC de
variador. Cuando la prevencion de la sobretension en
deceleracion es ineficaz, se reunira variador de la

sobretension si no medida.

1: Eficaz

la prevencion de la sobretension en deceleracion es eficaz.
Cuando el voltaje alcanza el valor establecido, convertidor se para
decelerar primero en el proceso de interrupcion de variador. No
hasta que la tensién del bus de CC vuelve a valor admisible,
variador sigue desacelerando.

voltaje estandar _//\ -
nivel A voltaje de CC

Frecuencia de salida

:
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orden de parada

150



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

1 por
F4.12 |estabilizador automatico de voltaje defecto
Uni
Distancia [0-2 dad 1
Contenid
[o] 0: Ineficaz 1: Eficaz 2: ineficaz en deceleracion
Cuando el motor se ejecuta bajo la condicién de entrada
eléctrica inestable, la temperatura aumentara, aislamiento sera
dafiado, y el par de salida seréa inestable en motor
0: Ineficaz
Elija ineficaz de estabilizador automéatico de tension, la tension
de salida del variador fluctuara.
1: Eficaz.
Elija eficaz de estabilizador automatico de tension, la tension de
salida del convertidor sera estable automéaticamente en la
condicién de entrada eléctrica inestable.
2: Ineficaz en deceleracién: esta funcion mejorar la funcién de
frenado de la velocidad del motor de corriente alterna.
0.0 por
F4.13 |energia almacenada automatica defecto
Distanci
a 0-100 unidad minima L
80
predetermi
F4.14 |tensién de la accién de freno-pipe nado
A —
Distanai PAG™: 650.0V ~ 800.0V
a PAG": 360.0V ~ 400.0V Unidad .1
por
F4.15 |relacion de la accion de freno-pipe defecto 50
Distanci
a 40-100 Unidad 1

energia almacenada F4.13 automatica

En constante-velocidad de funcionamiento de la energia
almacenada automatico, el mejor valor de la tension que
proporcion6 a cargar se puede calcular mediante la carga de
orden posada condiciones de ahorro de energia.
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Tension de salida

100% femmmmmmmmmms,
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Atencioén: Cuando la carga cambia de carga con frecuencia o
casi lleno, esta funcién no ser adecuado.

F4.14 y F4.15 son sélo para la unidad de frenado integrado en el
variador, no para la unidad de frenado externa.

Los dos parametros anteriores establecer el nivel interno DC de
alta tensién estandar y la relacién de la accién de frenado del
variador.

tension de accion F.4.14 la tuberia del freno

Cuando CC de alto voltaje es mayor que el valor conjunto de
F4.14, unidad de frenado integrado tomara medidas. Liberaria
energia y la tensién DC volveria por la resistencia de frenado.
unidad de frenado incorporado se cierra hasta que la tension DC
cae a un cierto valor

CC de alto voltaje

i Y

50v
F4.14

S ﬂk

JRPILITES

actos unidad de frenado

- ; ot

=

Por favor, preste atencién a la configuracion del parametro.
voltaje de CC puede ser a causa de la proteccion de alto valor de
este parametro. resistencia de frenado se puede calentar en

valor bajo.

Relacion F4.15 de accion tuberia del freno

Ratio de accién tuberia del freno es adecuado para la unidad de
frenado. Usando el valor medio de tension de la resistencia de frenado

se ajustara modulacion de impulsos en duracién. Factor de trabajo es
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igual a la relacion de la accion de frenado, casi igual a la relacion de
cambio de tubo. Cuanto mayor sea la proporcién de las liberaciones de

energia mas rapido y mas energia consume en la resistencia.
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por
F4.16 |Reinicio después de la energia apagado instantaneo defecto 0}
alcance de Unid
configuracién |0-1 ad 1
0: Ineficaz: no reiniciar después de la potencia al
id instante
Contenido 1: inicio de rastreo de frecuencia:
Eficaz
0: Ineficaz

En effectiveity, Variador auto elimina comandos ejecutando
después de encendido estd apagado. Que comenzaria a regular el
poder de recuperacion

1: Eficaz

En effectiveity, Variador mantendra al mando en un periodo de
tiempo (en el tiempo permitido de corte de energia) después de
encendido esta apagado. Variador comienza frecuencia de

inicio de seguimiento en el encendido. Variador automético

eliminar comandos se ejecutan sobre un periodo de tiempo.

Que comenzaria a regular el poder de recuperaciéon

Atencion: cuando el “reinicio después de la energia apagado
instantaneo” funciona, Variador comenzara de repente. Por favor,
preste atencion a la seguridad. Ademas, cuando un principio de
control del terminal y la parada del variador, condicion terminal
externa se debe poner atencion a. En corte de energia, terminal
externo sigue cerrada, de modo variador se pondra en marcha
repentinamente cuando esta encendido. Por favor tenga cuidado.

Tres fases o—— R
fuente de alim
o—e
—o o— e FWD

I—losc '1__
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Por ejemplo: El uso K1, el control de marcha.
K1 estéa cerrado, K1 sera cortada en funcionamiento, y el variador
se detendra entonces. K1 permanece cerrado en corte de energia.
Cuando esta encendido, variador arranca de repente. Es muy
peligroso. Por favor, utilizar otros métodos de control tales como el
método de conexion del sistema de tres hilos.

-89.
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el tiempo permitido de corte de 5.0 porf
F4.17 | energia defecto
alcance de

configuracio

n 0-10,0 unidad minima 0.1

F4.17 en el establecimiento de tiempo permitido de corte de energia,
si el tiempo de corte de energia es mas de valor establecido, “reinicio

después de la energia apagado instantaneo” sera ineficaz.

flanco reiniciar el nivel de corriente
limitada

por defecto|

F4.18 150

Distancia 0-200 Lnidad minima 1

Cuando Inverter Drives reinicio flanco, Variador hara un
seguimiento hacia abajo desde la frecuencia establecida de
inmediato. La corriente de salida del variador aumentard mas
rapidamente que exceda unidad de proteccién. Mientras tanto,
Variador podria detener el seguimiento, y la corriente de salida del
variador volveria a coman. Variador continuara el seguimiento.
100% del valor de este parametro es la corriente nominal del
convertidor de. La proteccion del variador en pista puede ser
ajustado por F4.18.

Corriente de
salida
Frecuencia de

Ve salida
A<

3 ”
A "tasa estacién de motor

F4.18

-

t
tiempo de reinicio de flanco real

fiempo de reinicio 5 por
F4.19 de flanco defecto
Distancia 0-10 Unidad
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Cuando Inverter Drives reinicio flanco, Variador hara un
seguimiento hacia abajo desde la frecuencia establecida de
inmediato. seguimiento completo en el rango de configuracion de
tiempo. Si no se termind en el tiempo de configuracion, sera
protegida variador. En la ilustracién de F4.18, cuando t>F4.19 valor

de configuracién, se protegera del variador.

F4.20

frecuencia de reinicio con el error

por defecto|
0l

Distancia 0-5

Junidad

[1
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2 por|
F4.21 |el tiempo de reinicio con el error defecto

Distancia | 0-100 pnidad | 1
Después de la anomalia (por ejemplo, sobre corriente, sobre-

voltaje) tiene lugar, variador de reposiciéon automatica
(effectiveity en no cero de F4.20). Después de que el periodo

de tiempo establecido por F4.21, variador se pondra en marcha
de acuerdo con el modo de arranque preajuste (F2.00).
Después del arranque, si no la anomalia ocurre en 60 segundos,
se restablecera variador auto F4.20.

Si la anomalia vuelve a ocurrir dentro de los 60 segundos,
Variador registrara el nimero de veces. Una vez alcanzando el
valor conjunto de F4.20. Inverter detiene la salida, no para auto
restablecer o reiniciar de nuevo.

Atencion: cuando el nimero de veces de reinicio en el error esta
ajustado para el cero, el reinicio de error sera ineficaz. Cuando
reinicio de error es efectiva, Variador de repente se reinicia. Es
muy peligroso utilizar esta funcién. Por favor tenga cuidado.

por defecto

F4.22 [Sobre la accion del par 0
Distanci
2 0-3 unidad minima 1
0: Frecuencia llega. Inverter comienza la deteccién de
sobrepar.

Variador sigue funcionando

1: Frecuencia llega. Inverter comienza la deteccién de
sobrepar.

Inverter deja de funcionar

Conteni |2: En funcionamiento, Variador detecta mas par motor,

do variador sigue

Corriendo

3: En funcionamiento, Variador detecta mas de par, paradas
de Variadores

Corriendo

Introduccion: 0: cuando se ejecuta frecuencia alcanza frecuencia
establecida, Variador comenzara la deteccion de sobrepar.
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Cuando la deteccién de variador llega a méas de par motor,
Variador continuara funcionando, y detectar méas de par motor en
aceleracion.

1: Cuando se ejecuta frecuencia alcanza la frecuencia
establecida, Variador comenzara detectar mas de par motor.
Cuando el convertidor detecta mas de par motor, convertidor
se detendra.

2: Variador comienza a detectar mas de par motor en marcha. Cuando
mas de torque
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se detecta, convertidor no manejarlo y continuar funcionando.

3: Variador comienza a detectar mas de par motor en marcha.

Cuando se detecta mas de par motor, Variador se detendra.

por defecto|

F4.23 |Sobre nivel de deteccion de par de 0
Distancia | 0-200 |Unidad minimo | 1

por defecto|

F4.24 |Con el tiempo de deteccién de par 0
Distancia | 0-200 |Unidad minimo | 1

Cuando la corriente de salida del variador excede el valor
conjunto de F4.23 (sobre el nivel de deteccion de par), Variador
se daran cuenta de tiempo de par.

Cuando la duracion supera la mitad del valor de ajuste del F4.24
(en el tiempo de deteccion de par), correspondiente terminal de
multiples funciones se llevara a la accion, a lo largo de alarma
voluntad de par, y la conversion de frecuencia seguira funcionando.
Si la duracién exceda del valor seleccionado del F4.24, Variador
seré protegida y se tomen medidas por F4.22. Cuando mas de
torque nivel de deteccidn esta configurado para cero, sobre
deteccion de par sera ineficaz, y el 100% es corriente nominal del

convertidor.
3
F4.23 — /
f
/i curva de par
;
Fd.24/2
Durante las alarmaside-par
1 estado de ejecucion
por
F4.25 JAlcanzando una frecuencia defecto 48]
Frecuencia O-Intensidad unidad
Distancia |maxima de funcionamiento minima 0.1
por
F4.26 | legar a la frecuencia de dos defecto 30
Distancia |0 de maxima frecuencia Unidad 0.1
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| | preestablecida | |

Establecer dos grupos de llegar a la frecuencia. Cuando se ejecuta
la frecuencia llega al valor establecido de F4.25y F4.26, terminal
de salida multifuncién correspondiente tomara medidas. Ancho de

llegada de la frecuencia es un bucle de histéresis establecido por
F4.30.
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ajuste de la frecuencia de fegad;

/

salida multi-funcion _|

por
F4.27 |No. 1 minutero defecto 0
Distan
cia 0.0-6000.0S unidad minima 0.1
por
F4.28 IN°2  minutero defecto 0
Distan
cia 0.0-6000.0S unidad minima 0.1

Cuando dos temporizadores que son uno comin alcanza el valor
conjunto (establecido por F4.27 y F4.28), el terminal multi-
funcion correspondiente tomara accion. Los temporizadores se
inician por el terminal de entrada multifuncién externo.

Algunas de las acciones del programa simples se pueden hacer con
dos temporizadores.

de par de velocidad constante de tiempo 0.50 por
F4.29 [limitando defecto
unida
Distancia |0-6000.0S d 0.1
Anchura de la llegada de frecuencia en bucle 0.50 por
F4.30 |de histéresis defecto
unida
Distancia |0,00-2,00 d 0.01

Este parametro establece el ancho de la llegada de frecuencia.
Para més detalles, por favor refiérase a las introducciones F4.25-
F426.
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por
defecto
F4.31 na frecuencia de salto 0
unida
Distancia limite superior 0,00-frecuencia 0.01
por
defecto
F4.32 [salto de frecuencia de dos 0
unida
Distancia limite superior 0,00-frecuencia d 0.01
Frecuencia de salto anchura de bucle de 0.50 por
F4.33 histéresis defecto
unida
Distancia 0,00-2,00 d 0.01

Debido a razones de maquinaria y otras razones, en el funcionamiento
del variador, hay una cierta frecuencia de resonancia causado. para

evitar
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punto de resonancia, la frecuencia de resonancia puede ser
overleaped través F4.31-F4.33 para lograr el propésito de evitar la
resonancia. Establecer dos frecuencias de salto totalmente. Para
proporcionar comodidad para el cliente, saltar amplia anchura se

puede ajustar a voluntad por F4.33 como sigue:

™
™
<t
/\ LL
F4.31
(43.32)
0,1 Hz por
F4.34 [Terminal ARRIBA / ABAJO rango de frecuencia defecto
Distancia |0-6000.0S unidad  fo.11z
F4.35 Ja selecciéon de memoria de frecuencia UP / DOWN
por
defecto O
Distancia |0,00-2,00 |unidad I0.0l
Contenido [0: almacenado 1: no se almacenan

CONTROL arriba / abajo para subir y baja la velocidad. Cuando el
terminal es eficaz, para aumentar o disminuir la frecuencia de cada
conjunto F3.34 40 ms. La seleccion de la frecuencia de memoria
arriba / abajo, por favor refiérase a la funcion F8.12.

grupo de funciones 7-6 Aplicacién

el modo de almacenamiento por|
F5.00 |PLC defecto O
Distancia |0-1 Unidad 1
0: Non-
Contenido [1: Almacenado almacenado
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Pausa de la funcion de programa en ejecucion puede ser
ejecutado por F5.00 para lograr el ahorro de programa en
ejecucion.

0: Non-almacenado

En el proceso operativo del programa del PLC, F5.00 seré& optar
por no almacenar. Cuando la maquinaria se detiene debido a un

error o por otras razones,
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El variador no almacenara el estado antes de la interrupcion.
Después de reiniciar, el estado de funcionamiento se iniciara
desde el estado inicial.

1: Almacenado

En el funcionamiento del programa de PLC, F5.00 elegira a la
tienda. Cuando se detiene debido a un error o por otras razones,
Variador almacenara el estado antes de ejecutar. Después de
reiniciar, variador seguira funcionando. Atencion: el poder no se
puede cortar.

Parar, corte de alimentaciéon y encienda, Variador no almacenara
el estado antes de corte de energia. Después de reiniciar,
Variador se ejecutara de acuerdo al estado inicial del programa.

por defecto|
F5.01 |Modo de inicio del PLC 0

Distancia [0-1 Llnidad minima 1
Contenid |0: Ineficaz (PLC no se inicia)
0 1: Efectivo (PLC inicia)

F5.01: opcion para el modo de funcionamiento del variador:
F5.01 =0, el PLC no se iniciara, Variador se ejecutara en modo
comun. Cuando F5.01 = 1, PLC comenzard, programas
seleccione el convertidor arranque. Bajo la condicion de inicio
del PLC, cuando hay varias érdenes y los programas en
ejecucion, variador elegira el nivel mas alto para funcionar de
acuerdo con el nivel de prioridad.

nivel de Nivel de
precedencia prioridad it.
1 Empujoncito
varias velocidades
2 externa
varias velocidades
interna
Alta — Baja 4 PID
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5 onda triangular
Devanado
7 Modo de ajustes
el modo de funcionamiento del por
F5.02 |PLC defecto O
Unid
Distancia |0-4 ad 1
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0: PLC se detiene después de funcionar durante una
semana
1: el modo de pausa PLC, se detiene después de
funcionar durante una semana
Contenid |2: Ciclo de funcionamiento del PLC
o 3: Ciclo de funcionamiento del modo de pausa PLC
4: Después de correr durante una semana, PLC sigue
corriendo por el
final de la frecuencia de funcionamiento

modo de funcionamiento del PLC decide el estado de
funcionamiento de varias velocidades interna, ya sea corriendo

un circulo o ciclo en curso. F5.02 sélo es eficaz cuando se pone
en marcha el PLC.

el modo de pausa PLC significa que al completar cada velocidad en el
proceso de ejecucion de varias velocidades interno, la velocidad sera,
parar, y acelerar a la siguiente velocidad. La ilustracion es la siguiente:

Frecuencia

//
$ —\
/ /N »Hora

El usuario puede seleccionar el modo de funcionamiento

adecuado de acuerdo a las condiciones reales.

10,0 por
F5.03 Jterminales de multivelocidad 1 defecto
15,0 por
F5.04 |terminales de multivelocidad 2 defecto
20,0 por
F5.05 Jterminales de multivelocidad 3 defecto
25,0 por
F5.06 |terminales de multivelocidad 4 defecto
30,0 por
F5.07 Jterminales de multivelocidad 5 defecto
35,0 por
F5.08 |terminales de multivelocidad 6 defecto
40,0 por
F5.09 |terminales de multivelocidad 7 defecto
45,0 por
F5.10 |terminales de multivelocidad 8 defecto
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50,0 por
F5.11 |terminales de multivelocidad 9 defecto
10,0 por
F5.12 |terminales de multivelocidad 10 defecto
10,0 por
F5.13 |terminales de multivelocidad 11 defecto
10,0 por
F5.14 |terminales de multivelocidad 12 defecto
10,0 por
F5.15 |terminales de multivelocidad 13 defecto
10,0 por
F5.16 |terminales de multivelocidad 14 defecto
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10,0 po
F5.17 |terminales de multivelocidad 15 defecto
Distan |0.00 ----- frecuencia maxima de Uni
cia funcionamiento dad 0.01
F5.03 F5.17 ----- es un conjunto de 15 velocidad de la frecuencia

nominal en la carrera. En cuanto a la relacion de velocidad
multiple y terminal externo por favor refiérase a la instruccion

puntuacion 1, 2, 3, 4 de extremo multifuncional.

PLC periodo de por defecto
F5.18 |rodaje 1 100
PLC periodo de por defecto
F5.19 |rodaje 2 100
PLC periodo de por defecto
F5.20 |rodaje 3 100
PLC periodo de por defecto
F5.21 |rodaje 4 100
PLC periodo de por defecto
F5.22 |rodaje 5 100
PLC periodo de por defecto
F5.23 |rodaje 6 0
PLC periodo de por defecto
F5.24 |rodaje 7 0
PLC periodo por defecto
F5.25 |consecutivo 8 0
PLC periodo por defecto
F5.26 |consecutivo 9 0
PLC periodo de rodaje por defecto
F5.27 |10 0
PLC periodo de rodaje por defecto
F5.28 |11 0
PLC periodo de rodaje por defecto
F5.29 |12 0
PLC periodo de rodaje por defecto
F5.30 |13 0
PLC periodo de rodaje por defecto
F5.31 |14 0
PLC periodo por defecto
F5.32  |consecutivo de 15 0
Distancia | 0 ----- 65000 Unidad 1

PLC periodo de rodaje decide la duracién de multivelocidad interna
en cada parte de la velocidad. La duracién se ejecuta en cada parte
se corresponde con su tasa.
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por
F5.33 [la duracién de funcionamiento del PLC 15 defecto O
Distancia | 0 ----- 32767 |Unidad |1

F5.33 marcha establecida la direccion de cada parte

Método de ajuste de sentido de la marcha:

El camino de la direccién de marcha es el sistema binario de 16

bits, y luego transferir a valor del sistema decimal. Cada bit decide

la direccién de marcha correspondiente: O es hacia delante y 1 es

la inversa. Esta
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parametro sélo seréa efectiva cuando el PLC esta encendido.

Por ejemplo: hay una tasa de cinco partes, se requiere que el

circular en marcha de la siguiente manera:

B i i Corriendo |Corriendo
Articulos frecuencia de trabajo i -, )
direccion Periodo
frecuencia dominante| potenciémetro ajustable Adelante

Marcha

Parte 1 20.0 atras 20

Parte 2 60.0 Adelante 25
Marcha

parte 3 40.0 atras 30

parte 4 15.0 Adelante 20

Dos botones, uno de los cuales es para correr, el otro es para la

parada.

La frecuencia principal debe estar con potenciémetro ajustable.

(1) la ilustracién de conexion

fuente de
alimentacion
trifasica

b S3

_.
=<

S1
S2

Carolina

(2) El ajuste del parametro

del Sur

Ajuste de la direccion de marcha del PLC: (ajuste F5.33)

Tasa Tasa | Dominant
0 1 0 1 C
Tasade| de |Tasade| de e
arte 4 |parte 3| parte 2 |parte 1 |frecuencia
- L L L 0x24 |1x23 ] 0x22 | 1x21 | 0x
4 3 2 1 0
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— cambiar en el sistema
decimal

— posicion (bit)
— cambiar de direccién <0 es hacia

delante, 1 es inversa>

174



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Capitulo 7 informacioén detallada Explicaciones de los parametros funcionales

El nimero 01010 sistema binario se convierte en nimero del
sistema decimal:

1x2M4+1x2%+8=10
F5.33=10
El parametro define a:
F1.01 = 3 (modo de ajuste del potenciometro del teclado:
frecuencia dominante es

controlado por el potenciémetro)
(Ejecucion de la opcién de ajuste: Terminal

F1.02=1 multifuncional
entrada)

(La frecuencia maxima de funcionamiento es
F1.05 =60 de 60 Hz)
F1.07 =10 F1.08 = 10 (aceleracién / deceleracion 10S)
F3.17=6 (Terminal S1 como hacia delante)
F3.18=8 (Terminal S2 como parada)
F3.19=20 el terminal S3 es que empieza a correr PLC
F5.00=1 memoria de programacion de PLC
F5.01=1 PLC esta en

PLC en funcionamiento un circulo y luego se
F5.02=0 detiene
F5.03 =20 Parte 1 se establece para 20Hz
F5.04 =60 Parte 1 se establece para 60Hz
F5.05 =40 Parte 1 se establece para 40Hz
F5.06 =15 Parte 1 se establece para 15Hz

Parte 1 se establece para el funcionamiento de
F5.18 =10 10s de duracion

Parte 1 se establece para el funcionamiento de
F5.19 =20 20 afios de duracién

Parte 1 se establece para el funcionamiento de
F5.20 = 25 25s de duracion

Parte 1 se establece para el funcionamiento de
F5.21 =30 30 afios de duracién
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Frecuencia cesar
h
60 258 | 4
motor de frecuengia
controlador
15 / 20S
\ ! ‘ X t » Hora
\205 I
20
30S
40
K2 _1
K3 ———

Instruccion:

A. Pulse K1 a empezar a correr con la frecuencia mediante

potenciémetro. B. Pulse K3 para iniciar PLC en funcionamiento de la

primera parte por el programa hasta que ver
un circulo, y la parada.

C. Si el programa se esté ejecutando, pulse K 3. Si hay un
error, deja de variador, a continuacion, se elimina el error,
presione K1 entonces variador se ejecutara por programa.

D. Si F5.00 se establece para 1y el programa no se almacena,
en ejecucion se iniciara desde un principio.

la funcion de onda triangular: La funcion para la industria textil y

el campo de la impresién para hacer la funcién de

desplazamiento.

Fs.0 jrsar

F5.0

—Y

F5.18 F5.19
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Instruccion:

1. La frecuencia de cada punto de inflexion: decidir por
F5.03, F5.04
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

2. La frecuencia de salto es decidido por F5.17.
3. El tiempo en marcha es decidido por F5.18, F5.19.
4. F5.35 = llnicie esta funcion.

7-7 grupo de aplicacién auxiliar (PID)

por
F6.00|modo de arranque del PID defecto 0
Unid
Distancia 0-1 ad 1
: 0: Ineficaz PID fuera 1: PID eficaz en
Contenido 5. p|p funciona en
términos

0: Ineficaz: PID funcién no funcionara.

1: Eficaz: PID funcionara sin terminal de entrada externa.

2: el trabajo en términos PID: PID funcionara, con la operacién de
entrada PID terminal externo es el estado eficaz, a su vez, en
funcién de PID y empezar a trabajar.

por defecto]
F6.01 |modo PID 0
Unid
Distancia |0-1 ad 1

el modo de

retroalimentacién

Contenid 0: Ineficaz negativa

ONtenido 1. \odo de retroalimentacion positiva efectiva

0: modo de retroalimentacion negativa

Si el valor de realimentacion es mayor que el valor objetivo,
cuando se establece F6.01 = O para seleccionar el modo de
retroalimentacién negativa, el controlador desacelerar la
velocidad. Si el valor de realimentacion es menor que el valor
objetivo, entonces sera acelerar la velocidad.

1: Modo de retroalimentacién positiva

el modo de retroalimentacion positiva es contrario al modo de
retroalimentacién negativa. Si el valor de realimentacion es mayor
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que el valor objetivo, cuando se establece F6.01 = 1 para

seleccionar el modo de retroalimentacién positiva, el controlador

acelerar la velocidad. Si el valor de realimentacion es menor que el

valor objetivo, a continuacién, se desacelera la velocidad.

F6.02 |valor objetivo de PID

por defecto: 0

Distanci
a

0-2

Unidad
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Conteni |0: Seleccionar valor objetivo numérico 1: Elija VIF como
do objetivo
valor 2: Elija FIC como valor objetivo

F6.02 se establece la fuente del valor objetivo, modelo APH
puede elegir tres maneras. Valor objetivo puede establecer por
variador, terminal externo, voltaje, corriente de entrada, y etc.
0: Seleccionar valor objetivo numérico.

valor objetivo debe ser dado por F6.04.

1: Elija VIF como valor objetivo.

Valor objetivo esta dada por la sefial de tensién o de potenciémetro
através de FIV.

2: Elija FIC como valor objetivo.
Valor objetivo esta dada por la sefial de corriente a través de FIC.

pori
F6.03 |seleccion valor objetivo PID defecto: 0f
Distanci
a 0-2 Unidad 1

0: Elija VIF como valor de

realimentacion

1: Elija FIC como valor de

Conteni |realimentacion

do 2: Elija la diferencia entre FIV y FIC como valor de realimentacion
3: Elija la diferencia entre el FIC y FIV como valor de
realimentacion

parametrizacion F6.03:: Notas Seleccione canal de realimentacion
PID

0: Elija VIF como valor de realimentacion
Comentarios seria sefial de voltaje

1: Elija FIC como valor de realimentacion
Comentarios seria sefial de corriente

2: Elija la diferencia entre FIV y FIC como valor de realimentacion
Elija FOV y FOC como canal de retroalimentacion

3: Elija la diferencia entre el FIC y FIV como valor de realimentacion
Elija FIC y FIV como canal de retroalimentacion
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por defecto;

F6.04 |valor objetivo numérico PID 0.0
Unid
Distancia 0.0-100% ad 0.01
0: Elija VIF como valor de
Contenido Fealimentacion

valor objetivo numérico es completamente correspondiente a

analogico + tensién de 10V.
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

control de bucle cerrado PID se utiliza en el proceso de cantidad
fisica con el cambio opaco, como el control de la presion, la
temperatura. La sefial de realimentacién se da desde el transmisor
de temperatura, transmisor de presion. En caso de control PID, el
canal de entrada de la sefial de retroalimentacion es de la sefial
analégica de corriente 4 - 20 mA 0 0 - 10V. Hay dos canales
disponibles para el ajuste.

PID control de bucle cerrado es eficaz en la entrada multi-funcional
de PID.

El diagrama de control PID:

F6.07

4 ,
Valor objetivio __ E—

Realimentacién

IlTransmisorll‘

Método general para la regulacién del control PID:

(1) Seleccionar transmisor adecuado, cuya especificacion de
entrada sera de 4 -

20mA 00 - 10V.

(2) Establecer valor objetivo adecuado.

(3) Aumentar constante de proporcionalidad (P), en caso de
salida no oscilante;

(4) Reducir el tiempo de integracion (Ti), en caso de salida no
oscilante;

E) Aumentar derivada de (Td)’ en caso de salida na ascilante
Salida antesl de la 1. Salida de Restriccion de que
A regulacion supere el valor especifico
£ Valor ) )
objetivo a: R_educw _el t_|,empo de
diferenciacion (valor D)
después de la b: Prolongar el tiempo de
regulacion integracion (valoro)
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Salida
A ~antes de la regulacion
2. salida de restriccion de la
oscilacion a: Disminuir el tiempo
de derivada (D

valor) o conjunto como 0
b: Disminuir el valor de la
» Hora constante de
proporcionalidad (P)

FARN N\ ieti
o A~ alor objetivo
\_ después de la regulacion

F6.04

o [ s oy ¢

Realimentacion

o
por defecto:

F6.05 |Valor de alarma superior PID 0

Unida
Distancia  |0,0 a 100% d 0.1

valor de alarma superior PID es adecuado para alarmante
anormalidad. Cuando PID valor de la sefial de realimentacion es
mas que el valor superior de la alarma del PID, la salida
multifuncional correspondiente se informa al usuario de manejar, y
el variador no se detendra también.

por defecto:
F6.06 palor PID de alarma inferior 0
Unida
Distancia 0,0 a 100% d 0.1

PID menor valor de alarma es adecuado para alarmante
anormalidad. Cuando el valor de realimentacion PID es inferior al
valor de ajuste mas bajo, la salida multifuncional correspondiente

sera para alarmante, y no se apagara variador.
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por defecto;
F6.07 |valor PID P 100%

Distancia 0 - 200% pnidad I 0.1

valor P (constante de proporcionalidad) establece la ganancia de
valor de error, que sera para el control proporcional si el valor de |y

D se establece como 0.
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Capitulo 7 informacioén detallada Explicaciones de los parametros funcionales

por defecto:
F6.08 |valor PID | 03s

Distancia |0.0 -200.0S |Unidad 0.1s

Valoro (tiempo de integracion) establece la velocidad de
respuesta de la accion. El valor mas lo es, més lenta es la
velocidad de respuesta es. Si el valor que se establece la basura,
la oscilacion va a pasar por la respuesta rapida. Mientras que el
valor que se establece como 0, lo que indica la parada.

por defecto:
F6.09 |valor PID D 0
Unida
Distancia 0,00-20,0 d 0.01

valor D (tiempo de diferenciacion) establece la atenuacién en PID.
El valor D es mayor. Cuanto mas el efecto de atenuacién es. Si el

valor D se establece como 0, lo que indica apagado.

por defecto:
F6.10 |PID de acci6n paso longitud 0.10
Unid
Distancia 0.00 - 1.00HZ ad 0.01

PID se descubrié una vez cada 10 ms. incremento de frecuencia
sera resuelto (AFHZ) cada vez. Mientras incremento de
frecuencia es mas

que el valor del F6.10 en el maximo de incremento de frecuencia,

F6.10 funcionara.

por defecto:
F6.11 |soporte PID por frecuencia 0.00
Unida
Distancia 0.00 - 120.00HZ d 0.01
por defecto:
F6.12 |soporte PID por la duracion 10.0}
Unida
Distancia 0.0-200.0s d 0.1
valor de por defecto:
F6.13 |despertador PID 00%)
Distancia 0.0 - 100%
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F6.11 PID stand-by frecuencia.

F6.11 debe alcanzar la frecuencia minima de PID stand-by.
Cuando se ejecuta la frecuencia es inferior al valor del F6.11, PID
stand-by duracién comenzara la cuenta.

F6.12 PID stand-by duracion.

Cuando esta configuracion entra en situacion de espera, las
necesidades del controlador
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para operar la duraciéon de la frecuencia de espera. Bajo tal
situacién cuando se estad ejecutando el tiempo sobre el valor de
ajuste F6.12 (stand-by duracién), controlador entrara en estado de
reposo y deja de emitir, apague PID. Pero aln asi continuamente
para supervisar el estado de realimentacién PID F6.13.

F6.13: PID valor de despertador.

Después de controlador entr6 en estado de reposo, todavia
supervisa realimentacion PID. Pero cuando el controlador detecta
que el valor de realimentacién es menor que el valor de
despertador (F6.13), funcién PID se enciende, y el controlador se

pone en funcionamiento.
k

curva de retroalimentacion

o

Valor objetivo / \/
suefio F6.14 valor de -
despertador frecuencia de
rabajo
F6.14 frecuencia sleeo N i
«E6.13-Agaganla duracion

del suefio PID inhabilitado
Ejemplo: valor objetivo es de 60% (0 - 100% se corresponde con
0-10V),y el valor de despertador es 80%, que en realidad
corresponde a 0 - 10 V, entonces el valor real de despertador es
60% x 80 % = 48% (correspondiente a 0 - 10 V).

por defecto:
F6.14 |PID correspondiente valor de display 1000
Unid
Distancia [0 - 1000 ad 1
por
F6.15 |PID digitos de la pantalla defecto: 4
Unid
Distancia [0-5 ad 1
0: No mostrar el valor de realimentacion
PID 1: Display 1 digitos
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2: Display 2 digitos 3: Muestra 3 digitos
4: Display 4 digitos 5: Pantalla 5 digitos
por
defecto:
F6.16 |digito decimal PID de pantalla 1
Unid
Distancia [0- 4 ad 1
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

0: No mostrar después del punto decimal
1: Pantalla 1 digito después del
punto decimal contenido 2: Visualizacion 2
digitos degpués del punto decimal
3: Visualizador 3 cifras después de la coma decimal
4: Mostrar 4 digitos después del punto decimal

F6.14 establece PID valor correspondiente de la pantalla.
valor de ajuste F6.14 se corresponde con voltaje analégico +
10V. Si F6.14 se establece como 200, que indica
envergadura total son 200, que corresponde a la tension de

+ 10V.

F6.15 establece digitos PID de pantalla

0 indica que no muestre el valor de realimentacion. El usuario
puede seleccionar el digito de la pantalla de acuerdo con las
necesidades reales.

F6.16 establece PID digito decimal de la pantalla.

Se requiere pantalla de cuatro digitos para la visualizacién
de 1 digito después del punto decimal, y valor objetivo se
establece como 50%, y el PID correspondiente valor de
visualizacion es de 200: Ejemplo.

Entonces, el valor de la pantalla es de 200 x 50% = 100,0. El grupo
de parametros es conveniente para el usuario para supervisar.
Parametro: F6.14 = 200; F6.15 = 4; F6.16 = 1.

por defecto:
F6.17 |PID frecuencia limite superior 48.00
Unida
Distancia |0 ~ frecuencia maxima d 0.01
por defecto:
F6.18 |PID frecuencia limite inferior 20.00
Unida
Distancia |0 ~ frecuencia maxima d 0.01
por defecto:
F6.19 |el modo de trabajo PID 0
0: Pid encienda, trabajo sin parar
1: PID encendera, cuando la
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retroalimentacion logra
Unida
Distancia |F6.05, utilizara el d 1
Minimo de frecuencia para trabajar; cuando
se gire
a F6.06, PID volvera a contar.
por
F6.20 |limitacion sesgo defecto: 0
Unida
Distancia |0 ~ 10,0% d 0,1%

F6.20 instruccién de parametros:

Limitacion de la desviacion de regulacion de presién: la desviacion
maxima
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de regulacion de presion valor de salida en correspondencia
con el valor de bucle de presién adoquin.
F6.17 PID frecuencia limite superior
Cuando a su vez en PID y el controlador en funcionamiento, si la
frecuencia de salida (FOUT) mas grande que su F6.17 parametro,
y su duracion de mas de un minuto. La salida multifuncion
simbolo- 29 (presién constante y suministro de agua) como 1,
representan enciende. Si F3.25 establece como 29, entonces el
terminal YB relé y YC tomaran acciones.

F6.18 PID frecuencia limite inferior

Cuando a su vez en PID y el controlador en funcionamiento, si la
frecuencia de salida (FOUT) mas pequefio que su F6.18
parametro, y su duraciéon de mas de un minuto. La salida
multifuncién simbolo- 29 (presién constante y suministro de agua)
como 0, representan apague. Si F3.25 establece como 29,
entonces el terminal YB relé y YC no tomar medidas.

Ejemplo de aplicacion: aplicacion de F6.17, F6.18 puede llevar a
cabo el suministro de agua con una presién constante en el tipo
de una sola division, uno es de frecuencia variable' otro es de
frecuencia industrial. F3.25 establece como 29, contacto de relé
YB, YC controlar el funcionamiento del motor de frecuencia
industrial.

procedimiento de rodaje: cuando la frecuencia de salida de correr
F6.17 alcance y duran mas de un minuto, el contacto de relé

YB, YC conectar'y el motor de frecuencia industrial se ejecuta
para incrementar la presion hidraulica. Cuando se controla la
frecuencia de salida de funcionamiento de baja a F6.18 y una
duracién de méas de un minuto, el contacto de relé YB, YC
desconectado, el motor de frecuencia industrial se detiene.

el modo de trabajo F6.17 PID
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Para establecer como 0: cuando se enciende PID,
comienza a leer el objetivo y retroalimentacion a contar a
continuacion, los valores PID y revisara la frecuencia de
funcionamiento.

Para establecer como 1: Cuando se enciende el PID,
comienza a leer el valor objetivo y la retroalimentacion, y el

PID de cuenta, a continuacion, revisara en ejecucion
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

frecuencia. Sin embargo, cuando la retroalimentacion logra F6.05,
PID no empezar a contar, pero elegird minimo de la frecuencia de
trabajo. Pero cuando se rechaza F6.06, PID comenzara a contar de

nuevo.
2 por
F6.20 |KB1, KA1 defecto
KB 2, 1 por
F6.21 |KA2 defecto
4 por
F6.22 |KB3, KA3 defecto
3 por
F6.23 |KB4, KA4 defecto
6 por
F6.24 |KB5, KA5 defecto
5 por
F6.25 |[KB6, KA6 defecto
8 por
F6.26 |KB7, KA7 defecto
7 por
F6.27 |KB8, KA8 defecto
Distancia |0-14 Unidad
0. ineficaz

1.Contact Punto de motor Una frecuencia industrial
2.Contact Punto de motor Una frecuencia convertible
3.Contact Punto de Frecuencia del motor B Industrial
4.Contact Punto de motor B frecuencia convertible
5.Contact Punto de Frecuencia del motor C Industrial
6.Contact Punto de Motor C frecuencia Convertible
Contenid
[o] 7.Contact Punto de Frecuencia del motor D Industrial
8.Contact Punto de Frecuencia del motor D Convertible
9.Contact Punto de motor E de frecuencia industrial
10.Contact Punto de motor E frecuencia convertible
11.Contact Punto de motor

F frecuencia industrial
12.Contact Punto de Frecuencia del motor F Convertible
13.Contact Punto de Frecuencia del motor G Industrial
14.Contact Punto de Motor G frecuencia Convertible

Configuracion de una bomba con funcién de frecuencia
convertible necesita dos sefiales de control (industriales y de
frecuencia convertible). Y el establecimiento de una bomba con

193



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

funcién de frecuencia industrial o con modo de suefio necesita
una sefial de control de frecuencia industrial.

F6.28 [ajuste del tiempo de la segunda

Distancia | 0~60 |Unidad I 1

F6.29 |ajuste de los minutos de tiempo

Distancia | 0~ 60 |Unidad I 1
F6.30 |Tiempo de ajuste de la hora

Distancia | 0~24 |Unidad I 1

194



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

F6.31 [ajuste de hora del dia
Distancia |1 ~31 LJnidad | 1
F6.32 [ajuste del tiempo de mes
Distancia Il ~12 iJnidad I 1
F6.33 |Tiempo de ajuste del afio
Distancia bO ~99 LJnidad I 1
1 por|
F6.34 |Una bomba defecto
1 por|
F6.35 |la bomba B defecto
1 por
F6.36 |bomba C defecto
por
F6.37 |bomba D defecto 0
por
F6.38 |bomba E defecto 0
por
F6.39 |bomba de F defecto O
por
F6.40 |bomba de G defecto O
Distancia 0-3 Unidad
. 0: ineficaces 1: para la frecuencia convertible|
Contenido D: para la frecuencia industrial 3. Para el modo de
suspension

0: la bomba es ineficaz

Una bomba correspondiente no funciona.

1: bomba de frecuencia Convertible

Iniciar una bomba correspondiente. Sobre la base de la condicién
de no-switch otra bomba, la bomba correspondiente se ajustara
variables en un sistema de presion constante conjunto. De
acuerdo con la presion real del sistema, el variador seria auto
ajustar la velocidad para mantener la presién constante. La
bomba cambia a funcionamiento de frecuencia industrial o no de
trabajo en el estado de conexion.

2: Bomba de frecuencia industrial

Todos los de la bomba correspondiente se ejecutara el modo de
frecuencia industrial.
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La alimentacién se suministra desde la red de suministro.

3: Bomba del suefio

La bomba correspondiente estara durmiendo en el
establecimiento de condiciones. De acuerdo con la presion del
suefio y de la asignacion, la bomba de auto conciliar el suefio o
despertar.
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los
parametros funcionales

5.00 por|
F6.41 [asignacion de presion de la bomba hasta defecto|
Unida
Distancia |0~ 25,0% d 0.1
Ejecucion de frecuencia de la bomba predeterminado
F6.42 |hasta 48.00Hz
Unida
Distancia |0~ Frecuencia maxima d 0.01
109
predeterminal
F6.43 |El tiempo de retardo de la bomba hasta das|
Unida
Distancia |0~ 3600.0S d 1
F6.44 |Reservado

Los parametros anteriores se utilizan para establecer las
condiciones de bomba hacia arriba.

1: Se llevaréa a cabo hasta que la presién de bombeo
retroalimentacién <valor de ajuste de presién - la asignacién de
presién después de tiempo de retardo F6.43 con la condicién

de un convertible bomba funciona a la frecuencia F6.42.

2: Si siguiente es otra bomba de frecuencia convertible, el variador
pasara a funcionar en la frecuencia industrial en el momento de la
puerta de arrastre (F6.50), entonces comenzara a funcionar el
préximo uno por puerta de conjuncién (F6.51)

3: Si siguiente es una bomba de frecuencia industrial, el variador se
acelerara hasta el tiempo de la bomba hacia abajo (F6.46), y luego
llevar a cabo la ejecucion del ajuste de la presion PID.

asignacion de presion de la bomba 5.00 por
F6.45 |hacia abajo defecto

Distancia |0 ~ 25,0% |Unidad |0.1

predeterminado

F6.46 |Ejecucion de frecuencia de bombeo 48.00Hz

Distancia |0 ~ Frecuencia méximalUnidad |0.01

10S

El tiempo de retardo de la bomba predetermin
F6.47 |hacia abajo adas

Distancia |0 ~ 3600.0S |Unidad |1
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| F6.48 |Reservad0 |

Los parametros anteriores se utilizan para establecer las
condiciones de bomba hacia arriba. Se llevara a cabo el bombeo
hacia abajo que la presién de realimentacién> valor de ajuste de
presién + subsidio de presiéon después de tiempo de retardo
F6.47 con la condicion de una bomba frecuencia convertible
corre a F6.46.

ciclo de tiempo: se cambia regularmente el agua de la bomba.
Configuracion de F6.43

0 no llevara a cabo el bombeo. Configuraciéon de F6.47 0 no llevara
a cabo el bombeo hacia abajo.
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1.0 por

F6.49 |Tiempo de puerta de medida cautelar defecto

Distancia |O ~10S |Unidad IO.l

Tiempo de la

puerta de 1.0 por
F6.50 |arrastre defecto

Distancia |O ~10S |Unidad IO.l

tiempo del por defecto
F6.51 [circuito 480

Distancia |0 ~ 65.535 min |Unidad |l

1. Tiempo de puerta de prescripcién es de conseguir el contacto
cercano al variador hora de inicio, con el fin de retrasar el momento de
iniciar el siguiente variador.

2. Tiempo de la puerta de arrastre es de conseguir parada en
contacto con tiempo abierto.

por defecto
F6.52 |Hora de inicio T1 0
por defecto
F6.53 |Hora de inicio T2 0
por defecto
F6.54 |Hora de inicio T3 0
por defecto
F6.55 |Iniciar el tiempo T4 0
por defecto
F6.56 |Iniciar el tiempo T5 0
por defecto
F6.57 [Iniciar el tiempo T6 0
por defecto
F6.58 |Comience tiempo T7 0
por defecto
F6.59 |Comience tiempo T8 0
Distancia 00 ~ 23:59 Unidad 0.1
3. tiempo del circuito de ajuste para O sera ineficaz.
40,0 por
F6.60 |Presion 1 defecto
20,0 por
F6.61 |presion 2 defecto
20,0 por
F6.62 |Presion 3 defecto
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20,0 por
F6.63 |Presion 4 defecto
20,0 por
F6.64 |presion 5 defecto
20,0 por
F6.65 |Presion 6 defecto
20,0 por
F6.66 |presion 7 defecto
20,0 por
F6.67 |presion 8 defecto
Distancia 00 ~ 23:59 Unidad 0.1

Los parametros anteriores se utilizan para ajuste de tiempo de
suministro de agua multi-presion y ajuste de la presion de

tiempo correspondiente.
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Capitulo 7 informacion detallada Explicaciones de los parametros funcionales

Principio de ajuste de tiempo: T1 <T2 <T3 <T4 <T5 <T7 <T8

por defecto|
F6.68 |Modo seccién del suefio 255
Uni
Distancia 0~ 255 dad 1

1. Seré ineficaz como escenario de 0.

2. Seleccione la seccion de suefio durante 1 a 8 partes (binario)
Multi-seccién es aceptable.

el modo de ajuste: T8 -T7-T6-T5-T4-T3-T2-T1

F6.69 [subsidio de la presion del suefio 5 por defecto
Distancia |O ~ 25% pnidad |1
por
F6.70 |Dormir el tiempo continuo defecto 30
Distancia |O ~ 3600.0S LJnidad IO.l
22 por
F6.71 |frecuencia de reposo defecto
Distancia |O ~ Frecuencia maxima pnidad Il

1. La bomba del suefio se detendra cuando la presién de
realimentacion> Configuracion de presion a medida que se
esta ejecutando.

2. La bomba del suefio se reiniciara cuando la presién de
realimentacion <ajuste de la presion - F6.69 como se detenga.
3. En la seccién momento del modo de apertura del suefio, el
suefio de la bomba se consigue dormir cuando se ejecuta la
frecuencia es menor que F6.71; presion de realimentacion>
Configuracion de presion - F3.69; tiempo continuo es més de
F6.70.

4. La bomba del suefio se detendra cuando la presién de

realimentacion <ajuste de la presion - F6.69.

el grupo de parametros 7-8 Comunicacion

por defecto:
F7.00 [Tasa de comunicacién de datos 0
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Unida
Distancia |A0-3 d 1
Contenido: 0: 4800 bps 1: 9600 bps
ontenido: 15 19200bps 3: 38400bps

F7.00 se utiliza en la tasa de transferencia de la comunicacién en
serie. Nota:

en la adopcién de la comunicacion en serie, la misma tasa de
transferencia debe ser

-113-
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garantizada para ambas partes en la comunicacion.

or
F7.01 |El modo de comunicacion de datos defectcz 0
Distancia |JA0-5 LJnidad I 1
0: 8N1 Para
ASC 1: 8E1 Para ASC
Contenido [2: 801 Para ASC 3: 8N1 Para RTU
4: 8E1 Para RTU 5: 801 Para RTU

F7.01 establece el formato de datos de comunicacion. Por
favor, vea especificacion de comunicacién relacionada con

detalle.

por defecto:
F7.02 |direccién IP de la comunicacion 0]

Distancia |0-240 Unidad 1

Cada variador debe tener una direccion, que se define por
F7.02. control de comunicacion del variador puede conectarse
con otros 240.

F7.02 se establece como 0, la funcién de comunicacion es ineficaz.

acuerdo de comunicacién Modbus serie

La comunicacién es un acuerdo con el modo ASCII Mébus (codigo
estandar americano para el intercambio de informacién): Cada
byte consta de 2 caracteres ASCII. Por ejemplo: La expresion del
valor numérico de 54Hex ASCII es que “54” consiste en “5”
(35Hex) y 4 (34 Hex).

1. Definicion de la codificacion

acuerdo de comunicacion pertenece al sistema hexadecimal,

de los cuales cada caracter representa la siguiente

informacion.

Personaje ‘0" “1” ‘2" ‘3" ‘4" ‘5" ‘6" ‘7

cédigo

ASCII 30H | 31H | 32H | 33H 34H | 35A 36A 37A
"UN| "SE

Personaje “g” “9” " GU | "DO" | "RE" | "MI" "
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ND
o"

cadigo

ASCII 38A | 39H | 41H | 42H 43A | 44A 45H 46H

Estructura 2. Caréacter
10 - Caja caracter de bits (para ASCII)

Tipo de datos: 8N1 Para ASCII

<114 -
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los parametros funcionales

bit de
bit de inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 parada
Bits de datos 8-cadena de
caracteres
trama de 10 bits de
10 - Bit trama de caracteres (Para RTU)
Tipo de datos: 8N1 Para RTU
bit de
bit de inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 parada
Bits de datos 8-cadena de
caracteres
trama de 10 bits de
Tipo de datos: 801 Para ASCII
bit de paridad Deja de
inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 impar bil
Bits de datos 8-cadena de
caracteres
< trama de caracteres 11 >
bits
Tipo de datos: 8E1 Para ASCII
bit de paridad bit de
inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 siempre parada
Bits de datos 8-cadena de
caracteres
< trama de caracteres 11 »!
bits
Tipo de datos: 801 Para RTU
bit de paridad bit de
inicio 0 1 2 3 4 5 6 7 impar parada
Bits de datos 8-cadena de
caracteres
trama de caracteres 11
bits
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- >

Tipo de datos: 8E1 Para RTU
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bit de
inicio

bit de
parada

paridad

1 2 3 4 siempre

Bits de datos 8-cadena de
caracteres

trama de caracteres 11 >
bits

3. Estructura de la comunicacién

del marco Formato de datos de

datos
modo ASCII:
STX ICaracter de inicio = "' (3AH)
direccion Hola |pireccién de comunicacion:
Direccién Lo [direccion de 8 bits consta de 2 cédigos ASCII
funcién Hola [Cédigo de funcién:
funciéon Min  fc6digo de funcién 8 bits consta de 2 codigos ASCII
DATOS (n-1) aracteres de los datos:
In x contenido de datos de 8 bits consiste en cédigos ASCII
...... Pn
DATOS 0 In < 16, con el maximo de 32 cédigos ASCII
LRC CHK Hola JLRC Comprobar:
LRC CHK Min [8 bits LRC Comprobar consta de 2 cédigos ASCII
Hola FIN caracter de fin:
Lo FIN FIN Hola = CR (ODH), FIN Lo = LF (0AH)
modo RTU:
[Mantener que la sefial de entrada cero es de mas de o
COMIENZO fgual a 10 ms
Direccién direccion de comunicacion: direccién binaria de 8 bits
Funcién ICodigo de funcién: direccion binaria de 8 bits
DATOS (n-1)
[Caracteres de los datos:
h x datos de 8 bits, n = 16
DATOS 0
CRC CHK baja_|[CRC Comprobar:
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CRC CHK Alto [16-bit CRC Check consta de 2 sistemas binarios de 8 bits
[Mantener que la sefial de entrada cero es de mas de o
FIN gual a 10 ms

Direccién de comunicacion

O0H: todas las emisiones de controladores
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Capitulo 7 informacién detallada Explicaciones de los parametros funcionales

01H: Para variador con direccién Ola

OFH: Para variador con direccién 15a

10H: Para variador con direccién 16a, por analogia, la maxima puede
alcanzar 240.

El cédigo de funcidn y caracteres de datos

03H: Lectura de contenido del almacenamiento temporal

06H: escribir una palabra en un almacenamiento temporal. Cédigo de
funcién 03H:

Lea en voz alta el contenido del almacenamiento temporal.

Por ejemplo: Para la direccién de controlador 01H, la lectura de los
caracteres de datos

en 2 depdsitos temporales sucesivas de la siguiente manera: Inicial
direccién de almacenamiento temporal es 2102H

modo ASCII:

Formato de mensaje de consulta formato de cardcter de respuesta de

caracter mensaje

string: string:
STX ';' STX "
‘1 . . ‘0"
Direccion Direccioén T
o
} o
0" i
Funcién p Funcién p
— Numero de datos
2 (recuento 0"
‘1 o
direccién de inicio por byte) 4
‘0" Bt
2! Contenido de partida 7'
0" 2102H direccién 7
Numero de datos 0
(recuento 0" o
por la palabra) o Contenido de direccién 0
2 2103 H 0
'RE' 0
Comprobar IRC — -
LA Comprobar LRC
END CR 1
LF END CR
LF
modo RTU:
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Formato de mensaje de consulta: Formato del mensaje de
respuesta:
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Direccion 01H Direccién 01H
Funcién O3H Funcion 03H
A partir de datos de 21H Nimero de datos
direcciones (recuento
02H 04H
NGmero de datos por byte)

(recuento 00H Content of data 17H
por la palabra) 02H address 8102H 70H
CRC CHK baja 6FH Content of data 00H
CRC CHK Alto F7H address 8103H 00H

CRC CHK Low FEH
CRC CHK High 5CH

Cadigo funcién 06H: Escribir una palabra en el almacenamiento
temporal.

Por ejemplo: Para el controlador (driver) address 01H, escribir
6000 (1770H) dentro del parametro interno 0100H de el
controlador (driver).

ASCII mode:

Format of enquiry message character string:

STX : Format of response message character string:
o
Address p STX v
0
. ‘0 Address
Function p ‘1’
0
‘0’ Function
41v ‘61
Data address ‘0"
v pr
‘0 Data address p
STX N "
41v ‘0
p STX v
Data content po o
7
‘0" Data content p
7
LRC Check pr 0
7
CR LRC Check
END o
LF
CR
END
LF
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RTU mode:
Formato de consulta de mensaje: Formato de respuesta de
mensaje:

212



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Chapter 7 Detailed Explanations of Functional Parameters

Address 01H Address 01H
Function 06H Function 06H
01H 01H

Data address Data address
00H 00U
17H 17H

Data content Data content
70H 70H
CRC CHK Low 86H CRC CHK Low 86H
CRC CHK High 22H CRC CHK High 22H

LRC Check of ASCIl mode

LRC Check is the value added from Address to Data Content. For
example, the LRC Check of the above 3.3.1 inquires message: 01H
+03H + 21H + 02H + 00H + 02H = 29H, then the complement of 2
(D7H) is taken.

CRC Check of RTU mode

CRC Check is from Address to Data content, and its running rule is
as follows:

Step 1: Make 16-bit temporary storage (CRC temporary storage) =
FFFFH.

Step 2: Exclusive OR first 8-bit byte message instruction and low
16-bit CRC temporary storage: Perform Exclusive OR, and store the
result into CRC temporary storage.

Step 3: Shift right CRC temporary storage and fill 0 into high bit
position.

Step 4: Check right shift value. If being 0, store the new value for
step 3 into CRC temporary storage. Otherwise in case of Exclusive
OR AO001H and CRC temporary storage will store the result into
CRC temporary.

Step 5: Repeat Step 3 ~ Step 4, and operate completely for 8-bit. Step
6: Repeat Step 2 ~ Step 5, and take the message instruction for next
8-bit until all message instructions are operated completely. Finally, the
value gotten of CRC temporary storage is CRC Check.
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CRC Check must be placed into the check mode of

message instruction interchangeably.
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Operation Instruction of H5000 Series Inverter

The following is the example of CRC Check running written in C

language:

unsigned char * data <—//Message instruction pointer

unsigned char length —//Length of message instruction

unsigned int crc-chk(unsigned char * data,unsigned char

length)

intj;

{

unsigned int reg_crc=0OXffff;
while (1ength--) {

reg_crcN=*data ++;
for (j=0; j<8; j + +) {
if (reg_crc & Ox01) { /*LSB (b0) =1 */

reg_crc= (reg_crc>>1) "OXa001;

Jelse{

reg_crc=reg_crc>>1;

}
}

retum reg_crc;

storage

}

7-9 Parameters for Advanced Application

/IFinally feedback the value of CRC temporary

F8.00 |Advanced application of Lock-in parameter default: 1]
Range 0-1 |Unit 1
Content  |0: Lock 1: Unlock
Set F8.00, Advanced application of Lock-in parameter avoids
misoperating, which may result in negative consequences.
F8.01 |50Hz/60Hz system setting default: 0]
Range D-1 }Jnit | 1
Content 0: 50Hz 1: 60Hz
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50Hz/60Hz system can be set by the parameter according the
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Chapter 7 Detailed Explanations of Functional Parameters

condition of electric network.

F8.02|Selection of constant and variable torque default: 0}
Range 0-1 Unit 1
Content 0: Constant torque 1: Variable torque

F8.02 can work switch constant torque, or variable torque, which is

suitable for different loads, protection level and related parameter.

Setting of over-voltage protection level
F8.03 |default: Three phaseAC380V 650.0 One phaseAC220V 375

Range Three phaseAC380V760K — 820.0V |Unit 0.1
One phaseAC220V370.0V~420.0V

F8.03 sets over-voltage protection level. Inverter tends to meet
over-voltage protection in low electric network. For the above
situation, the protection level may be adjusted down to guarantee
normal running of Inverter.

F8.04 [Setting of low-voltage protection level
default: Three phaseAC380V 400 / One phaseAC220V 200

Range |Three phaseAC380V:380.0V~450.0V [Unit 0.1
One phaseAC220V: 160.0V~220.0V

F8.04 sets voltage protection level. Inverter tends to meet low-voltage
protection in low electric network. Thus the value of F8.04 may be

adjusted down to guarantee normal running of Inverter.

F8.05 [Setting of excess-temperature protection level default: 85°C/95°C
Range |40 -120 IUnit | 1

F8.05 sets the excess-temperature protection level of Inverter. In
high temperature environment, the protection level may be adjusted
up to normal running of Inverter. However, much higher setting will
cause damage. The only solution is to increase effect of heat
elimination for the goal of cooling-down.

F8.06 |Setting display of current filtering time default: 2.0

Range b —100 Unit 1

217



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Operation Instruction of H5000 Series Inverter

This parameter setting is related to the stabilization of current
display, please do not modify in general situation. If the setting

is much lower, current display will fluctuate.

F8.07 |0 — 10V Analog output low-end correction factor default: *
Range |O — 65535 IUnit | 1

F8.08 |0 — 10V Analog output high-end correction factor default: *
Range |O — 65535 |Unit | 1

F8.09 [0 — 20mA Analog output low-end correction factor default: *
Range  [0— 65535 [unit [1

F8.10 |0 — 20mA Analog output high-end correction factor default: *
Range |O — 65535 |Unit | 1

The above parameters are default settings. Thus shall not be

corrected, otherwise it will cause abnormal running of Inverter.

F8.11 |Interval compensation frequency point default: 0.00
0 —maximum operation .
Range Unit 1
frequency
F8.12 JUP/DOWN frequency memory selection default: 0
Range 0: stored 1: not stored | Unit | 1

F8.11 forward/reverse operation compensation frequency point
The running frequency is lower than the set-up value, which

will increase the forward/reverse operation compensation. The
suggestion for the set-up value is above 10.00Hz.

F8.12UP/DOWN frequency memory selection

When choosing “UP/DOWN” to set up the frequency, the parameter is
set as 0, and the frequency remain the same after stopping. The

parameter is set as 1, and the frequency become 0 after stopping.
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Capitulo 8 Mantenimiento,
Diagnostico de fallo y
Contramedidas

Por favor llevar un mantenimiento regular del variador para su
funcionamiento normal.

8-1 Lista de cosas a revisar
(1) Ruido y vibracién del motor
(2) Calentamiento del motor

(3) Completion of power supply wire y cableado de la maquina
eléctrica.

(4) Completion of wire y conexion de los terminales.

(5) Limpieza dentro del variador.

(6) Ventilador del inversor

(7) Temperatura del aire y humedad de la instalacién.
(8) Limpieza del radiador.

(9) Corriente de salida del variador y corriente mostrada.

(10) Ruido o vibracién en funcionamiento.

8-2 Mantenimiento y avisos de verificacion

(1) Cuando se realice el mantenimiento, por favor asegurarse de
que la fuente de alimentacion esté desconectada.

(2) Cuando se corte la energia, esperar a que la luz de presién
alta se apague, luego revisar y hacer el mantenimiento.

(3) En el proceso de chequeo y mantenimiento, no dejar tornillos
sueltos ni otros accesorios en el variador.

(4) Por favor mantener el variador limpio y seco.
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(5) Al verificar y reparar, por favor no confundir los cables, de otra
manera esto llevara al mal funcionamiento del variador o su

rotura.

8-3 Cosas que revisar regularmente
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Operation Instruction of H5000 Series Inverter

Checking items Checking content ICountermeasure
Terminales, tornillos,

. Loose Screw fasten
connective plug

Blow off with dry compressed

Radiador Polvo Air (4-6kgcm?)
sound and vibration,
Heat sinker and working duration |Replace

over 20,000 hours

Blow off with dry compressed
Circuit board dust and rust ir (4—6kgcm2) or contact
Imaker.

Electrolysis capacitor |color change, smell  [Replace
and plump up

Electromotor Vibration, heat, noise, [Check or replace
smell.

8-4 Recambio regular

El variador esta hecho por varias partes, de acuerdo a las
condiciones, some of which need maintenance for normal running
of Inverter. To keep Inverter working normally in a long term, some
fittings need to be replaced regularly according to their life.
Replace time for your reference is as follow:

Fitting’s name Replace period [Handling measure

Heat sinker 3-5 years Replace (decide after checking)
Electrolysis capacitor|5 years Replace (decide after checking)
Fuse 10 years Replace (decide after checking)
Relay --- Decide after checking

The hereinbefore fittings’ replace circle is reckoned in the following
environment:

(1) Annual average surrounding temperature is 30°C. There is
no corrosive gas, flammable gas, oil fog, dust, drips, or etc;

(2) The load factor is below 80%;

(3) The average working time is below 12 hours.

8-5 Protective Information, Fault Diagnosis and Remove.
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Chapter 8 Maintenance, Fault Diagnosis and Countermeasure

Inverter has complete protective functions, such as over voltage,

over currency, over load, over heat, short circuit to the ground,

short circuit and etc. When Inverter gets error, there must be some

reasons, please find out the reason and remove the error. Restart

after dealing with the error. If there are other questions, please

contact us in time.

stopping

capacity

224

Error
Content Possible reason Solution
code
1: Much short 1: Extend acceleration
Acceleration time time
2: disarrangement of 2: Correct V/F curve.
V/F curve. 3: Check insulation of
3: Motor wire with short motor wire.
circuit to ground 4: Reduce the value of
OC1 |Over currency |4: Over high of Torsion torsion lift.
lift 5: Check electric net
UCI |in acceleration |5: Over low of Electric  |6: Check load
net voltage. 7: Set tracking start
6: Directly start in 8: Increase capacity of
running motor controller
7: Disarrangement of 9: Sent for repairing
controller
9: Controller failed
1: Insulation of motor ~ |1: Check insulation of
wire motor wire
2: Fluctuation of load 2: Check blocking or bad
3: Fluctuation of electric lubrication in loading
net and the low condition
voltage 3: Check electric net
OC3 | Over currency |4: Disarrangement of voltage
ucs3 in running capacity 4: Increase capacity of
5: Higher power motor controller
starting up 5: Resolve capacity of
6: Disturbing resource transformer
6: Resolve disturbing
resource
1: much short 1: Extend acceleration time
deceleration time 2: Increase capacity of
OC2 |Over current in |2: Disarrangement of controller
UC2 | deceleration |capacity 3: Resolve disturbing
3: Disturbing resource resource
1: Much short 1: Check power supply
Acceleration time voltage
OUO |Over voltage in |2: Disarrangement of 2: Sent for repairing
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3: Disturbing resource
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Operation Instruction of H5000 Series Inverter

Error
Content Possible reason Solution
code
OCO | Over currency |1: Controller failed 1: Sent for repairing
uco in stopping
1: Abnormal power 1: Check power supply
supply voltage
Over voltage in |2: improper circuitry 2: Do not use power
ou1 acceleration |3: Controller failed supply switch
controller on or off
3: Sent for repairing
1: abnormal power 1: Check power supply
supply voltage voltage
Over voltage in |2: Energy feedback load |2: Install braking unit and
ous running 3: Disarrangement of resistance
braking resistance  |3: Affirm resistance
setting again
1: Much short 1: Extend deceleration time
deceleration time 2: Check power supply
2: abnormal power voltage
supply voltage 3: Check braking unit and
Over voltage in |3: Over load resistance
ouz2 deceleration |4: Disarrangement 4: Set braking resistance
Braking resistance over again
or parameter 5: Correctly set parameter,
e.g. braking tube
voltage, etc.
1: abnormal Power 1: Check power supply
Low voltage in supply voltage voltage
LU stand-by 2: Phase missing 2: Check power supply
and switch
1:abnormal power 1: Check power supply
Lu1 Low voltage supply voltage voltage
in acceleration |2: Phase missing 2: Check connection
LU2 running 3: Over low of Electric  |3: Please use
deceleration net voltage independent power
LU3 supply
FbO
Stop
Fb1 Acc.| Broken fuse |[1: Controller failed 1: Sent for repairing
Fb2Dec.
Fb3 Run
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Chapter 8 Maintenance, Fault Diagnosis and Countermeasure

communication

parameter
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Error
Content Possible reason Solution
code
1: Over load 1: Reduce load or replace
2 Controller over |2: Much shorter larger capacity of
5 Acceleration time controller
-9 load 3: Much quicker torsion |2: Extend acceleration
lifting time
2 4: Disarrangement of  |3: Reduce torsion lifting
- § VIF curve rate
== Model A: 5: Low voltage of 4: Reset V/F curve over
g 150% 60S electric net 5: Check electric net
E Model P: 6: controller starts voltage; increase
g 120%,60S before motor stops. controller capacity
=3 7: Fluctuation or 6: Adopt track start mode
blocking in loading |7: Check load condition
1: Over load 1: Reduce load
2: Much shorter 2: Extend acceleration
acceleration time time
3: Much lower Motor 3: Extend protection
protection level setting
Motor over |4: Disarrangement of  [4: Correct V/F curve
load VIF curve 5: Reduce torsion lifting
5: Much quicker torsion rate
lifting 6: Check motor insulation
6: Bad motor insulation and replace motor
7: Disarrangement of  |7: Use larger controller
motor and motor
1: Broken radiator fan  |1: Replace radiator fan
2: Blocked radiator fan |2: Clean up wind pipe
pipe and radiator
3: High temperature of |3: Improve aeration
8 environment condition and reduce
= Controller over [4: Bad aeration wave frequency
% heat 5: More narrow 4: Improve aeration
g installation space condition and air
convection
5: Improve installation
location and aeration
condition
1: Under condition of 1: After settling
Emergency emergency stop emergency stop,
ES stop start up as regular
procedure
1: Bad connection 1: Check connection line
2: Disarrangement 2: Reset parameter
o Wrong of communication 3: Check data

transmission format
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Error
Content Possible reason Solution
code
4-20mA broken |1: Loose terminal and  |1: Check connection line
20 ) bad connection and link the broken
wire )
down wire
P Wrong 1.Parameters are set  |1.Correct to set the
' Parameters |wrong parameters
£ Wrong 1.The parameters are  |1.Quite the parameters
" Parameters not existent

8-6 Remove Regular Error

(1) Parameter cannot be set
Reason and solution:
A: Lock the parameter, and set F1.18 for 0, and then set
other parameters.
B: Running machine communicates abnormally. Reinstall running
machine and check whether the connection line is broken down.
C: Machine is running, and parameter cannot be set. Please
stop the machine and set.
Press “run” (external control) but the motor does not run
(2) Reason and solution:
A: Wrong running mode, please check if F1.02 is set for 1.

B: Frequency order is not given or the frequency is below
the start frequency.
C: Peripheral connection mistake, please check
peripheral connection.
D: The definition of Inverter input terminal is wrong, and not match
peripheral connection. Check 3.15-F3.22 parameter.
E: Start button is fault and controlling wire is broken.
Check control wire and button.
F: Inverter is in protection and is not reset. Please reset
and restart.
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H: Motor is fault. Please check if the motor is broken down.
I: Inverter is fault. Please check the mistake of Inverter.
(3) Motor over heat

Reason and solution:

A: Higher temperature of environment. Please improve
the condition and aeration, and reduce temperature.

B: Much heavier load. The actual load is over the motor
rating torsion. Enlarge the motor capacity.

C: The insulation of motor declines. Replace the motor.

D: The distance between Inverter and motor is too long.
Please reduce the distance and install anti-alternating
current machine.

E: Voltage resistance between motor phases is not sufficient.
Inverter will generate impact voltage between motor loops
in switching. The maximal impact voltage will reach 3 times
more than input voltage. Recommend using specialized
motor.

F: When the running motor in a low speed to change the
deceleration rate, motor will run in a high speed.

(4) Machine vibration or abnormal sound

Reason and solution:

A: Blocking or bad lubrication of the machine. Please
check machine load.

B: The machine has a sympathetic vibration phenomenon.
Adjust the carrier wave, change deceleration rate, avoid
sympathetic vibration frequency, and install shock
absorption level up.

(5) The motor does not allow reverse.
Reason and solution:

A: Reverse is forbidden. Release the forbiddance.

(6) Motor allows reverse.
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Reason and solution:
A: Exchange both of three terminals U, V, W. on Inverter output
B: Reverse the running controlling signal. If the original signal is
positive, set it negative.
(7) Inverter starts up and disturbs other settings

Reason and solution

Reason: Inverter disturbing
Solution:
A: Reduce carrier frequency
B: Install filter on supply input terminal of Inverter power
C: Install filter on power supply output terminal of Inverter
D: Correct grounding from motor and Inverter
E: Separate main circuit connection and other signal connection
F: Adopt control connection with shield connection. Cable
should be covered metal tube
G: The terminals of connection input and output should be

installed magnetic loop

8-7 Disturbance solution

The regular disturbance includes two kinds: one is Inverter disturbs
other equipments and instrument, which refers to 8-6; the other is
Inverter is disturbed and make controller take wrong action.

Bringing disturbance must be disturbing resource and channel. The
disturbing channel of Inverter is as the same as other electromagnetic
disturbing channel, mainly referred to electromagnetic radiation,
transmission, inductance coupling.

(1) Electromagnetic radiation

Generate electromagnetic radiation to the surrounding electron and
electronic equipment. The shield can be one of the solutions.

(2) Transmission
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Generate electromagnetic noise to directly driving motor and
transmit disturbance to power supply, and transmit it to other
device through electronic net. Filter wave may solve the problems.
(3)Inductance coupling

Generate inductance coupling to other connections

The concrete solution for disturbance

(1) Insulation

Separate disturbing resource from those easily affected parts.
Electric welding machine is a strong disturbing resource.
Description of Inverter says that the electric welding machine and
Inverter cannot share the same power supply.

(2) Wave filter

The filter is installed for restraining the disturbing signal to be
transmitted from Inverter to power supply and motor through power
supply wire transmission. The solution is to add filter, reactor or
magnetic loop at the input and output ends.

(3) Shield

Inverter adopts iron casing shield not to let electromagnetic
disturbance leak. The output wire adopts iron tube shield; control
wire adopts shield wire; power supply wire is separated from control
wire, etc.

(4) Grounding

Good grounding may significantly prevent the break of external
disturbance, restrain internal coupling and raise the system
capability of anti-disturbance.

The following illustration is Inverter transmission system

countermeasure of anti-disturbance:
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8-8 Failure Records

Status Failure Record Display figure
Big letters “OC0” 64
IGBT gets over current in Big letters “OC1” 65
checking Big letters “OC2” 66
Big letters “OC3” 67
Small letters “oc 0” 68
. i Small letters “oc 1” 69
CT gets over current in checking

Small letters “oc 2” 70
Small letters “oc 3” 71
Oou0 80
ouUl 81

Over voltage
ou2 82
Ou3 83
FBO 84
FB1 85

Cut fuse off
FB2 86
FB3 87
LUO 88
. LUL 89

Lacking voltage
LU2 90
LU3 91
OLO 92
OL1 93
Over load

OL2 94
OL3 95
OT0 96
OT1 97

Over voltage
OT2 98
OT3 99
OHO 100
OH1 101

Over heat

OH2 102
OH3 103
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Chapter 9 External Fittings Selection

9-1 The Purpose of Accessory

Name

Purpose

Circuit breaker
Leakage switch

Protect connections of the controller for convenience,
installation, protection and maintenance.

Magnetic
contactor

Guarantee switching power supply of controller from
damage

Surge absorber

Absorb surge electric currency from electromagnetic
contact and relay.

Isolating Insulate input and output of the controller for reducing
transformer disturbance.
DC reactor Protect and restrain high frequency wave.
To protect the controller and restrain high frequenc
AC reactor P ) 9 q Y
wave and prevent surge voltage impact.
Braking
Resistance and  |Absorb the regenerate energy.
Braking Unit

Noise wave filter

Reduce the disturbance from controller.

Magnetic loop

Reduce the disturbance from controller

9-2 Arrangement

9-2-1 DC reactor

Sl Suitable DC reactor parameter
power Rated currency (A) |Inductance value (mH)

H5400P0037KN 37 78 0.7
H5400P0045KN 45 95 0.54
H5400P0055KN 55 115 0.45
H5400P0075KN 75 160 0.36
H5400P0090KN 90 180 0.33
H5400P0110KN 110 250 0.26
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Seraer Suitable DC reactor parameter
power Rated currency (A) | Inductance value (mH)

H5400P0132KN 132 250 0.26
H5400P0160KN 160 340 0.18
H5400P0185KN 185 460 0.12
H5400P0200KN 200 460 0.12
H5400P0220KN 220 460 0.12
H5400P0250KN 250 650 0.11
H5400P0280KN 280 650 0.11

Install connection:

Motor Motor
Power o— R U Power —4 R u
Supply’ &S \% ‘K@l Suppl —eS \Y
ot T W = Can B 5 w =
Ground=—> Ground

P+ j Pr+ ]
Uninstall
Ile P1 __E' E P1

DC reactor

9-2-2 AC reactor

SR Suitable AC reactor parameter
power | Rated currency (A) | Inductance value (mH)
H5400P0011K 11 24 0.52
H5400P0015K 15 34 0.397
H5400P0018K 18.5 38 0.352
H5400P0022KN 22 50 0.26
H5400P0030KN 30 60 0.24
H5400P0037KN 37 90 0.16
H5400P0045KN 45 120 0.13
H5400P0055KN 55 150 0.1
H5400P0075KN 75 200 0.12
H5400P0090KN 90 250 0.06
H5400P0110KN 110 250 0.06
H5400P0132KN 132 290 0.04
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Suitable |

AC reactor parameter
Controller type
power  Rated currency (A) | Inductance value (mH)
H5400P0160KN 160 330 0.04
H5400P0185KN 185 400 0.04
H5400P0200KN 200 490 0.03
H5400P0220KN 220 490 0.03
H5400P0250KN 250 530 0.03
H5400P0280KN 280 600 0.02
Installation:
Motor
Powe R U
supply S \"A
] T w =
Ground
AC reactor
' ' 1
9-2-3 Braking resistance B
ntroller Braking resistan Torsion
Controlle| aking resistance CDBR orsio (KW)
Type W Q (10% ED)|
H5400P5D5K 500 100 125 55
H5400P7D5K 1000 75 125 7.5
Embedded
H5400P0011K 1000 50 125 11
H5400P0015K 1500 40 125 15
H5400P0018K 1500 40 4030x1 125 18.5
H5400P0022KN| 4800 32 4030%1 125 22
H5400P0030KN| 4800 27.2 4030x1 125 30
H5400P0037KN| 6000 20 4030x1 125 37
H5400P0045KN[ 9600 16 4045x1 125 45
H5400P0055KN| 9600 13.6 4045x1 125 55
H5400P0075KN| 6000x2 20%2 4045x2 125 75
H5400P0090KN| 9600x2 13.6x2 | 4045x2 125 90
H5400P0110KN| 9600x3 20x3 4045x3 125 110
H5400P0132KN| 9600x%3 20%3 4045x3 125 132
H5400P0160KN| 9600x4 13.6x4 | 4045x4 125 160
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Controller Braking resistance Torsion
CDBR (KW)
Type W Q (10% ED)

H5400P0185KN | 9600x4 | 13.6x4 | 4045x4 125 185
H5400P0200KN | 9600x5 | 13.6x5 | 4045x5 125 200
H5400P0220KN | 9600x5 | 13.6x5 | 4045x5 125 220
H5400P0250KN | 9600x5 | 13.6x5 | 4045x5 125 250
H5400P0280KN | 9600x6 | 13.6x6 | 4045x6 125 280

Calculate of braking resistance value:

The braking resistance value is related to the DC currency when
Inverter braking. For 380V power supply, the braking DC voltage
is 800V-820V, and for 220V system, the DC voltage is 400V.
Moreover, the braking resistance value is related to braking
torsion Mbr%. The braking resistance values are different for the

different braking torsion. The calculation formula is as follow:

U, X 100
P Motor X% f%.,.’—}"t; X Hransducer>X  #Motor

R

Thereinto:  Udc Braking DC voltage;

PMotor Motor power;

Mbr——aBraking torsion;
nMotor—MOtOf efficiency;

Transducer Transducer efficiency.
The braking power is related to braking torsion and braking

frequency. The above illustration shows the braking torsion as
125% and the frequency is 10%. The different loading is by
situations, the data in the illustration are for reference.
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Appendix 1 Simple Application
Example

1-1 Example

Use external end (three phases) to control running of Inverter,
use external terminal to switch rotation forward or reverse. The

potentiometer controls frequency of Inverter.

A: Basic connection illustration:
Three phase PR Y
power supply PS ] Motor
— T WA
+10V =
FC

7] | s
—p S2
PS3 é’__|__

p Sc

<

B: Parameter setting and instruction:

F1.01=1 the measure of analog voltage setting
(Potentiometer of external terminal)

F1.02=1 external terminal control

F3.17=6 define the terminal S1 turning forward
F3.18=7 define the terminal turning reverse
F3.19=8 define terminal S3 stopping

C: Action instruction:

K1 running forward
K1 running forward
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Frequency  Running frequency (Controlled by protentiometer)

W

{ » Time

K1
K2 I
K3

K2 running forward
K3 Stop
Running frequency is controlled by potentiometer.

1-2 Multi control function of H5000

J-3QF14 101

101
| -[5A1—|- ) KAJKACA] 'ﬁLKHiKHIZKHd
s T T T 1 1 == rﬂ‘ 4 *’z«i,v 0N
KAL KA2 KA3 KA4 KAS KAG 103 105 111] s 119
sao sag] sadl
KBL KB2 KB3 KB4 KBS KB6, T
7 143 Lus | 147 [lAQ 151 107 lmg 13
n L ¥
KM17 KMm2/ KM3 /' Kma ) KMs/ Ks / KAA,EAA v}
1 128 127 4— —{ 129 133 1 135 usi g
SZ ) L # ul i 7
1z 13l 7, -8 ¥ o &
KHL, KH2 KH3%
N [ [

KM2 HL5 HL6 KM1 KM4 HL7 HL8 KM3 ke HLo HL10 [ KA4 HL1 KA2 HL2 KA3 3H3 HL4

x2 x3

1 B 1 Ll ] HE N |

| |
01113 A3 a5 | aa N £01 £03 L07 L09 111113 115 121 123125 127129 L31 L33 L35 La7 Bl
LR T
s @@ e

ontkIEhR
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L1 L2 L3 N
| I I
N Tl s ool d
TR Al o e b s B TN
UIVIWT | # . .
F oy 2 |FC Vi l : & ‘ 5
pm : a4 {10V Wi KHE & KHE, 5 KHE G
GH—
= KA2,
KB:F 143
Ag_|SC KAB!
A/.AB_ FWD KB3+— 145 U3 v3w3a U4 va w4 U5 V5 W5
KA
KB4} 147 X1
KA. LT T T TIsT T T T T 1T
KBS 149 7 \
KA Ssgilv/us%ud.zw 15 245 34k
KBg— 151
F1.01=0---------mmmmmmmme- (operation panel gets ineffective)
F1.02=1--------mnmmmmmeeem (10 terminal works )
F1.03=0-----=----=-=nmunu- (the stop button gets ineffective )
F1.04=0-----------n=m=mn=-- (forbid reversing )
F1.06=25------------------ (' minimum operating frequency )
F1.07=15------------=o--- (‘acceleration time )
F1.08=15------------------ ( deceleration time )
F2.01=1---------mmmmmemee ( coast down )
F3.00=0-------------------- ( FIV minimum voltage )
F3.01=10------------------ ( FIV maximum voltage )
F3.03=4----------m-mmeeee- ( FIC minimum current )
F3.04=20------------------ ( FIC maximum current )
F3.15=5---------momm - ( FWD defines as forward )
F6.00=1-------------------- ( PID works )

252



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

-139-

253



Manual de Funcionamiento del variador de la serie H5000

Operation Instruction of H5000 Series Inverter

F6.01=0-------------------- ( negative feedback mode )
F6.02=0-------------------- (figure targeted value )
F6.03=0-------------------- ( FIV as feedback value )

e = E—— (KB1, KAL)

s o — (KB2, KA2)
F6.22=4--mmmmmmmmmemmeee (KB3, KA3)
F6.23=3-----mmmmmmmmm e (KB4, KA4)

[ (KB5, KA5)

[T S——— ( KB6, KA6 )
F6.41=2--------mmmmmemeeem ( pressure allowance of pump up )
F6.60=50-------------=---- (targeted value according to actual condition )
F6.42=48HZ-------------- ( Running frequency of pump up )
F6.43=8S-----------mmmnmo- ( delay time of pump up)
F6.45=5--------mnmmmmeeeeem ( pressure allowance of pump down )
F6.46=25HZ-------------- ( running frequency of pump down )
F6.47=2-----mmmmmemmeee ( delay time of pump down )
F6.49=1---------mmmemmeee- (time of injection gate )
F6.50=1----------mnmmmmmem (time of pull gate )
F6.51=240min------------ (‘circuit time )
F6.68=255----------------- ( sleep section mode )
F6.69=5-------------------- (' sleep pressure allowance )
F6.70=60------------------ (sleep time)
F6.71=25-------------m---- ( sleep frequency )
F6.73=3------=m-mmmmmeeeeee (wake-up)

F6.74=3---------mmom e (wake-up time )
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Appendix 2
Description of communication mode

FUNC 03 — Read 06 — Write
2-1. ASCIl mode
START | ADDR | FUNC DATA LRC |]OD |0A
Receive . 01 03 ]2000,0001 | XX JOD |OA | 17bytes
Send in 11+2*N
normal 01 03 02,0120 | XX |OD |0A |N=2,4,6,8
Send in error 0l 03 00 XX |0D |0A | 1lbytes
Receive 01 06 |2000,0010 | XX ]JOD |OA | 17BYTES

":010620000010XX",0DH,0AH

Send in error I

o1 | 06 [20000010] xx |ob [oa|178YTES

":010620000010XX",0DH,0AH

Send in error I

o1 | os |

00

[ xx Job loa|118vTES

":010600XX" ,0DH,0AH

2-2. RTU mode

ADDR | FUNC DATA CRCL,CRCH
Receive 01l 03 ]2000, 0001 XX, XX 8BYTES
Send in normal 01 03 02,0120 XX, XX 5+N N=2,4,6,8
Send in error 01 03 00 XX, XX 5BYTES
Receive 01 06 | 2000, 0010 XX, XX 8BYTES
Send in normal | 01 06 | 2000, 0010 XX, XX 8BYTES
Send in error 01 06 00 XX, XX 5BYTES

Error conditions:

1, Non-function code

2, the function code is lock or protected
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2-3 Description of Register Address:
1) 2000H: Stop command

2) 2001H: Setting command (0~400.00HZ)
Frequency of F1.01=5 is from 2001H
Frequency of F1.01=0 is from F1.00
3) For example:
a) Functional code F0.03(Current)
Address: 3 (Hexadecimal: 00H 03H)
b) Functional code F0.05 (Speed)
Address: 5 (Hexadecimal: 00H 05H)
¢) Address: F1.00 (Main frequency)
Address: 100 (Hexadecimal: 00H 64H)
d) Functional code F1.01 (Frequency source)
Address: 101 (Hexadecimal: 00H 65H)
e) Functional code F1.07 (Acceleration time)
Address: 107 (Hexadecimal: 00H 6BH)
f) Functional code F1.08 (Deceleration time)
Address: 108 (Hexadecimal 00H 6CH)

And so on...

2-4 Data address

Data
address | Local address Content Read/write
00B: none 01B: stop .
BITO-BITL 108: start 11B: JOG start write
2000H BIT2~BIT3 |00B: none 01B: reverse Write
_48193 10B: forward 11B: change direction
BIT4 0B: none 1B: reset Write
BIT5~BIT15 |Reserved
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Frequency command 00000~40000

BITO~BIT15 |Second position of Decimal point Write
(F1.01=5 this data can work)

2001H
48194

2-4-1 Sample of using ASCII mode:
Preset:

F1.01 =5 (frequency source );

F1.02 = 2 (control mode);

F7.00 = 1 (baud frequency 9600);
F7.01=0 (8N1 FOR ASCII)

F7.02=1 (address)

1. Setting frequency:
In 2001H unit to write into 50.00HZ (1388H)
Received word signal HEX:

3A 30 31 30 36 32 30 30 31 31 33 38 38 33 44 0D OA

2. Operating command
In 2000H unit to write into 02H
Send word signal: ":010620000002 D7"CR LF
Send word signal HEX:
3A 30313036 32303030 3030303244 370D 0A
Received word signal HEX:

3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 32 44 37 0D 0A

3. Stop operating order
In 2000H unit to write into 01H
Send word signal: ":010620000001 D8"CR LF
Send word signal HEX:
3A 30313036 32303030 3030303144 380D 0A
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Received word signal HEX:

3A 30 31 30 36 32 30 30 30 30 30 30 31 44 38 0D 0A About
the “44 38” calculation please follow the LRC in user’s
manual.

2-4-2 Sample of using RTU mode:

Preset:
F1.01 =5 (frequency source);
F1.02 = 2 (control mode);
F7.00 = 1 (baud frequency 9600);
F7.01= 3 (8N1 FOR RTU)
F7.02=1 (address)
Using RTU mode to control:
1. To set the frequency first:
In 2001H unit to write 50.00HZ (1388H)
Send word signal: 01 06 2001 13 88 CRCL CRCH

2. Operation command

In 2000 unit to write 02H

Send word signal: 06 2000 00 02 CRCL CRCH
3. Stop operation command

In 2000H unit to write 01H

Send word signal: 06 2000 00 01 CRCL CRCH

4. To set acceleration time F1.07=20.0S
In 107(6BH) unit to write in 200 (C8H)
Send word signal: 01 06 00 6B 00 C8 CRCL CRCH
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Appendix 3 Common parameters for

H5000 series drives

Value
NO|Code Name 1T1|1T2|1T3|1T4| from |Seeting remark
the value
factory
1 |F1.02 [Setting 111111 0 1 |1:10 Terminal
selection
effectively
2 [Froaketingfor [0 o oo ]| 2 o [% Prohibit
nversion reversal
The
frequency
3 |F1.06 |for minimum | 0 | 0 | O | O 0 0
operating
the time of
4 |F1.07 |speedingup | 10 | 10 |10 | 10 10 |10 seconds
1
the time of
5 |F1.08 |reducing the | 10 | 10 | 10 | 10 10 |10 seconds
speed 1
1: Parameter
Parameter
6 |F1.18 |locking 1 lock, setting on
finally
Parking
7 |F2.01 Imode 111 ]1]1 1 1 1 Free Parking
Input
8 |F3.15 [Terminal 6|6|6|6]| s g |6 The positive
EWD rotation
Input Pump off the
9 |F3.17 |terminal S1 27 |27 | 27 7 19 INO1
Input Pump off the
10 |F3.18 |terminal S2 28 |28 | 28 1 18 INO2
Input Pump off the
11 |F3.19 |terminal S3 29 129 | 18 NO 3
Input Pump off the
12 |F3.20 |terminal S4 30 | 15 NO 4
Input replacement
terminal the
13 |F3.21 |S5,PID 19 |F6.00=1,Fire
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Value
NO | Code Name 1T1|1T2|1T3|1T4| from |Seeting remark
the value
factory
14 |F6.00 |PID opening | 1 1 111 0 1 1. PID opening
Imodes modes
0. Negative
15 |F6.01 PIDRunning{ O | 0 O | O 0 0 [feedback
Imodes model
01: Choose the
PID target
16 |F6.02 [selection 1 1 111 0 0 digital target
value
PID 1: Select FIV as
17 |F6.03 |Feedback 1111111 0 1 the feedback
value |
selection vaiue
KBL, KA1 2: The
18 |F6.20 |Function 22221 2 o [Frequency
: contact of
Selection
motor A
KB2, KA2 1: The Power
19 |F6.21 |Function 1lafaf2] 2 1 |Freguency
: contact of
Selection
motor A
KB3, KA3 4: The
20 |F6.22 |Function alalalal 4 4 [Frequency
- contact of
Selection
motor B
KB4, KA4 3: The Power
21 |F6.23 |Function 33 ]|3|3]| 3 3 [Frequency
- contact of
Selection
motor B
KBS, KAS5 6: The
22 |F6.24 |Function 6|6|6|6]| 6 g [Frequency
) contact of
Selection
motor C
KB6, KAG 5: The Power
23 |F6.25 [Function 5|s5|s5]|s]| s 5 |Frequency
. contact of
Selection
motor C
KB7, KA7 8: The
24 |F6.26 [Function s|s|s]|s]| s g |requency
. contact of
Selection etar A
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Appendix 3 Common parameters for H5000 series drives

Value
NO | Code Name 1T1|1T2|1T3|1T4| from |Seeting remark
the value
factory
0:No effective
[Type of A
26 |F6.34 |Pump 1 1 111 1 1 of the water
pump
Type of B 1: controller of
27 |F6.35 |Pump o1 ]1]1 1 1 |the frequency
2: Controller
Type of C
28 |F6.36 |Pump ojo 1)1 0 0 of the Power
Freguency
Type of D
29 |F6.37 |Pump 0 0|0 1 0 0
T.h e the target
difference
value for the
of the
30 |[F6.41 |valuewhen | 0 | O | O | O 0 0 reference for
adding the
pressure the
pump pump
Running The running
frequency frquency for
31 |F6.42 [when 48 |48 |48 | 48 | 48 |
pressure the
pressure the
pump pump
Delay the The delay time
time when
32 |F6.43 |pressurethe | 0 | 2 | 2 | 2 8 8  [for pressure the
pump pump
The the target
difference value for the
33 |F6.45 |of the value ojo|]o 2 5 |reference for
when reduce reducing the
the pump pump
Running The running
frequency frquency for
34 |F6.46 [when reduce 35 13535 35 30 |reduce the
the pump pump
Delay the The delay time
time when
35 |F6.47 |reduce the o|l21]2]|2 2 10 |for reduce the
pump pump
changing the
time of
36 |F6.51 |Circulate 240|240 |240]240| 480 480 |pump on timing
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| | | | | | |:minute
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Operation Instruction of H5000 Series Inverter

Value
NO | Code Name 1T1|1T2|1T3|1T4| from |Seeting remark
the value
factory
the range
arget ocording o the
37 |F6.60 jvalue for 20120 120 | 20 20
. precessure,the
precessuring total range is
100%
[The time
38 [F6.68 fselection for |255 [255 |255[255| o | 255 [dormancy any
dormancy time .
[The
difference of
39 |F6.69 [the value for | 2 2 212 5 2 0~25
pressure of
[dormancy
duration Dormancy
40 [F6.70 [of the 10|10 10|10 10 | 30 [condition
judgement
dormancy frequency
The delay
Frequency time which is
41 |F6.71 |of the 30|30 |30 |30 35 28 |lower than the
dormancy frequency of
dormancy
The
difference of
42 |F6.73 |the valuefor | 2 | 2 | 2 | 2 5 5 0~25
pressure of
waken up
time of
43 |F6.74 |waken up 212 ]13]3 3 3 0~3600.0S
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three-phase 1# Pump 2# Pump

four-wire system

Sanp
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Z111eo11323[3So1I3ewayos

+ - 09T

[
T

1#Pump 2#Pum|
103 Auto P i Breakdown | B | Source sink W
Run By Hand By Hand Alarming Connect level toolow o\
Run  Run thepressure gauge
KA1 KA2 KA3 KA4
VVVF L3 QF13 101
KB1 KB2 KB3 KB4 SAL Automatic KAZKAS SL KHIKS
Stop
141 143 145 147 By Hand
111
KM1 KM2 KM3 KM4 103105 13
121 123 127 129
SA2 SA3
125 131 107 109
KH1 KH2 KA4 KA4
143 147
KM2 HL5 HL6 KM1 KM4 HL7 HL8 KM3
1#Pump 2#Pump
Frequency Thepower Frequency  Thepower
operation frequency operation frequency
andinstructions operation andinstructions  operation N
andinstructions andinstructions KAd HL1 K
A
2
X2 X3 H
1 5 1 5 10 15 L
101 113 A3 A5 A4 N 101 103 107 109 111 113 115 121 123 125 127 129 131 2
Black Blue k
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to panel board
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KAT
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|:41
KM1
12,
KM2 HL5 HL6 KM1 KM4 HL7 HL8 KM3 KM6 HL9 HL10 KM5
1# Pump 2# Pump 3# Pump
Frequency |Thepower |Frequency |Thepower |Frequency | Thepower
operation frequency operation frequency  |operation requency
and instructions | operation and instructions |operation and instructions|operation
and instructions and instructions nd instructions
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1#  |2#  |3#
|Auto | Pump| Pump|Pump| Breakdown Source sink water pum|
Ruin [By |By |B Alarming Power
Hand [Hand |Hand level toolow overload ipstruct
Run |Run |Run
L3 QF13101
—~/ > ___-‘
| sa1l avomatic  kazkas| BT ealked
LY _Sto \ v '
= 2=i0p e S N
1| - H
L 113 115
N g
TS
ca
N
KA4 HL1
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Connect thepressure gauge
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